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1. Cze$¢ ogolna

1.1 Zamawiajacy, Uzytkownik

Gmina Grabow nad Pilicg

ul. Kazimierza Putaskiego 51,

26-902 Grabow nad Pilica

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg postanowienia podstawowe oraz
szczegolowe dotyczace wykonania 1 odbioru robdét dla przedsiewzigcia pn.
»,Modernizacja oczyszczalni Sciekow w Grabowie nad Pilicg oraz wybranych pompowni
sieciowych na terenie Gminy”. Jezeli w szczegdtowych warunkach wykonania robot nie
podano sposobu wykonania jakiejkolwiek pozycji stanowigcej przedmiot Robot, nalezy
wykona¢ jg zgodnie z wymaganiami ogolnymi oraz odno$nymi aktualnymi przepisami

prawa oraz zgodnie z odno$nymi normami

2. Przedmiot przedsiewziecia inwestycyjnego

2.1 Przedmiot
Przedmiotem przedsiewziecia inwestycyjnego jest modernizacja punktu
mechanicznego oczyszczania $ciekOw Wraz z pompownig gtowng oczyszczalni Sciekow

w Grabowie nad Pilicg oraz wybranych pompowni sieciowych na terenie Gminy.

2.2 Zakres robot

Zakres planowanej modernizacji obejmuje wylacznie wymiang wyposazenia
technologicznego, na bardziej efektywne bez zmiany istniejacych obiektach
kubaturowych.
Zakres prac obejmuije:
— modernizacja cze$ci mechanicznej oczyszczalni $ciekow:

e demontaz sitopiaskownika z osprzetem,

e demontaz rurociggow technologicznych,

e dostosowanie konstrukcji antresoli do projektowanego sitopiaskownika,

e montaz nowego sitopiaskownia z osprzetem,

e montaz komory rozpreznej z armaturg,

e montaz rurociggdw technologicznych.
— modernizacje¢ gtownej pompowni $ciekow (PG):

e cCzyszczenie wnetrza zbiornika pompowni,

e demontaz wyposazenia technologicznego (pompy =z osprzgtem, rurociagi


http://chynow.pl/
http://chynow.pl/
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ttoczne, regulatory poziomu),

e montaz NOwWego wyposazenia technologicznego (pompy 2z osprzgtem,
orurowanie, rozdzielnia zasilajaco — sterownicza, regulatory poziomu),

— modernizacj¢ sieciowych pompowni sciekow (P2, 3, 4 Grabow, P6 Grabow Nowy,

P2 Wyborow):

e Czyszczenie wnetrza zbiornika pompowni,

e demontaz wyposazenia technologicznego (pompy z osprze¢tem, rurociagi
ttoczne, armatura zwrotno — odcinajaca, szafy zasilajaco sterownicze, drabiny,
pomosty, regulatory poziomu),

e montaz NOWego wyposazenia technologicznego (pompy 2z osprzgtem,
orurowanie, rozdzielnia zasilajaco — sterownicza, regulatory poziomu),

e ponowny montaz Starego wyposazenia technologicznego (drabiny, pomosty) z
zastosowaniem kotew kl. A2 (nierdzewnych)

— roboty zewnetrzne:

e wykop,
e demontaz starych potaczen rurociagéw Stalowych z rurociggami wykonanymi
Z PE,

e montaz nowej armatury taczacej rurociagi stalowe z rurociggami wykonanymi
Z PE,
e zasypka wykopu,

e odtworzenie nawierzchni.

3. Specyfikacje Techniczne Wymagania ogoélne

Stosowanie przepisoOw prawa i innych przepisow

Wykonawca winien zna¢ wszystkie prawa, przepisy 1 wytyczne, ktore sg w
jakikolwiek sposob zwigzane sg z Robotami, wydane przez wladze centralne i
miejscowe, i bedzie w peini odpowiedzialny za ich przestrzeganie podczas prowadzenia
Robot. Wazniejsze akty prawne oraz normy i przepisy branzowe zwigzane z Robotami
podane zostalty w niniejszej STWIORB. Wykonawca zobowigzany jest do
bezwzglednego przestrzegania Polskiego prawa w trakcie prowadzenia robot.

Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania praw patentowych 1 bedzie w petni
odpowiedzialny za wypeklnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie
wykorzystywania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie

informowa¢ Zamawiajgcego o Swoich dziataniach, przedstawiajagc kopie zezwolen
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| inne odno$ne dokumenty.
Zgodnos$é robét z projektem i wymaganiami Zamawiajacego

Wykonawca zobowigzany jest do wykonywania Robdt zgodnie z Umowa
i Projektem. Wszystkie dokumenty Wykonawcy, roboty oraz dostarczone materiaty
i urzadzenia winny by¢ zgodne z Umowg Oraz wymogami Zamawiajgcego a takze
dokumentacja projektowa. Cechy materiatdw 1 urzadzen musza by¢ jednorodne
I wykazywac¢ zgodno$¢ z okre§lonymi wymaganiami. W przypadku gdy materialy oraz
urzadzenia lub roboty nie beda w pelni zgodne z wymaganiami Zamawiajgcego, a
wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementow budowli, instalacji lub obiektow, to
takie materialy i urzadzenia bedg niezwlocznie zastgpione innymi, a wykonane roboty
rozebrane na koszt Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow oraz brakéw w wymienionych
dokumentach, a po ich wykryciu zobowigzany jest natychmiast powiadomic
Zamawiajacego, ktory dokona odpowiednich zmian, poprawek, uzupelnien lub
interpretacji.

Jezeli prawo lub wzgledy praktyczne wymagaja, aby niektore dokumenty
Wykonawcy podlegaly weryfikacji przez osoby uprawnione lub uzgodnieniu przez
odpowiednie wiladze to przeprowadzenie tych weryfikacji i/lub uzgodnien zapewni
Wykonawca na swoj koszt. W szczegolnosci Wykonawca uzyska wszelkie wymagane
prawem polskim uzgodnienia, opinie i decyzje administracyjne, warunki techniczne
przytaczenia do sieci zewnetrznych niezbedne dla wybudowania, uruchomienia i
przekazania instalacji i urzadzen do rozruchu i eksploatacji.

Zatwierdzenie dokumentéw przez Zamawiajacego nie zwalnia Wykonawcy
Z odpowiedzialnosci wynikajacej z Umowy.

Z.godnos¢ projektu i robot z normami

W réznych miejscach STWIORB podane sg odno$niki do Polskich Norm. Normy te
winny by¢ traktowane jako obligatoryjne, wigzace i stanowigce integralng czes$¢
warunkow Umowy i winny by¢ stosowane

Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania rowniez innych, nie przywotanych
w STWIORB, Polskich Norm, oraz norm UE, ktore majg zwigzek z realizacjg robot
oraz stosowania ich postanowien. Wykonawca zobowigzany jest do znajomosci tresci i
wymagan Norm Polskich i Europejskich. W sytuacja uzasadnionych normy moga
zosta¢ zastgpione innymi obowigzujagcymi wytycznymi, pod warunkiem, zZe

Wykonawca uzasadni ten fakt przed Zamawiajacym i uzyska jego pisemng zgode.
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Szczegbdtowa lista Polskich Norm, ktorych Wykonawca zobowiazuje si¢ przestrzegac,
dostepna  jest na stronie Polskiego Komitetu Normalizacyjnego
(http://www.pkn.com.pl/)
Gwarancje i Ubezpieczenia

Wykonawca pozyska zabezpieczenia wykonania i wszystkie wymagane Gwarancje
na wilasny koszt i we wlasnym zakresie. Wykonawca zobowigzany jest do zawarcia
ubezpieczen, wykupienia i posiadania przez caly okres trwania Umowy polis
ubezpieczeniowych zgodnie z zapisami Umowy. Koszty zawarcia wszelkich

ubezpieczen ponosi Wykonawca.

3.1 Teren budowy
Lokalizacja i dostep do Terenu Budowy

Teren Budowy oznacza teren oczyszczalni $cieckow w Grabowie nad Pilica oraz
pompowni sieciowych na terenie Gminy. W przypadku koniecznosci dostgpu do
dowolnego obszaru poza granicami opisanego wyzej Terenu Budowy, organizacja tego
dostepu nalezy do obowiazkéw Wykonawcy. Dojazd do Terenu Budowy mozliwy jest
droga publiczng.

Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy Teren Budowy w terminie okreslonym w
Umowie. Do czasu rozpoczecia robét Wykonawca bedzie miat prawo wstepu na teren
przysztej budowy po wezesniejszym uzgodnieniu z Zamawiajacym.

Zaplecze budowlane

Zaplecze budowlane Wykonawcy winno spelniaé wymagania polskiego prawa
w tym zakresie. Zaplecze nalezy zlokalizowaé na terenie oczyszczalni, po uzgodnieniu
miejsca z Uzytkownikiem. Koszt organizacji zaplecza Wykonawca uwzgledni
w kosztach ogolnych robot. Wykonawca zaopatrzy zaplecze w odpowiednig ilos¢
przeno$nych toalet i bedzie odpowiedzialny za ich utrzymanie we wiasciwym stanie
oraz odpowiednio czesty wywoz nieczystosci. Toalety muszg by¢ regularnie sprzatane
I usunigte po zakonczeniu robot.

Wykonawca po uzgodnieniu z Uzytkownikiem i wykonaniu stosownych przytaczy
moze korzysta¢ z energii elektrycznej, wody i kanalizacji dla potrzeb budowy i do
celow socjalno-bytowych. W takiej sytuacji za pobrang energie¢ Wykonawca rozliczy si¢
z Uzytkownikiem.

Wykonawca zawrze z Uzytkownikiem umowe na korzystanie z wody i kanalizacji

dla potrzeb budowy i do celéw socjalnych po wykonaniu odpowiednich przytaczy.
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Wodomierz winien by¢ dostosowany do wielkosci przeptywu wody, winien by¢ nowy
lub posiada¢ aktualng ceche legalizacyjng. Ilos¢ $ciekow przyjeta do rozliczenia bedzie
réwna ilosci zuzytej wody, a rozliczenie nastagpi w oparciu o obowigzujace stawki.
Przed zamontowaniem urzadzeh pomiarowych nalezy je okaza¢ Uzytkownikowi do
akceptacji. Zamawiajgcy hie gwarantuje, ze dostawy medidow beda sie¢ odbywaé
W sposob niezawodny 1 w ilosciach wystarczajacych dla potrzeb Wykonawcy.
Wykonawca usunie wszystkie tymczasowe przylacza po zakonczeniu Robot.

Wykonawca po uzgodnieniu z Uzytkownikiem zapewni na swoj koszt wilasciwg
ochrone Terenu Budowy.
Odwodnienie Terenu Budowy

Na wszystkich etapach Robot nalezy zapewni¢ nalezyte odwodnienie Terenu
Budowy, tak aby nie tworzyly si¢ zastoiska wody. Drenaz staly lub tymczasowy
konieczny do usuwania wody w czasie trwania budowy winien by¢é wyposazony w
tapacze piasku. Wszystkie dreny nalezy utrzymywaé w czystosci, bez zamulenia, az do
zakonczenia realizacji Robot. Wykonawca winien usuwaé wszelkie zamulenia ciekow
wodnych zar6wno na Terenie Budowy jak 1 poza nim, powstate w wyniku dziatan i
zaniedban Wykonawcy.
Pozostale prace na Terenie Budowy

W trakcie trwania Umowy nie przewiduje si¢ realizacji innych robot, nieobjetych
niniejszg Umowa. W trakcie prowadzenia robot w szczegdlnosci przebudowy
istniejacych obiektow nalezy zapewnié ciagla prace calej oczyszczalni Sciekow oraz
systemu kanalizacji sieciowej na terenie Gminy. W tym celu Wykonawca zaprojektuje
roboty w taki sposob aby umozliwiatby zachowanie funkcji oczyszczalni oraz systemu
kanalizacji sanitarnej np. poprzez zastosowanie rozwigzan tymczasowych (obejscia,
urzadzenia mobilne itp.).
Czystos¢ Terenu Budowy

Teren Budowy nalezy utrzymywa¢ w nalezytym porzadku 1 czystosci. Odpady
nalezace do Wykonawcy winny by¢ usuwane w sposob zorganizowany i zgodny z
obowigzujacymi przepisami. Wykonawca zobowigzany jest do zapewnienia odzysku
lub unieszkodliwiania wszelkich odpadow powstajacych w wyniku prac rozbiorkowych,
budowlanych, odpadéw zwigzanych z pobytem pracownikoéw Wykonawcy na Terenie
Budowy w sposob legalny, poprzez przekazanie ich uprawionym do prowadzenia
odzysku i/lub unieszkodliwiania podmiotom, za podpisang Karta Przekazania

Odpadéw. Niedozwolone jest wrzucanie odpadéw do wykopanych rowow itp. przed ich
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zasypaniem.

W razie niedotrzymania przez Wykonawcg warunkéw utrzymania Terenu Budowy
W nalezytej czystosci Zamawiajacy zatrudni stron¢ trzecig do wykonania tych prac
porzadkowych, a Wykonawca zostanie obcigzony ich kosztami w czasie trwania
Umowy. Niedozwolone jest ustawianie na Terenie Budowy przyczep mieszkalnych lub
barakow z przeznaczeniem na sypialne, chyba, Zze wczesniej zgod¢ na to wyrazi
Uzytkownik.
Ochrona przed halasem

Podczas prowadzenia Robot, Wykonawca zobowigzany jest utrzymywaé poziom
halasu na minimalnym poziomie, poprzez zastosowanie mozliwie najmniej glosnych
maszyn i urzadzen. Mloty pneumatyczne itp. powinny zosta¢ wyposazone w thumiki.
Wszelkie maszyny i urzadzenia emitujgce hatas nie powinny by¢ uzywane w nocy,
podczas weekendow oraz w dni $wigt publicznych. Prace rozbidorkowe nalezy
prowadzi¢ w porze dziennej.
Zanieczyszczenie Srodowiska gruntowo-wodnego

Wykonawca zobowigzany jest do podjecia wszelkich mozliwych krokow
zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem i zamuleniem rzek, potokow, ciekow
wodnych, zlewni zbiornikéw, drenazy wod powierzchniowych oraz przed
zanieczyszczeniem powierzchni ziemi, gruntdw substancjami szkodliwymi, mogacymi
powsta¢ W wyniku prowadzenia robot.
Ochrona przeciwpozarowa

Obiekty oraz urzadzenia z nimi zwigzane nalezy realizowa¢ w sposob zapewniajacy
Z razie pozaru:
— nos$nos¢ konstrukeji przez czas wynikajacy z przepisow,
— ograniczenie rozprzestrzeniania si¢ ognia i dymu w obiekcie,
— ograniczania rozprzestrzeniania pozaru na sgsiednie obiekty, - mozliwos$¢ ewakuacji

ludzi oraz bezpieczenstwo ekip ratowniczych.

Zapewnienie bezpieczenstwa pozarowego wymaga uwzglednienia przepiséw
ochrony przeciwpozarowej, a w szczegolnosci:
— Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca

2010 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow

budowlanych i terenow (Dz.U. 2010 nr 109 poz. 719);
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Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r., w sprawie
warunkow, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (tekst jedn.
Dz.U. 2015, poz. 1422);

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 24 lipca 2009
r. W sprawie przeciwpozarowego zaopatrzenia w wodg¢ oraz drég pozarowych
(DZ.U. 2009 nr 124, poz. 1030);

zasad oceny zagrozenia wybuchem 1 wyznaczenia stref zagrozenia wybuchem,
warunkéw wyposazenia budynkéw Iub ich cze$ci w instalacje sygnalizacyjno-
alarmowe i state urzadzenia gasnicze,

zasad przeciwpozarowego zaopatrzenia wodnego, wymagan dotyczacych drog
pozarowych, wymagan Polskich Norm.

Wykonawca przez caty czas prowadzenia Robot bedzie utrzymywac sprawny sprzet

przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie placu budowy oraz

w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z

odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich. Wykonawca

bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako

rezultat realizacji Robot przez personel Wykonawcy.

Bezpieczenstwo w zakresie higieny i ochrony zdrowia

Roboty nalezy wykona¢ z takich materiatow i wyrobow oraz w taki sposob, aby nie

stanowily zagrozenia dla higieny i zdrowia uzytkownikow, w szczegdlnosci w zakresie:

wydzielania si¢ gazow toksycznych,

obecnosci  szkodliwych gazow lub pylow w powietrzu, niebezpiecznego
promieniowania, zanieczyszczenia lub zatrucia wody lub gleby, nieprawidtowego
usuwania dymu lub spalin oraz nieczysto$ci i odpaddéw w postaci statej lub cieklej,
nadmiernego hatasu i drgan.

Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania przepisow BHP wynikajacych z

Kodeksu Pracy, Dziat X — Bezpieczenstwo 1 Higiena Pracy oraz w szczegdlnosci:

Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U.
2003 nr 47 poz. 401);

Rozporzadzenia Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 1

pazdziernika 1993r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy w oczyszczalniach

sciekow (Dz.U. Nr 96 poz. 438);
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Bezpieczenstwo w zakresie obcigzen:

Obiekty i1 urzadzenia nalezy wykona¢ w taki sposob, aby obcigzenia mogace na nie
dziata¢ w trakcie budowy i uzytkowania nie prowadzity do:

— zniszczenia catosci lub czesci budynku,

— przemieszczen i 0dksztalcen o niedopuszczalnej wielkosci,

— uszkodzenia czgsci budynkoéw, potaczen lub zainstalowanego wyposazenia w
wyniku przemieszczen elementéw konstrukcji,

— zniszczenia na skutek wypadku w stopniu nieproporcjonalnym do jego przyczyny.
Konstrukcja obiektow powinna zapewnia¢ nie przekroczenie stanéw granicznych

no$nosci oraz stanéw granicznych przydatnosci do uzytkowania w zadnym z jego

elementéw i w calej konstrukcji. Stany graniczne no$nosci uwaza si¢ za przekroczone,

jezeli konstrukcja powoduje zagrozenia dla bezpieczenstwa ludzi znajdujacych si¢ w

obiekcie oraz w jego poblizu, a takze zniszczenie przechowywanego mienia lub

wyposazenia. Stany graniczne przydatnosci do uzytkowania uwaza si¢ za przekroczone,
jezeli wymagania uzytkowe dotyczace konstrukcji nie sg dotrzymywane. W konstrukcji
nie moga wystapic:

— lokalne uszkodzenia w tym rdéwniez rysy, ktore moga ujemnie wpltywaé na
przydatnos¢ uzytkowa, trwato$¢ i wyglad konstrukcji, jej czesci a takze przyleglych
do niej czgsci budynku,

— odksztatcenia lub przemieszczenia ujemnie wptywajace na wyglad konstrukcji i jej
przydatnos¢ uzytkowa wlaczajac w to rowniez funkcjonowanie maszyn 1 urzadzen
oraz uszkodzenia czgsci nie konstrukcyjnych budynku i elementéw wykonczenia.

— drgania dokuczliwe dla ludzi lub powodujace uszkodzenia budynku, jego
wyposazenia oraz przechowywanych przedmiotow, a takze ograniczajace jego
uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem.

Warunki bezpieczenstwa konstrukcji uznaje si¢ za spetnione, gdy konstrukcja ta
odpowiada Polskim Normom dotyczagcym projektowania i obliczen. Wzniesienie
obiektu w bezposrednim sasiedztwie obiektu budowlanego nie moze powodowaé
zagrozen dla bezpieczenstwa uzytkowania tego obiektu lub obnizenia jego przydatnosci
do uzytkowania.

Utrzymanie ruchu
Roboty, ktore prowadzone beda podczas normalnego funkcjonowania oczyszczalni

oraz pompowni sieciowych, Wykonawca bedzie realizowal we wspotpracy

z Uzytkownikiem, tak aby zapewni¢ ciggle funkcjonowanie oczyszczalni i pompowni
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sieciowych. Wykonawca winien zapewni¢, przez caly czas trwania Robot, dostep do
wszystkich obiektow personelowi obstugujagcemu oczyszczalnig.

Wykonawca uzgodni z odpowiednim wyprzedzeniem swdj program i metody pracy
z Uzytkownikiem i1 Zamawiajagcym. Rozbiorka lub usuwanie istniejacych elementow,
rurociggow lub instalacji bedacych w eksploatacji jest dopuszczalna dopiero po
uzgodnieniu z Uzytkownikiem i Zamawiajagcym oraz zapewnieniu ciggtosci obiektow
poprzez zastosowanie odpowiednich rozwigzan (np. uprzednie wykonanie rurociggéw
zastgpczych, obejscia tymczasowe, transport S$ciekow taborem asenizacyjnym
bezposrednio do oczyszczalni itp.).
Biuro Wykonawcy

Wykonawca zorganizuje biuro budowy na podstawie wykonanego przez siebie
projektu. Zamawiajacy zapewnia mozliwos¢ zlokalizowania biura budowy na terenie
oczyszczalni. Biuro Wykonawcy winno spetniaé wszystkie wymagania z zakresu
sanitarnego, technicznego, administracyjnego.
Organizacja ruchu

Organizacja ruchu na terenie prowadzenia rob6t winna by¢ uzgodniona
z Zamawiajagcym oraz Uzytkownikiem. W przypadku prowadzenia robot w pasie
drogowym drég publicznych dodatkowo uzgodniona z Zarzadcg Drogi. W miejscach
poza Terenem Budowy, w ktorych prowadzenie robot bedzie utrudniato ruch drogowy
(kotowy lub pieszy) Wykonawca winien zorganizowaé ruch drogowy wg uzgodnionego
projektu organizacji ruchu. Wykonawca wykona oznakowania i zabezpieczenia terenu
robot oraz zwigzany z tym system oznaczeh pionowych i1 poziomych w ramach Ceny
Umowne;j.
Plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia

Wykonawca opracuje Plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia (BIOZ) przed
dokonaniem zgloszeniem rozpoczgcia robot budowlanych oraz zapewni jego dostepnosé
na Terenie Budowy, zgodnie z wlasciwymi przepisami prawa W tym zakresie.
Wykonawca obowigzany jest do pelnego przestrzegania przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W szczegélnosci ma obowiagzek zadbac, aby
personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla

zdrowia, a w razie konieczno$ci zapewni odpowiednie $rodki ochrony.

3.2 Wyroby budowlane
Wyroby budowlane, w tym materiaty, elementy i urzadzenia, przeznaczone do

wykonania rob6t powinny spetnia¢ wymogi okre$lone przez Prawo Budowlane, ustawe
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0 wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 r. (tekst jedn. Dz.U. z 2016r. poz.
1570). Wszelkie materiaty, urzadzenia i elementy gotowe do wykorzystania przy
robotach staltych powinny by¢ nowe, pierwszej klasy jakosci i solidnego wykonania.

Wykonawca nabywac je bedzie wytacznie od dostawcow, ktorzy wykaza jakos¢ swoich

produktow, przedstawiajac referencje w zwigzku z wykonanymi wcze$niej podobnymi

pracami i/lub poswiadczone wyniki testow (atesty, certyfikaty, deklaracje zgodnosci).

Materialy do wykorzystania w celu wykonania robot musza zatwierdzone przez

Zamawiajacego/Inspektora Nadzoru. Zamawiajacy/Inspektor Nadzoru moze zatwierdzic¢

jedynie te materiaty ktore posiadajg co najmniej jedno z n/w:

— Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z
kryteriami technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

— Deklaracje Zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub aprobata
techniczng w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacja 1 ktore spetniaja wymogi WWiORB, lub

— Deklaracje Wiasciwosci Uzytkowych wyrazajaca whasciwosci uzytkowe wyrobow
budowlanych w odniesieniu do ich zasadniczych charakterystyk zgodnie z
odpowiednimi  zharmonizowanymi  Polskimi ~ Normami,  specyfikacjami
technicznymi zgodnie z Rozporzadzeniem Parlamentu Europejskiego i Rady (UE)
nr 305/2011 z dnia 9 marca 2011 r.

Materialy nalezy dobiera¢, a elementy gotowe projektowaé w taki sposob, aby byty
odporne na moggce wystgpi¢ w poszczegdlnych miejscach czynniki korozyjne lub inne
szczegblne warunki eksploatacji. W szczegolnosci nalezy zapewnic, ze:

— produkty i materialty wystawione na kontakt z woda pitng nie beda stanowic
zagrozenia toksykologicznego, umozliwia¢ rozwoju mikrobow ani wywotywaé
zmian smaku lub zapachu albo przebarwienia wody; beda posiada¢ wydany przez
wlasciwg instytucje certyfikat potwierdzajacy, ze kwalifikuja si¢ do zastosowania w
instalacjach doprowadzajacych wodg pitna;

— produkty i materialy narazone na kontakt ze Sciekami lub $rodowiskiem
kanalizacyjnym nie moga by¢ biodegradowalne,

— cze$ci zamienne, zuzywajace si¢ winny by¢ tatwo dostepne.

W trakcie realizacji robot nalezy unikaé stykania si¢ ze soba powierzchni dwoch
niejednakowych materialow, a wszedzie tam, gdzie jest to niemozliwe, materialy te

nalezy dobiera¢ w taki sposob, aby roznica ich naturalnych potencjatow nie
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przekraczata 250 mV. Nalezy zastosowa¢ powlekanie galwaniczne lub inng technike

zabezpieczenia stykajacych si¢ ze sobg powierzchni w celu zmniejszenia roznicy

potencjatow do dopuszczalnego poziomu.

Wszystkie materialy 1 ich wykonczenia winny posiada¢ dlugg zywotnos¢ i
odporno$¢ na otaczajgce warunki klimatyczne i srodowisko pracy. Materialy uzyte w
miejscach wentylowanych lub klimatyzowanych nalezy dobiera¢ w taki sposob, aby ich
wlasciwosci nie ulegly pogorszeniu w przypadku awarii systemu wentylacji lub
Klimatyzacji.

Jezeli zdaniem Inspektora Nadzoru, ktorys$ z elementow wykazywaé bedzie zbytnie
zuzycie lub niezdatno$¢ do celu, w ktérym zostal zainstalowany, to winien by¢ on
wymieniony jako obarczony wadg w materiale, wykonawstwie lub projekcie. Wszystkie
elementy sktadowe urzadzen czy instalacji powinny spetnia¢ system norm. Wymagana
jest pelna zamienno$¢ identycznych elementow. Wszystkie elementy urzadzen,
w ktorych moze zaj$¢ konieczno$¢ wymiany czgsci, winny by¢ opatrzone
nie$cieralnymi tabliczkami metalowymi podajacymi wyraznie nazwe producenta, typ
i model urzadzenia, numery seryjne i podstawowe informacje na temat zastosowania
itp. Dane te winny by¢ na tyle szczegdtowe, by mozna bylo jednoznacznie opisaé
urzadzenie w trakcie korespondencji i zamawiania czesci.

Lista producentow urzadzen i materiatow, ktore maja by¢ zastosowane w obiektach,
Wwraz z parametrami technicznymi, $wiadectwami badan i innymi istotnymi danymi
zostang przedtozone Zamawiajacemu/Inspektorowi Nadzoru. Wykonawca zobowigzany
jest do przedtozenia Zamawiajagcemu/Inspektorowi Nadzoru pelnej informacji odnosnie
wszystkich proponowanych wurzadzen i materialdow, zgodnie z nastepujacymi
szczegOtami:

— nazwe 1 adres proponowanego dostawcy lub producenta,

— numery i tytuly odno$nych wymagan technicznych krajowej lub miedzynarodowe;j
instytucji normalizacyjnej, jakie winny spetnia¢ materialy lub elementy gotowe,
wraz z kopiami dokumentow, gdy wymaga tego Inspektora Nadzoru,

— probki materiatdw proponowanych do wykorzystania przez Wykonawce,
reprezentatywne dla ich ogdlnej jakosci,

— dokumenty producentéw dotyczace dobr i wytwarzanych elementow,

— Informacje pozwalajace wykazaé, ze urzadzenia sg wystarczajacej jakosci i spetniaja
warunki Wymagan Zamawiajacego,

— wszelkie inne informacje, wymagane zgodnie z poszczegélnymi punktami
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Wymagan Zamawiajgcego.

Wykonawca zlozy u  Zamawiajagcemu/Inspektorowi  Nadzoru  wniosek
0 zatwierdzenie materiatow i urzadzen (Wniosek Materiatowy) w trzech egzemplarzach,
przed ztozeniem zamoéwienia u Dostawcy. Informacje we wniosku powinny by¢
przedstawione w sposob jasny i staranny, w formacie standardowym, uzgodnionym z
Zamawiajacym/Inspektorem Nadzoru. Zatwierdzenie przez Zamawiajacego/Inspektora
Nadzoru trwaé¢ powinno do dwoch tygodni od ztozenia petnego wniosku. Do czasu
otrzymania zatwierdzonego Whniosku Materialowego, Wykonawca nie powinien sktadac¢
zadnych zamowien. Po zatwierdzeniu urzadzen i materialdbw przeznaczonych do
wlaczenia w zakres robot Wykonawca przekaze do zatwierdzenia rysunki szczegdtowe
I instalacyjne. Wykonawca winien dostarczy¢ w/w rysunki w trzech egzemplarzach.
Przed przekazaniem zamowienia na Teren Budowy Wykonawca winien:

— zapewni¢ mozliwo$¢ przeprowadzenia inspekcji i prob na terenie zaktadow
producentéw albo w zatwierdzonych niezaleznych osrodkach badawczych.
Inspekcje i proby moga by¢ przeprowadzone przez Inspektora Nadzoru

— przedstawi¢ szczegotowe informacje dotyczace procedur kontroli jakosci dostawcey i
producenta oraz kopie certyfikatow proby,

— przedstawi¢ szczegoty dotyczace identyfikacji wysylki.

W przypadku gdy urzadzenia lub materialty nie beda zgodne z zatwierdzonym
Projektem Budowlanym, Wykonawczym lub Wymaganiami Zamawiajacego i wptynie
to na niezadowalajaca jako$¢ wykonania robot, Inspektor Nadzoru moze odrzucié
proponowane urzadzenia i materiatly. Odrzucone urzadzenia i materialy Wykonawca
niezwlocznie zdemontuje 1 zastapi je innymi, spelniajgcymi wymagania okreslone
w niniejszym STWIORB, na swoj koszt.

Kazda zmiana dostawcy urzadzen lub materialéw w stosunku do listy dostawcoéw
przedtozonej Zamawiajacemu/Inspektorowi Nadzoru wchodzacej w sktad projektu
wstepnego, wymaga akceptacji Zamawiajacego/Inspektora Nadzoru. Wszelkie koszty
wynikajace z wprowadzenia zmian pokryje Wykonawca.

Zatwierdzenie jednych materiatlow z danego Zrddla, nie oznacza automatycznego
zatwierdzenia innych materialow z tego samego zrédla, ani, ze wszystkie materialy
z tego zrodta uzyskajg zatwierdzeni Inspektora Nadzoru

Wykonawca zapewni prowadzenie odpowiednich badan i sprawdzen, w celu
udokumentowania, ze materialy lub urzadzenia uzyskane z zaakceptowanego zrodia

W sposob ciagly spetniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu
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roboét i pozniejszej eksploatacji przedmiotu umowy.
Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiedzialny jest za uzyskanie wszelkich pozwolen od wiascicieli
i odpowiednich wladz na pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych,
wlaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajgcego. Wykonawca dostarczy
Zamawiajacemu/Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczeciem
eksploatacji zrodta.

Wykonawca  winien przedstawi¢  Zamawiajacemu/Inspektorowi  Nadzoru
dokumentacje zawierajagca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych wraz
z proponowang metoda wydobycia i selekcji do zatwierdzenia. Odpowiedzialno$¢ za
spelnienie wymagan ilosciowych 1 jakosciowych wszelkich materiatow ponosi
Wykonawca.

Wszystkie koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do Robét, w tym: opfaty,
transport do miejsca sktadowania i/lub wbudowania, wynagrodzenia i.in. pozostajg po
stronie Wykonawcy

Wszystkie materiaty pozyskane z wykopoéw na Terenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Umowie nalezy wykorzystac do Robot lub odwiezé na odktad
odpowiednio do wymagan Umowy oraz wskazan Zamawiajacego/Inspektora Nadzoru.
Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow, miejsc pozyskania
piasku, zwiru nalezy formowa¢ w hatdy i wykorzysta¢ przy zasypce i przywracaniu
stanu terenu przy ukonczeniu Robot.

Inspekcja dostawcow urzadzen i materialow

Wytwornie oraz Dostawcy materialow i urzadzen mogg by¢ okresowo kontrolowane
przez Zamawiajacego/Inspektora Nadzoru w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych
metod produkcyjnych z wymaganiami. Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki
materiatow w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawg
akceptacji danej partii materiatbw pod wzgledem jakosci. Inspektor Nadzoru,
przeprowadzajac inspekcje, winien mie¢ zapewnione warunki:

— Wwspblprace 1 pomoc Wykonawcy oraz producenta urzadzen w czasie
przeprowadzania inspekcji;

— wolny dostep w dowolnym czasie w godzinach pracy zaktadu, do tych czgsci
zaktadu produkcyjnego/wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja Urzadzen
przeznaczonych do realizacji Robot.
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Materialy lub Urzadzenia wadliwe, niezgodne z wymaganiami

Wszelkie materialy niezgodne z wymaganiami Zamawiajacego zostang przez
Wykonawce usunigte z Terenu Budowy. Wszystkie roboty, w ktorych wykorzystano
materialy niezbadane i nie zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z nie przyjeciem tych robot i odmowa zaptaty za
nie.

W przypadku, gdy Roboty zostang wykonane przy uzyciu materiatéw lub urzadzen
niezgodnych z zatwierdzonym Projektem Budowlanym oraz wymaganiami
Zamawiajacego a wplynie to na niezadowalajacg jako$ robot, to materiaty te beda
niezwlocznie zastgpione innymi, wykonane roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.
Materialy niebezpieczne dla srodowiska

Niedozwolone jest uzywanie w trakcie prowadzenia Robot materiatow
stwarzajacych zagrozenie dla Srodowiska. Stosowanie materialow emitujacych
promieniowanie W stopniu wyzszym, niz dozwolone w odno$nych przepisach nie
zostanie zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Do realizacji rob6t nie dopuszcza
si¢ stosowania jakichkolwiek regenerowanych 1 odzyskiwanych materiatow.

Ochrona i opakowanie na czas transportu

Wszystkie dostarczane na Terenu Budowy urzadzenia, materialy 1 elementy
prefabrykowane winny by¢ chronione i zapakowane zgodnie z odpowiednimi normami
oraz wytycznymi producenta. Elementy materiatéw 1 prefabrykatéw, pokrywanych
powloka malarskg w zaktadzie producenta winny by¢ w celu ochrony umieszczone
przed wysytka w odpowiednich opakowaniach o konstrukcji drewnianej (np. z ptyt
pilsniowych przykreconych do drewnianej ramy). Ze szczegdlna starannoscig nalezy
pakowa¢ aparature elektryczng. Winna by¢ ona pakowana oddzielnie w zamknigte
worki polietylenowe lub podobne, zatwierdzone opakowania (z dodatkiem materiatu
higroskopijnego) z zachowaniem wszelkich srodkoéw zapobiegajacych wilgoci.

Wykonawca zobowigzany jest do uzupelnienia wszelkich ubytkow w powlokach
ochronnych powstalych w czasie transportu.

Przechowywanie i skladowanie materialéw i urzadzen

Wykonawca zobowigzany jest do zapewnienia tymczasowego skladowania
urzadzen i materialdow, do czasu, gdy beda one potrzebne do Robot. Wszystkie
urzadzenia | materialty winny by¢ zabezpieczone przed zniszczeniem, tak aby
zachowaly swoja jakos$¢ 1 wlasciwosci do wykonania roboét i byly dostepne do kontroli

Zamawiajacego/Inspektora Nadzoru. Wykonawca zapewni przechowanie materialow
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i urzadzen zgodnie z wytycznymi ich producenta. Miejsca czasowego magazynowania

beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy, w miejscach uzgodnionych

z Zamawiajacym/Inspektorem Nadzoru/Uzytkownikiem lub poza Terenem Budowy

W miejscach zorganizowanych przez Wykonawce. Odpowiedzialno§¢ za materialy

i urzadzenia magazynowane na Terenie Budowy ponosi Wykonawca.

Wyroby podatne na uszkodzenia mechaniczne nalezy sktadowa¢ w taki sposob aby

zapewnic:

ochrong przed uszkodzeniami pochodzacymi od podtoza, na ktorym sa sktadowane
lub przewozone, odpowiednig ochrone w czasie transportu i przetadunku,

rury w prostych odcinkach sktadowa¢ w stosach na rownym podtozu, na podktadach
drewnianych o0 szerokosci nie mniejszej niz 0,Im i w odstgpach 1-2m, nie
przekracza¢ wysokosci sktadowania do 1m dla rur o mniejszych srednicach i 2m dla
rur o $rednicach wigkszych (o ile wymagania producenta nie stanowig inaczej),

rury o roznych $rednicach sktadowaé oddzielnie, gdy jest to nie mozliwe to rury o
wigkszych $rednicach i grubszych $ciankach winny znajdowac si¢ na spodzie. Takie
same wymagania dotyczg uktadania rur w czasie transportu,

skladowane rury nalezy zabezpieczy¢ przed przesunigciem,

zakonczenia rur winny by¢ zabezpieczone np. wktadkami, kapturkami,

nie dopusci¢ do skladowania w sposéb, ktory moglby powodowaé odksztatcenia,
w miar¢ mozliwosci sktadowa¢ w opakowaniach fabrycznych,

nie dopuszcza¢ do zrzucania elementow,

niedopuszczalne jest wleczenie, rur, kregdéw i innych materiatéw po podtozu,
zachowacé szczegodlng ostrozno$¢ przy pracach w obnizonych temperaturach
zewngtrznych, wplywajacych na wrazliwo$¢ Materialow na uszkodzenia
mechaniczne,

ksztattki, ztaczki 1 inne materiaty (uszczelki, kleje, $rodki do czyszczenia
i odtluszczania itp.) powinny by¢ skladowane w sposob uporzadkowany,
z zaChowaniem wyzej omawianych $rodkow ostroznosci,

zwroci¢  szczegblng uwage na zabezpieczenie przeciwpozarowe —substancii
tatwopalnych, takich jak rozpuszczalniki i kleje.

Wyroby z tworzyw sztucznych o ograniczonej odpornosci na podwyzszone

temperatury oraz promieniowanie UV nalezy chroni¢ przed dlugotrwalg ekspozycja

stoneczng i nadmiernym nagrzewaniem od innych zrodet ciepta.
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Wariantowe stosowanie materialéw lub urzadzen

Jezeli rozwigzania projektowe dopuszczajag mozliwos¢ wariantowego zastosowania
materiatow lub urzadzen w wykonywanych robotach, to Wykonawca winien
powiadomi¢ Zamawiajgcego/Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze (wyborze
rozwigzania), nie pozniej niz na 3 tygodnie przed planowanym uzyciem materiatu, lub
w okresie dhluzszym jezeli bedzie to wymagane dla przeprowadzania badan do
akceptacji rozwigzania materialowego/urzadzenia. Wybrany 1 zaakceptowany
material/urzadzenie nie moze by¢ pozniej zmieniony bez zgody Zamawiajgcego 1/lub
Inspektora Nadzoru
Czesci zamienne

Wykonawca zapewni czesci zamienne i Szybko zuzywajace si¢ na caly okres
rozruchu i1 do czasu przejecia robdt przez Zamawiajacego. Wykonawca przekaze
Zamawiajacemu szczegotowa liste czeSci zamiennych i1 szybko zuzywajacych sie, dla

ktorych nalezy utrzymywac statg rezerwe na oczyszczalni.

3.3 Sprzet Wykonawcy

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania sprze¢tu sprawnego technicznie, nie
powodujacego zagrozenia dla srodowiska ani dla jako$ci wykonania robét. Sprzet ten
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w Projekcie
lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Zamawiajacego/Inspektora
Nadzoru. W przypadku braku ustalen sprzetu w tych dokumentach, sprzgt Wykonawcy
winien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajgcego/Inspektora Nadzoru.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu winna gwarantowa¢ wykonanie robot w terminie
przewidzianym w Umowie oraz w sposob zgodny z Wymaganiami Zamawiajgcego.
Sprzet wykorzystywany przy wykonywaniu robot, bedacy wiasno$cia Wykonawcy lub
wynajety, winien by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Sprzet
winien by¢ zgodny z normami dot. ochrony §rodowiska oraz przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania.

Wykonawca zobowigzany jest przedlozy¢ Zamawiajacemu/Inspektorowi Nadzoru
kopie dokumentéw dopuszczajacych sprzet do uzytkowania tam gdzie bedzie to
wymagane przepisami oraz na kazde wezwanie. Sprze¢t, maszyny, urzadzenia i
narzg¢dzia nie spelniajagce wymagan i nie gwarantujace zachowania warunkow Umowy,
zostanie  przez  Zamawiajacego/Inspektora  Nadzoru  zdyskwalifikowany i

niedopuszczony do Robot.
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3.4 Transport

Wykonawca zobowigzany jest wykorzystywac jedynie takie $rodki transportu, ktore
nie wplyng negatywnie na jakos¢ wykonywanych robot, wlasciwosci przewozonych
materiatlow oraz stan drog. Liczba wykorzystywanych $§rodkéw transportu winna
zapewnia¢ pltynne prowadzenie robot oraz zgodnie z zasadami okreslonymi
w Wymaganiach Zamawiajacego i wskazaniami Zamawiajacego/Inspektora Nadzoru,
w terminie przewidzianym Umowsa.

Pojazdy poruszajace si¢ po drogach publicznych winny spetnia¢ wymagania
odnosnych przepisow ruchu drogowego, w szczegolnosci w zakresie dopuszczalnych
obciazeh na osie i innych parametrow technicznych. Srodki transportu,
nieodpowiadajace warunkom Umowy beda, na polecenie Inspektora Nadzoru, usunigte
z Terenu Budowy i nie dopuszczone do wykorzystania przy prowadzeniu robot.

Wszelkie zanieczyszczenia spowodowane sprzetem Wykonawcy na drogach
ladowych, wodnych, dojazdach do terenu Budowy, beda na biezagco usuwane na koszt
Wykonawcy. Wykonawca, na wlasny koszt, wykona odtworzenie drogi dojazdowej, a
w przypadku zniszczen drog publicznych uzgodni z administratorem drogi wszelkie

prace zwigzane z jej odtworzeniem 1 wykona je na wilasny koszt.

3.5 Wykonywanie robot
Wymagania ogodlne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Umowa,
zapewnienie odpowiedniej jako$ci stosowanych materiatdow i wykonywanych robét, za
ich zgodnos$¢ z wymaganiami STWiORB.

Wykonawca ponosi petng odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie Obiektow i ich
elementdéw w planie i wyznaczenie ich wysokosci, zgodnie z wymiarami i rzednymi
okre$lonymi na rysunkach oraz projekcie budowlanym, wykonawczym i in.
Dokumentach budowy. Wszelkie btgdy wynikte w nastepstwie niewlasciwego
wytyczenia 1 Wwyznaczenia robdt  zostang, jesli  bedzie tego wymagac
Zamawiajacy/Inspektor Nadzoru, poprawione na koszt i staraniem Wykonawcy.
Sprawdzenie i zatwierdzenie wytyczenia | wyznaczenia wysokoSci przez
Zamawiajacego/Inspektora Nadzoru. nie zwalnia Wykonawcy z odpowiedzialno$ci za
ich doktadnos¢.

Zatwierdzanie metod budowlanych przez Zamawiajacego odbywac si¢ bedzie na
podstawie przekazanych przez Wykonawce dokumentoéw okreslajacych szczegdtows

metodologi¢ prac budowlanych, opisujacych proponowane technologie budowlane wraz
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z Programem wykonania robot. Na poparcie proponowanych metod i technologii
Wykonawca winien przedstawi¢ stosowne obliczenia dotyczace wykonania robot
tymczasowych, majacych na celu umocnienie wykopow oraz szalowanie betonu, jesli to
konieczne.

Wykonawca winien uzyska¢ pisemng zgode Zamawiajgcego przed rozpoczeciem
wszelkich prac budowlanych. Zatwierdzenie proponowanych technologii i metod
budowlanych przez Zamawiajacego/Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy z
odpowiedzialnosci 1 zobowigzan wynikajacych z Umowy odno$nie dbalosci o catosé
Robot, mozliwych wypadkow lub uszkodzen.

Roboty tymczasowe

Wykonawca bgdzie zobowigzany do wykonania i utrzymywania w stanie nadajagcym
si¢ do uzytku oraz tatwej likwidacji wszystkich robdt tymczasowych, niezbednych do
realizacji przedmiotu zamowienia. Roboty tymczasowe nie beda rozliczane odrebnie.
Jako roboty tymczasowe traktuje si¢ zagospodarowanie Terenu Budowy, drogi
tymczasowe, szalunki, odprowadzenie wody z terenu budowy i odwodnienie wykopow,
plantowanie, niezb¢dne bypassy 1 obejscia, transport $ciekow itp. Koszty robot
tymczasowych oraz pozostate koszty zwigzane z Terenem Budowy nalezg w catosci do
Wykonawcy.

Roboty towarzyszace

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za dokladne wytyczenie w planie
| wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej. Roboty pomiarowe nie bedg rozliczane
odrebnie.

Nastepstwa  jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez  Wykonawce
W wytyczeniu I wyznaczeniu robdt zostang poprawione przez Wykonawce na wlasny
koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora
Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

Wykonawca zatrudni uprawnionego geodete w odpowiednim wymiarze godzin
pracy, ktory w razie potrzeby bedzie stuzyl pomoca zarzadzajacemu realizacja umowy
przy sprawdzaniu lokalizacji 1 rzednych wyznaczonych przez Wykonawcg.

Stabilizacja sieci punktow odwzorowania zatozonej przez geodete¢ bedzie
zabezpieczona przez Wykonawcg, zas w przypadku uszkodzenia lub usunigcia punktow
przez personel Wykonawcy, zostang one zatozone ponownie na jego koszt, rowniez

w przypadkach gdy roboty budowlane wymagajag ich usuni¢cia. Wykonawca

19



Modernizacja oczyszczalni sciekow w Grabowie i pompowni sieciowych

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru robot Budowlanych

w odpowiednim czasie powiadomi 0 potrzebie ich usuniecia i bedzie zobowigzany do
przeniesienia tych punktow.

Zakres robot pomiarowych obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtownych osi
trasy 1 punktéw wysokosciowych,

— uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie o0si),

— Wwyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ich ochrona przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— zlokalizowanie uzbrojenia podziemnego w pasie robot,

— wykonanie pomiaréw kontrolnych utozenia taw i stop fundamentowych, przewodow
podziemnych,

— sporzadzenie operatow bedacych podstawa do obmiardw robot,

— odtworzenie granic dziatek w przypadku naruszenia znakoéw granicznych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami
Glownego Urzgdu Geodezji i Kartografii. Wykonawca powinien natychmiast
poinformowa¢ Zamawiajacego/Inspektora Nadzoru o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktow gldwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Zgodnos¢ z projektem

Wykonawca obowigzany jest do Scistego przestrzegania zapisoOw, danych
i wytycznych zawartych Projekcie. W przypadku zaj$cia koniecznosci wprowadzenia
zmian, Wykonawca winien wnioskowa¢ o nie ze stosownym wyprzedzeniem,
niezwlocznie po powzigciu wiadomosci o tej koniecznosci. Wszelkie zmiany
zatwierdzonych projektow mozliwe bedg tylko w przypadku uzasadnionej koniecznoS$ci
lub zapewnienia korzysci dla Zamawiajacego.

Niezaleznie od wprowadzonych w trakcie Robot zmian, dokumentacja

powykonawcza bedzie podlegata zatwierdzeniu przez Zamawiajgcego.

3.6 Kontrola jakosci
Zasady kontroli jakoSci robot

Wszystkie roboty beda podlegaly kontroli oraz sprawdzaniu ich przygotowania,
w taki sposob, aby zapewnione byto osiggniecie zatozonej jakosci wykonania. Za peing
kontrol¢ robdt oraz materiatdw odpowiedzialny bedzie Wykonawca, ktory zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel, laboratorium, sprzg¢t, zaopatrzenie

1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek oraz prowadzenia badan
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materiatdw 1 robot. Wykonawca bedzie prowadzit pomiary i badania materiatow,
urzadzen, instalacji oraz robot z czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z Projektem oraz warunkami Umowy. Minimalne wymagania co do
zakresu badan okreslone sg w Projekcie, normach i wytycznych. W przypadku gdy nie
zostaly one okreslone w ww. dokumentach Zamawiajacy ustali dodatkowy konieczny
zakres kontroli, tak aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie Umowa.

Wykonawca przedstawi Zamawiajacemu odpowiednie $wiadectwa i certyfikaty
$wiadczgce 0 posiadanej waznej legalizacji wszystkich stosowanych maszyn i urzadzen,
ich kalibracji oraz potwierdzajace, ze odpowiadaja one wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan. Zamawiajacy/Inspektor Nadzoru bedzie miat
nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych w celu ich inspekcji. W
momencie dostawy materiatow, urzadzen, instalacji i.in. Wykonawca przedstawi
Zamawiajacemu dokumenty wskazane ponizej w dwodch egzemplarzach lub kopiach
potwierdzonych za zgodno$¢ z oryginatem:

— wszelkie $wiadectwa, dokumentacje¢ z testow 1 badan, itp. odnosnie materiatow

I towarow przeznaczonych do realizacji robot;

— wszelkie dokumenty weryfikujace, ze inspekcja, kontrola oraz testy sg zgodne

z normami oraz SIWZ; — listy identyfikacyjne z odnosnikami do dokumentow

I materiatow oraz towarow.

Pobieranie probek

Probki do badan nalezy pobiera¢ losowo z zastosowaniem statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednakowe elementy produkcji
moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Nalezy
zapewni¢ Inspektorom, ustanowionym przez Zamawiajacego, mozliwo$¢ udziatu
W pobieraniu probek.

Na wezwanie Zamawiajgcego lub Inspektora Nadzoru, Wykonawca zobowigzany
jest przeprowadzi¢ dodatkowe badanie, tych materiatow, ktore bedg budzi¢ watpliwosé
co do ich jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce
usuni¢te lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty dodatkowych badan obcigzaja
Wykonawce tylko w przypadku stwierdzenia usterek lub brakow w badanych
materiatach, w przeciwnym wypadku koszty badan pokryje Zamawiajacy.

Badania i pomiary
Wszelkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z zaleceniami odnosnych

norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego
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w niniejszej STWIORB, nalezy stosowa¢ wytyczne i zalecenia co do procedur
zaakceptowane przez Zamawiajacego/Inspektora Nadzoru.

Wykonawca kazdorazowo powiadomi Zamawiajacego/Inspektora  Nadzoru
z odpowiednim wyprzedzeniem o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania przed
przystgpieniem do jego wykonania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca na
pismie przedstawi wyniki do akceptacji Zamawiajacego/Inspektora Nadzoru.

Wykonawca zobowigzany jest do niezwlocznego przekazania
Zamawiajacemu/Inspektorowi Nadzoru kopii raportéw z wynikami badan.

Badania urzadzen podczas wykonywania robét

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia w trakcie realizacji robot badan
jakosciowych i wydajnosciowych poszczegdlnych urzadzen i instalacji, odpowiednio:
czesciowych lub catkowitych. Obowigzkiem Wykonawcy jest badanie jakosci
i wydajnosci maszyn, urzadzen i instalacji w trakcie trwania Prob odbiorowych.
O wynikach tych badan Wykonawca bedzie informowal na biezaco Inspektora Nadzoru
oraz Zamawiajacego.

Atesty jakoSci materialow i urzadzen

Zamawiajacy/Inspektor Nadzoru dopusci do wykorzystania tylko te materiaty
I urzadzenia, ktore posiadajg atest, certyfikat lub o$wiadczenie producenta stwierdzajgce
ich pelng zgodno$¢ z warunkami podanymi w niniejszej STWIORB, co zostanie
dodatkowo potwierdzone wykonaniem badan jakos$ci przez Wykonawce.

W  przypadku materiatow, dla ktorych posiadanie atestu/certyfikatu lub
o$wiadczenia producenta jest wymagane przez zapisy niniejszej STWIORB, kazda
partia dostarczona do robdt winna posiadaé w/w dokument okreslajacy w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe winny posiada¢ atesty wydane przez producenta poparte, w
razie konieczno$ci, wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie tych wynikow
Wykonawca dostarczy Zamawiajagcemu/Inspektorowi Nadzoru.

Materiaty i urzadzenia posiadajace atesty producenta — wazne legalizacje, moga by¢
badane w dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona ich niezgodnos¢ z
wymaganiami niniejszej STWIORB to takie materialy i/lub urzadzenia zostang
odrzucone.

Dokumenty budowy
Wykonawca winien prowadzi¢ Dziennik Prac Montazowych w ktérym na biezgco

dokonywaé¢ wpisow dotyczacych przebiegu roboét, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia
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oraz technicznej i gospodarczej strony budowy a takze protokoly i inne dokumenty

wazne z uwagi na przebieg prac.

Notatki nalezy sporzadzac¢ na okolicznos$¢:

— przekazania Wykonawcy Terenu budowy,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,

— przebieg robdt, trudno$ci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny
przerw w robotach, — uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

— daty zarzadzenia wstrzymania rob6t wraz z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robot lub ich elementéw

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie realizacji robot,

— dane dotyczace sposobu i wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakoSci materialdbw, pobierania probek oraz  wyniki
przeprowadzonych badan z podaniem kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczeg6lnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Prac Montazowych Wykonawca
winien podpisa¢ z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Pomimo, iz
projektant sprawujacy nadzor nie jest strong w postepowaniu budowlanym, kazdy wpis
projektanta do Dziennika Prac Montazowych obliguje Inspektora Nadzoru oraz
Wykonawce do zajecia stanowiska.

Przechowywanie dokumentow budowy

Wszelkie dokumenty budowy winny by¢ przechowywane na Terenie budowy w
miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie jakiegokolwiek dokumentu budowy
nalezy niezwlocznie zglosi¢ Zamawiajagcemu oraz Inspektorowi Nadzoru. Wykonawca
niezwlocznie odtworzy zaginiony dokument w sposéb przewidziany prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Zamawiajgcego/Inspektora

Nadzoru 1 przedstawiane do wglady na kazde wezwanie.

3.7 Préby odbiorowe

Ustalenia niniejszego punktu ogdélnych warunkéw wykonania 1 odbioru robot
dotycza:
— rozruchu instalacji dostarczonych i wykonanych w ramach rob6t objetych Umowa,

— zapewnienia mediow niezbednych do funkcjonowania w/w robot w okresie
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rozruchu,
— zapewnienia chemikaliéw i innych srodkéw niezbednych do stosowania w uktadach
technologicznych instalacji i sieci oraz materiatoéw eksploatacyjnych,
— niezbgdnego wyposazenia,
— szkolenia zatogi eksploatacyjnej oddelegowanej przez Zamawiajacego,
— zapewnienia kadry inzynierskiej,
— powotania komisji rozruchowej,
— badan laboratoryjnych,
— opracowania dokumentacji rozruchowej i porozruchowej dla w/w instalacji i sieci.
W ramach rozruchu Wykonawca przygotuje wszystkie niezbedne materialy
i opracowania konieczne do przekazania Rob6t do eksploataciji
Okreslenia Podstawowe:
Okreslenia zwigzane z zakresem niniejszej czg$Ci STWIORB nalezy rozumie¢ jak
nizej:
Rozruch — zesp6t nastgpujacych po sobie czynnosci majacych doprowadzi¢ do
uzyskania wymaganego efektu okreslonego w Dokumentacji dla zakresu robot objetych
Umowg oraz formalnego przygotowania obiektow do przekazania do eksploatacji.
W zakres rozruchu wchodza:
—  prace przygotowawcze,
— rozruch mechaniczno-energetycznej,
— rozruch technologiczny,

Instrukcja obstugi i eksploatacji — opracowanie zbiorcze, opisujace zasady eksploatacji

obiektow i instalacji realizowanych w ramach niniejszej Umowy.

Instrukcja stanowiskowa — opracowanie indywidualne wykonane dla kazdego

stanowiska pracy przewidzianego w ramach wykonanych obiektéw i instalacji, w
zakresie wymogow BHP, p.poz., podstawowych zalecen eksploatacyjnych, opisu
postepowania w sytuacjach awaryjnych itp.

Szkolenie — czynno$ci konieczne do pelnego zapoznania pracownikow i operatoréw
obiektu z zasadami dziatania, funkcjonowania i pracy obiektoéw, sieci realizowanych w
ramach Umowy w aspekcie techniczno-technologicznym, BHP oraz zabezpieczen
p-poz.

Dokumentacja rozruchowa — Instrukcja Rozruchu, dokumentacja obejmujgca: instrukcje

obstugi i1 eksploatacji instalacji, raporty z badan, DTR urzadzef, dodatkowe pomiary i

korelacje parametrow technologicznych, instrukcje przeciwpozarows, instrukcje
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udzielania pierwszej pomocy w naglych wypadkach, instrukcje stosowania,
przechowywania 1 eksploatacji sprzetu ochrony drog oddechowych, instrukcje
stanowiskowe, instrukcje BHP.

Dokumentacja porozruchowa - stanowi Dziennik Rozruchu wraz z wszystkimi

protokotami, wynikami i zatgcznikami, sprawozdanie z przebiegu rozruchu stanowigce
streszczenie zapisOw Dziennika Rozruchu, a w tym ostateczne wyniki prac
rozruchowych, odnotowane zmiany w stosunku do rozwigzan projektowych
dokonanych w trakcie prowadzenia rozruchu, opis problemow, jakie wystapily w czasie
rozruchu, sposob ich rozwigzania i wnioski.

Przekazanie do eksploatacji — uzyskanie wszelkich zezwolen i opinii odpowiednich

organéw administracji publicznej, po zakonczeniu rozruchu, koniecznych do
ostatecznego przekazania obiektow i instalacji do eksploatacji zgodnie z wymogami
obowigzujacego prawa.

Zgodno$¢ parametréw rzeczywistych z fabrycznymi — ocena poprawnosci

rzeczywistych  parametrow technicznych 1 technologicznych wykonanych i
zamontowanych maszyn, urzadzen i instalacji w odniesieniu do projektowanych i
wymaganych w Dokumentacji wartosci, okreslona na podstawie badan i pomiaréw
przeprowadzonych zgodnie z Wymaganiami Szczegdétowymi oraz odpowiednimi
normami i zaleceniami.

Materialy, media i sprzet

Materiaty eksploatacyjne dostarczane przez Wykonawce na czas rozruchu obejmag

W szczegolnosci: materiaty eksploatacyjne do urzadzen, zgodnie z wymogami DTR
(m.in. oleje, smary, paski napedowe, odczynniki kalibracyjne i analityczne, itp.)
przewidziane jako minimalna rezerwa magazynowa gwarantujgca utrzymanie ciggtosci
pracy urzadzen.

Media na czas rozruchu (energia elektryczna, woda wodociggowa itp.) pozostajg po
stronie Zamawiajacego.

Sprzet wykorzystywany podczas rozruchu i prob odbiorowych powinien odpowiadaé
ogblnie przyjetym wymaganiom dotyczacym bezpieczenstwa pracy, miec¢ ustalone
parametry techniczne i by¢ stosowany zgodnie z jego przeznaczeniem oraz instrukcjami
producentéw. Dla potrzeb rozruchu nalezy przewidzie¢ wykorzystanie co najmniej n/w
sprzetu, ktory dostarczy Wykonawca:

— przeno$ne urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— sprzgt do pomiaréw elektroenergetycznych, — narzedzia elektryczne.
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Wymagania ogolne dotyczace rozruchu

Wykonawca opracuje szczegoétowa Instrukcje rozruchu uwzgledniajacag wymogi

I wytyczne zawarte w niniejszym STWIORB oraz zatwierdzi jg u Zamawiajacego przed

przystgpieniem do rozruchu urzadzen i obiektow. Proby odbiorowe (rozruch) zostang

przeprowadzone zgodnie z opracowanym przez Wykonawce i Zatwierdzony przez

Zamawiajacego Programem rozruchu.

Proby przedrozruchowe obejmuija:

1.

Sprawdzenie zawarto$ci i1 kompletnosci dokumentacji powykonawczej oraz
instrukcji obstugi i konserwacji dostarczonych zgodnie z wymaganiami warunkow
Umowy.

Sprawdzenie kompletno$ci i poprawnosci wykonania robot poddawanych probom
poprzez werytikacj¢ ich zgodnosci z dokumentacja projektowa.

Sprawdzenie poprawnos$ci montazu instalacji poddanej probom w zakresie co
najmniej usytuowania i zamontowania elementow instalacji, wykonania potaczen,
zamocowan i podpor, wspotosiowosci silnikow 1 napedow.

Sprawdzenie dziatania wszystkich czeSci ruchomych instalacji poprzez ich
uruchomienie r¢czne (tam, gdzie to mozliwe) w petnym zakresie dzialania.
Sprawdzenie stanu wyposazenia instalacji i urzadzen w materiaty eksploatacyjne
(smary, ptyny eksploatacyjne).

Sprawdzenie czystosci i droznosci elementéw dostgpnych instalacji (studzienki,
przewody, zbiorniki).

Wykonanie wszystkich czynno$ci dla urzadzen i1 wyposazenia seryjnego zgodnie z
wymaganiami DTR i fabrycznych instrukcji obstugi i eksploatacji dla tej fazy
uruchomienia.

Wykonanie czynnosci przewidzianych w tej fazie uruchomienia w specyfikacjach

szczegotowych.

Proba rozruchowa obejmuje:

1.

Sprawdzenie skutecznos$ci podania mediow zasilajacych do instalacji (energia

elektryczna, woda i in. — jesli dotyczy) poprzez:

— sprawdzenie dostepnosci i parametrow mediow na wejsciu do instalacji,

— stopniowe obciazanie instalacji podajacych media poprzez zataczanie kolejnych
fragmentow instalacji,

— kolejne sprawdzanie skutecznosci i poprawno$ci dziatania poszczegodlnych

elementéw wyposazenia instalacji podajacych media (zawory, przepustnice,
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wytaczniki),
— sprawdzenie dzialania pod obcigzeniem mediami wyposazenia sygnalizacyjno-
pomiarowego instalacji zasilajacych.

2. Pojedyncze zalaczanie poszczeg6élnych elementow instalacji i urzadzen bez podania
medium 1 bez obcigzenia (na biegu jalowym) i przeprowadzenie pomiardw
parametréw pracy instalacji i urzadzen.

3. Zalagczanie poszczegblnych zespotow instalacji i urzadzen bez podania medium i
bez obcigzenia (na biegu jalowym) i przeprowadzenie pomiaro6w parametréw pracy
oraz sprawdzenie prawidtowos$ci wspotpracy catego zespotu.

4. Sprawdzenie skutecznosci dziatania wszystkich elementow zalaczania, sterowania i
regulacji.

5. Tam, gdzie to mozliwe i przewidziane w instrukcjach obstugi i eksploatacji,
stopniowe napetnianie instalacji i urzadzen medium neutralnym (np. woda),
a nastgpnie przeprowadzenie czynno$ci j.w. wraz z dokonaniem pomiaru
parametrow pracy, w szczegélnosci parametréw pracy pod obcigzeniem oraz
przeprowadzeniem regulacji urzadzen sterujacych.

6. Wykonanie wszystkich czynnosci dla urzadzen i wyposazenia Seryjnego zgodnie z
wymaganiami DTR 1 fabrycznych instrukcji obshugi i eksploatacji dla tej fazy
uruchomienia.

7. Wykonanie czynno$ci przewidzianych w tej fazie uruchomienia w specyfikacjach
szczegbdtowych.

Ruch prébny (eksploatacja prébna) obejmuje:

Eksploatacja probna prowadzona bedzie zgodnie z Programem rozruchu i obejmie

W szczegdlnosci:

1. Uzupelienie, napelnienie obiektow wlasciwym medium (Scieki surowe,
oczyszczone mechanicznie itp.).

2. Wszystkie czynno$ci przewidziane w ramach Prob dla eksploatacji probnej zostang
przeprowadzone z medium eksploatacyjnym.

3. Niezaleznie od sprawdzen dokonanych w trakcie Prob odbiorowych i przed
odbiorowych przed rozpoczeciem eksploatacji probnej przeprowadzone zostanie
ponowne sprawdzenie dziatania wszystkich elementow urzadzen 1 instalacji
stanowigcych wyposazenie 1 zabezpieczenie w zakresie bezpieczenstwa i ochrony
pozarowe;j.

4. Eksploatacja probna zostanie rozpoczeta z minimalnym obcigzeniem medium
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10.

eksploatacyjnym, a nastgpnie obcigzenie bedzie stopniowo zwigkszane az do
warto$ci maksymalne;.

W trakcie podania medium eksploatacyjnego oraz zwigkszania obcigzenia
przeprowadzone zostang wszystkie czynno$ci sprawdzajgce, kontrolne i regulacyjne
przeprowadzone uprzednio w trakcie prob.

Wykonane zostang wszystkie czynnosci dla urzadzen i wyposazenia Seryjnego
zgodnie z wymaganiami DTR i fabrycznych instrukcji obstugi i eksploatacji dla tej
fazy uruchomienia.

Wykonane zostang czynno$ci przewidziane w tej fazie uruchomienia
w specyfikacjach szczegdtowych.

Stopniowe obcigzanie instalacji i urzadzen medium eksploatacyjnym prowadzone
bedzie az do osiggnigcia stanu stabilnej pracy w calym przedziale dopuszczalnych
(wymaganych) obcigzen.

Po uzyskaniu stanu stabilnej pracy instalacja lub obiekt poddany zostanie
zasadniczej fazie eksploatacji probnej polegajacej na stalej pracy przy zmiennym
obcigzeniu oraz rejestracji wszystkich parametréw pracy zgodnie z wymaganiami
Programu rozruchu i Umowy.

Eksploatacja probna bedzie uznana za zakonczona wylacznie po spetnieniu
wszystkich wymagan Programu Rozruchu, a w szczegdlnosci po potwierdzeniu, ze
instalacja pracuje niezawodnie 1 zgodnie z Umowa.

Proba koncowa dla calego odcinka (instalacji, obiektu) polega¢ bedzie na

przeprowadzeniu eksploatacji probnej. W czasie trwania eksploatacji probnej dla catego

odcinka (instalacji, obiektu) musi zosta¢ potwierdzone spetlnienie wymagan parametrow

Umowy. Eksploatacja probna dla kazdego odcina bgdzie wynosita 3 miesigce.

Warunki przystapienia do rozruchu instalacji technologicznych

Warunkami przystgpienia do rozruchu jest uprzednie:

sprawdzenie zgodno$ci wykonania robdt i1 zastosowanych urzadzen z Umowa,
dokumentacjg techniczng i zapisami w dzienniku budowy, a w szczegodlnosci:
sprawdzenie protokotdéw z przeprowadzonych prob, badan i inspekcji
przedmiotowych urzadzen i instalacji,

zakonczenie wszelkich prob i badan odbiorowych,

zakonczenie prac regulacyjno-pomiarowych uktadow elektrycznych, a w
szczegblnosci:

sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg wykonania obwodoéw sitowych i dziatania
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obwodow sterowania,
— wyregulowanie aparatury ruchowej, kontrolnej i sterowniczej,
— sprawdzenie poprawnosci dziatania przynaleznych zabezpieczen,
— wykonanie pomiaréw skutecznosci uziemienia ochronnego i zerowania;
— sprawdzenie, uruchomienie i wstgpna regulacja aparatury kontrolno-pomiarowej,
— sprawdzenie dostepnosci i parametrow mediow dostarczanych do urzadzen,
— dostarczenie przez Wykonawce instrukcji i dokumentacji techniczno-ruchowych
urzadzen.
O gotowosci do rozruchu Wykonawca powiadomi Zamawiajacego/Inspektora Nadzoru
sktadajac wniosek o dopuszczenie instalacji do rozruchu.
Kontrola Jakosci Robot
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami
odpowiednich norm przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia i certyfikaty.
Kontrolg rob6t w zakresie rozruchu prowadzi Inspektor Nadzoru wraz

z Zamawiajacym. Zakres kontroli obejmowac bedzie w szczegdlnosci:

sprawdzenie warunkéw dopuszczenia instalacji do rozruchu,

— kontrolg wynikow pomiarow i badan dziatania systemow,

— sprawdzenie zakresu dostaw i jakosci sprzgtu dostarczonego dla potrzeb rozruchu
i eksploatacji instalacji,

— kontrolg programéw szkolen,

— kontrolg oznakowania,

— sSprawdzenie  poprawnosci i kompletnosci  dokumentacji  rozruchowej
I porozruchowe;.

Zakonczenie Rozruchu

Odbiodr robot dla rozruchu obejmowacé bedzie sprawdzenie:

— poprawnosci 1 kompletnosci dokumentacji rozruchowej i porozruchowe;j

— kompletnosci analiz kontrolnych

— poprawno$ci wymaganych efektoéw pracy poszczegdlnych obiektow i instalacji
zgodnie z Dokumentacja

— zgodnosci parametrow dostarczonego sprzetu

— poprawno$ci wykonania i montazu oznakowania

— oprawnosci i kompletnosci przygotowania instalacji do przekazania do eksploatacji i

uzytkowania

— kompetentnos$ci szkolen obstugi eksploatacyjnej.
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3.8 Odbiér robot
Rodzaje odbiorow Robot

Roboty wykonane w ramach Umowy podlegaé¢ beda odbiorom dokonywanym przez
Zamawiajgcego i Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy. Roboty, w zaleznosci
od ich charakteru podlega¢ beda nastepujacym:

I.  Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu;

Il. Przejecie czesci robot;

1. Przejecie robodt — wystawienie Swiadectwa Przejecia;

IV. Akceptacja robét potwierdzona Swiadectwem Wykonania.

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega¢ bgda roboty, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr ten polega na koncowej ocenie
ilosci 1 jakosci wykonanych tych robot. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.

Odbidér winien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym dokonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot. Gotowos¢ danej czesci
robot do odbioru zgtasza Wykonawca, poprzez dokonanie wpisu do Dziennika Prac
Montazowych z jednoczesnym powiadomieniem Zamawiajacego/Inspektora Nadzoru.
Inspektor Nadzoru przystapi do odbioru niezwiocznie, nie poézniej jednak niz w ciagu
3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Prac Montazowych i powiadomienia
o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos$¢ 1 ilo$§¢ wykonanych robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu ocenia
Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zatwierdzajacych komplet wynikow
prob.

Przejecie czesci robot

Przejecie czegsci robot moze nastgpi¢ tylko na instalacji i/lub obiektow mogacych
samodzielnie funkcjonowa¢ bez wpltywu na pozostate elementy, instalacje, obiekty
podlegajace robotom, lub na ktére nie wptywaja inne elementy, instalacje, obiekty
podlegajace robotom. Przejeciu czgsci robot moga podlegac, roboty zwiagzane z ciggiem
mechanicznego oczyszczania $ciekOw oraz pompowni glownej a takze pompowni
sieciowych.

Gotowos¢ do przejecia danej czesci robdt zgltasza Wykonawca, poprzez dokonanie
wpisu do Dziennika Budowy z jednoczesnym powiadomieniem
Zamawiajgcego/Inspektora Nadzoru.  Termin  dokonania  odbioru  ustala

Zamawiajacy/Inspektor Nadzoru w porozumieniu z Wykonawcg po przeprowadzeniu
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rozruchu i potwierdzeniu uzyskania wymaganych parametrow i efektow pracy podczas
eksploatacji probne;.

Wystawienie $wiadectwa przejecia nastgpi po przejeciu catosci robot przez
Zamawiajgcego, bez uwag.
Okres Gwarancji / Rekojmia

Okres Gwarancji / Rekojmi oraz zakres odpowiedzialnosci Wykonawcy w tym
okresie regulujg zapisy Umowy. Wykonanie zobowigzan Wykonawcy w trakcie trwania
okresu Gwarancji i Rgkojmi potwierdzone bg¢dzie obustronnym podpisaniu Protokotow
Odbioru Koncowego

Wykonawca sporzadzi list¢ czgsci zamiennych i1 szybko zuzywajacych si¢
w terminie 21 dni od rozpoczecia Okresu Gwarancji. Wykonawca winien przedstawié
zaswiadczenie, ze wszystkie cze$ci zamienne wpisane na liscie beda dostgpne

przynajmniej przez 10 lat od momentu zakonczenia Okresu Gwarancji.

3.9 Platnosci

Wymagania ogélne
Podstawa ptatnosci jest cena ryczaltowa, skalkulowana przez Wykonawce

I przedstawiona w Ofercie Wykonawcy, zgodnej z formularzem oferty, przedtozonej w

przetargu na wykonanie robot oraz na podstawie Umowy. Cena ryczaltowa bedzie

uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na wykonanie
cato$ci zakresu robot.

Cena ryczaltowa za wykonanie Robot bedzie obejmowac w szczegolnosci:

1. koszty robocizny do wykonania robot obejmujace place bezposrednie, place
uzupehniajace, koszty ubezpieczen spotecznych 1 podatki od ptac itp.,

2. koszty materialow podstawowych i pomocniczych do wykonania robdt, obejmujace
rowniez koszty dostarczenia materiatow z miejsca ich zakupu bezposrednio na
stanowiska robocze lub na miejsce magazynowania na Terenie budowy,

3. koszty zatrudnienia, wynajecia, pracy wszelkiego sprzetu budowlanego niezbednego
do wykonania robot, obejmujace réwniez koszty sprowadzenia sprzetu na teren
budowy, jego montazu i demontazu po zakonczeniu robot,

4. Kkoszty zatrudnienia przez wykonawce personelu kierowniczego, technicznego,
administracyjnego budowy, obejmujace wynagrodzenie tych pracownikoéw nie
zaliczane do plac bezposrednich, wynagrodzenia uzupetniajace, koszty ubezpieczen
spotecznych i podatki od wynagrodzen itp.,

5. wynagrodzenia bezosobowe, ktore wg Wykonawcy obcigzajg dang budowg,
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10.
11.
12.
13.

14.
15.
16.
17.

18.

19

20
21

koszty montazu i demontazu obiektow zaplecza tymczasowego oraz koszty
amortyzacji lub zuzycia tych obiektow,

koszty wyposazenia zaplecza tymczasowego 1 urzadzenia Terenu budowy,
obejmujace drogi tymczasowe, tymczasowe sieci elektryczne, energetyczne,
wodociggowe, kanalizacyjne, o$wietlenie Terenu Budowy, zastepcze zrddta ciepta
do ogrzewania obiektow i robot, urzadzenia zabezpieczajace materialy i roboty

przed deszczem, stoncem, mrozem i inne tego typu urzadzenia,

koszty zuzycia i konserwacji lekkiego sprzetu, przedmiotow i narzedzi,

koszty bezpieczenstwa i higieny pracy, obejmujace koszty wykonania planu
bezpieczenistwa i ochrony zdrowia oraz niezbednych zabezpieczen stanowisk
roboczych i miejsc wykonywania robét, koszty odziezy i obuwia ochronnego,
koszty srodkow sanitarnych, higienicznych i leczniczych,

koszty zatrudnienia pracownikdéw zamiejscowych,

koszty zuzycia materialdow oraz energii na cele administracyjne i cele budowy,
koszty podrézy stuzbowych personelu budowy,

oplaty za zajecie pasow drogowych, chodnikéw i innych terendéw na cele budowy
oraz koszty tymczasowej organizacji ruchu,

koszty badan jako$ci materiatow, robdt 1 prob odbiorowych, eksploatacji probnej,
koszty dokumentacji powykonawczej i inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej,

koszty uporzadkowania Terenu budowy po wykonaniu robot,

oplaty graniczne, optaty, akcyzy i inne podatki nalezne za robocizne, materiaty i
sprzgt,

koszty dokumentacji niezbednej dla uzyskania przez Zamawiajacego pozwolenia na

uzytkowanie, pozwolenia wodnoprawnego i innych wymaganych pozwolen,

. wszystkie inne koszty budowy, ktore moga wystapi¢ w zwiazku z wykonywaniem
rob6t budowlanych,

. koszt biura terenowego dla Inspektora Nadzoru,

. koszty ogodlne prowadzenia dziatalnosci przez Wykonawce.

Platnosci za wykonanie robot ustalane na potrzeby platnosci czesciowych

Za podstawe do wystgpienia Wykonawcy o platnosci czeSciowe uznaje Si¢

wykonanie danej czgsci robot oraz pozytywny wynik ich odbioru. Warto$¢ robot,

stanowigcych podstawe do platnosci czgsciowych ustalana bedzie zgodnie z zapisami

Umowy.
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Platnosci za prace towarzyszace

Podstawa platno$ci za czynnosci geodezyjne

Wykonawca uwzgledni koszty czynnosci geodezyjnych w formie ryczattu,
odpowiednio przy koszcie pozostatych pozycji. CzynnoSci geodezyjne nie beda
podlegaty odrgbnym rozliczeniom ramach niniejszego Zamowienia. Platnosci za te
czynnosci zostang dokonane zgodnie z zapisami Umowy.

Podstawa platnosci za pozyskanie gwarancii i ubezpieczeh

Wszelkie koszty pozyskania zabezpieczen gwarancyjnych oraz ubezpieczen
zwigzanych z realizacja Umowy ponosi Wykonawca. Cena ryczattowa obejmuje
rowniez wszystkie przedluzenia zabezpieczen wynikajace z Umowy. Platnos$¢ za
zabezpieczenia gwarancyjne dokonana bedzie zgodnie z zapisami Umowy.

Podstawa platnosci za tablice informacyjna

Koszty zwigzane ze spelnieniem wymagan odno$nie tablic informacyjnych
Wykonawca uwzgledni w cenie ryczattowe] podanej w Ofercie. Cena ryczaltowa
obejmuje rowniez koszt utrzymania tablicy, jej odnowienia lub naprawy. Zaptata

dokonana bedzie zgodnie z zapisami Umowy.

3.10 Punkty odniesienia

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ prawo, wszelkie przepisy, wytyczne i normy,
ktore w jakikolwiek sposob zwigzane sg z robotami oraz Umowg i begdzie w pehni
odpowiedzialny za ich przestrzeganie podczas prowadzenia robot. Catos¢ robot nalezy
projektowac 1 realizowaé w systemie metrycznym uktadu SI.

Zgodno$¢ z normami

Wszystkie roboty wykonane w ramach Umowy winny spetnia¢ wymogi okreslone
polskim Prawem Budowlanym. Wymagania Zamawiajacego powotuja si¢ rowniez na
normy oraz inne przepisy prawa, np. dyrektywy europejskie i wytyczne branzowe.
Jezeli nie okreslono inaczej, nalezy przyjmowacé ostatnie wydania tych dokumentow
oraz biezace ich aktualizacje. Od Wykonawcy wymaga sSi¢ spelnienia zapisow
I wymagan aktow prawnych oraz norm i wytycznych w trakcie realizacji robot.

Catos¢ robot winna wykona zgodnie z wymogami Polskich Norm lub
odpowiadajgcych im norm europejskich i zgodnie z warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robét. Jezeli dla czesci Robot nie istnieja odpowiednie Polskie
Normy, zastosowanie beda mialy uznane i bedace w uzyciu normy i standardy
europejskie. (EN). Ze wzgledu na specyfik¢ Umowy ustala sie, ze wszystkie normy

i akty prawne wymienione w Dokumentacji sg dla Wykonawcy obowigzkowe
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w stosunku rownorzednym z zapisami Dokumentacji, poleceniami Inspektora Nadzoru,
wymogami montazu, transportu, magazynowania itp. podanymi przez Producentéw
oraz Dokumentacjami Techniczno-Ruchowymi.

Wszelkie Polskie Normy przenoszace europejskie normy zharmonizowane (PN),
przepisy branzowe, instrukcje na ktore powotuje si¢ niniejsza STWIORB nalezy
traktowac¢ jako integralng czes¢ i czytac je lacznie ze Specyfikacja, jak gdyby tam one
wystepowaty. Wykonawca winien by¢é w pelni zaznajomiony z ich zawartoscig i
wymaganiami. Zastosowanie beda mialy ostatnie wydania Polskich Norm
przenoszacych europejskie normy zharmonizowane, o ile nie postanowiono inaczej.
Roboty bedg wykonywane w bezpieczny sposob, scisle w zgodzie z Polskimi Normami
przenoszacymi europejskie normy zharmonizowane (PN). W przypadku braku Polskich
Norm przenoszacych europejskie normy zharmonizowane uwzglednia si¢:

— europejskie aprobaty techniczne,

— wspolne specyfikacje techniczno,

— Polskie Normy przenoszace normy europejskie,

— normy panstw czlonkowskich Unii Europejskiej przenoszace europejskie normy
zharmonizowane

— Polskie Normy wprowadzajace normy miedzynarodowe

— Polskie Normy

— polskie aprobaty techniczne
Zaklada si¢, iz Wykonawca doglebnie zaznajomit si¢ z tresciag i wymaganiami

ponizszych ustaw 1 przepisOw (aktualnos¢ aktow prawnych sprawdzi¢ w dniu

stosowania):

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (tekst jednolity Dz.U. 2010 nr 243
poz. 1623 z pézn. zmianami).

2. Ustawa z dnia 17 maja 1989r. Prawo geodezyjne i kartograficzne. (Dz.U. z 2000r.
Nr 100 poz.1086 z p6zn. zmianami). ( Dz. U. z 2005r Nr240 poz2027 j.t. + zm. z
24.02.2007r Dz.U. 07.21.125)

3. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r . Prawo ochrony srodowiska (Dz.U. Nr 25 z
2008r, poz. 150 z pdézniejszymi zmianami)

4. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U. z 2000r. Nr 71 poz.
838 z pozniejszymi zmianami).( Dz.U.07.19.115 j.t + zm Dz.U. 07.192.1381).

5. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r o wyrobach budowlanych Dz. U. z 2004r Nr 92
p0z.881)
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

Ustawa z dnia 21 kwietnia 2001r- o odpadach (Dz. U. z 2001r Nr.62 Poz. 628 z

pézniejszymi zmianami

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika

budowy, montazu i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego
dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108
poz. 953).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkow jaki powinny
odpowiada¢ budynki i ich sytuowanie Dz.U z 2002 r. poz. Nr 75 poz. 690; z
p6zniejszymi zmianami

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja2004 r. w sprawie okreslenia
metod i podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego obliczania planowanych
kosztow prac projektowych oraz planowanych kosztow robdt budowlanych
okreslonych w programie funkcjonalno — uzytkowym. Dz.U. z 2004 r. Nr 130, poz.
1389

Rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie
okreslenia szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych Dz.U nr 2002/2004 poz. 2072

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r w sprawie
informacji  dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. (Dz.U. nr 120 poz. 1126)

Rozporzadzenie MPiPS z dnia 26.09.1997r. w sprawie ogolnych przepisow bhp
(tekst jednolity Dz.U. z 2003r. Nr 169, poz. 1650)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych ( Dz.U. z 2003r. nr 47
poz. 401)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzgdzen
technicznych do robot ziemnych , budowlanych i drogowych (Dz. U. z 2001 r Nr
118 p0z.1263).

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 1
pazdziernika 1993 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy eksploatacji,
remontach i konserwacji sieci kanalizacyjnych (Dz.U. z 1993r. Nr 96 poz. 437)
Rozporzadzenie Ministra Pracy 1 Polityki Spotecznej z dnia 14 marca 2000r. w

sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy recznych pracach transportowych
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17.

18.

19.

20.

21.

22.

(Dz.U. z 2000r. nr 26 poz. 313)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia
2006r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkoéw , innych obiektow
budowlanych i terenow (Dz. U. z 2006r. Nr 80, poz. 563)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury — z dnia 11 sierpnia 2004r. w sprawie
systemow oceny zgodno$ci, wymagan, jakie powinny speinia¢ notyfikowane
jednostki uczestniczace w ocenie zgodnosci oraz sposobu znakowania wyrobow
budowlanych oznakowaniem CE. (Dz.U. z 2004r. Nr 195, poz. 2011)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 8 listopada 2004r w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek administracyjnych upowaznionych do ich wydawania
(Dz. U. z 2004r Nr 249 poz. 2497).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 14 pazdziernika 2004r w sprawie
europejskich aprobat technicznych oraz polskich jednostek administracyjnych
upowaznionych do ich wydania ( Dz. U. z 2004r Nr 237 poz. 2375).
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego
1995r. w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz
czynnos$ci geodezyjnych obowiazujacych w budownictwie. (Dz.U. z 1995r. Nr 25
poz. 133)

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 2 kwietnia
2001 r. w sprawie geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz zespolow
uzgadniania dokumentacji projektowej (Dz.U. z 2001r. nr 38 poz. 455)

23. Rozporzadzenie Ministra Zdrowia z dnia 29.03.2007r. w sprawie jako$ci wody
przeznaczonej do spozycia przez ludzi (Dz.U. 07.61.417)
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4. Specyfikacje techniczne. Instalacje technologiczne, wyposazenie

technologiczne i montaz

41 Wstep
411 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t budowlanych w zakresie wyposazenia technologicznego
tacznie z urzadzeniami. Zgodnie z zapisami niniejszej specyfikacji, wskazane elementy
wyposazenia muszg by¢ dostarczone i zamontowane wraz z kompletnym orurowaniem,
okablowaniem oraz systemem sterowania, aparaturg kontrolno-pomiarowa
I wizualizacja. Podczas prowadzenia modernizacji oczyszczalni $cieckow w Grabowie
nad Pilica oraz pompowni sieciowych, konieczne bedzie utrzymanie eksploatacji
istniejacego uktadu technologicznego tak, aby w trakcie prowadzenia prac nie nastgpito
pogorszenie jakosci Sciekdw odprowadzanych do odbiornika oraz zachowana zostata
ciggtos¢ transportu $ciekow z obszaru Gminy za posrednictwem sieci kanalizacji

sanitarnej do oczyszczalni $ciekow.

4.2  Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu

I realizacji robot wymienionych w punkcie 4.1.1.

4.3 Zakres robot objetych ST
4.3.1 Roboty podstawowe

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza wykonania robot w zakresie
wyposazenia technologicznego i instalacji technologicznych  przy modernizacji
oczyszczalni Sciekow w Grabowie nad Pilicg oraz wybranych pompowni sieciowych
(urzadzenia, armatura i rurociggi wewnetrzne) . Szczegélowy zakres opisany jest
w Wymaganiach Ogélnych ST.

Zgodnie z zapisami niniejszej specyfikacji, wskazane elementy wyposazenia muszg
by¢ dostarczone i zamontowane wraz z kompletnym orurowaniem, okablowaniem oraz

systemem sterowania, aparaturg kontrolno-pomiarowg i wizualizacja.

4.3.2 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymezasowych
Do wykonania rob6t budowlanych podstawowych niezbedne s3 miedzy innymi
nastepujace roboty tymczasowe:

— roboty pomiarowe, przygotowawcze, trasowanie,
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montaz i demontaz drabin 1 rusztowan niezbednych do wykonania robot,

oraz prace towarzyszace:

dostarczenie dokumentacji techniczno-ruchowej maszyn 1 wurzadzen wraz
Z instrukcjami montazowymi w zakresie podtaczen elektrycznych w jezyku polskim,
facznie z wszystkimi niezbednymi rysunkami,

dostawa 1 montaz urzadzen wraz ze wskazanym wyposazeniem dodatkowym i
calym niezbednym wyposazeniem standardowym (takim jak: silniki i osprzet
pomocniczy niezbedny dla prawidtowej i bezpiecznej pracy dostarczanego
urzadzenia),

polaczenie rurociggdéw 1 armatury z urzadzeniami oraz z sieciami zewngtrznymi
wraz z materiatami tgczeniowymi (uszczelki, podktadki, $ruby, elektrody itp.),
wykonanie oczyszczenia rurociggow stalowych,

dospawanie kotnierzy, ksztattek, kro¢cow do rur,

wykonanie uszczelnien typu tancuchowego rurociggdw przewodowych przez
otwory przejs¢ szczelnych w $cianach konstrukcji wraz z ksztaltkami
przejsciowymi, zalozeniem plastikowych tancuchow 1 dokreceniem $rub w
tancuchach uszczelniajacych,

wykonanie niezbednych przej$¢ rurociggéw przez Sciany i posadzki budynkow,
zwigzanych z montazem urzadzen

wykonanie pneumatycznych i wodnych prob szczelnosci,

wlasciwe oznakowanie i malowanie, wykonanie tabliczek informacyjnych,
wprowadzenie i podtaczenie koncoéwek przewodoéw do puszek, odgateznikéw,
skrzynek,

proby montazowe, sprawdzenie dziatania poszczeg6lnych urzadzen , o ile jest to
mozliwe i sprawdzenie funkcjonowania uktadu,

prace porzadkowe i doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

4.4  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST s3 zgodne z obowigzujacymi

odpowiednimi normami i okres$leniami zawartymi w Wymaganiach Ogolnych.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, zgodno$¢

z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

4.5 Materialy i urzadzenia

Materiaty i urzadzenia uzyte do budowy powinny by¢ nowe i spelnia¢ warunki
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okre$lone w odpowiednich normach przedmiotowych, a w przypadku braku normy
powinny odpowiada¢ warunkom technicznym wytworni lub innym umownym
warunkom.

Do wykonania robot instalacyjnych nalezy stosowa¢ materiaty 1 urzadzenia
spetniajace nizej okreslone wymagania.

Wymagania materialowe dla poszczegélnych urzadzen nie dotycza silnikow
I przektadni, o ile nie jest to doktadnie okreslone.

Zespoly urzadzen podane w niniejszym punkcie ST, muszg Stanowi¢ cato$é¢
pochodzaca od jednego Dostawcy i posiadac jego gwarancije.

Nie nalezy stosowac¢ urzadzen prototypowych.

W obrebie dostawy poszczegdlnych zespoldw technologicznych wymaga sie, aby
urzadzenia te stanowily kompletne podzespoty ciggu technologicznego, w zakresie
okreslonym w niniejszej Specyfikacji oraz spetnialy wszelkie okre§lone w tym
opracowaniu wymagania.

Wszystkie urzadzenia musza posiada¢ dokumentacje techniczno-ruchowa (DTR),
certyfikaty lub aprobaty techniczne, odpowiada¢ wymogom PN, BN a ponadto uzyskac
akceptacje Inspektora przed wbudowaniem.

Wymagania ogolne:

— wszystkie opisy na urzadzeniu bedg wykonane w jezyku polskim

— wszystkie komunikaty wyswietlane przez sterownik beda w jezyku polskim

— Uurzadzenie musi posiada¢ dokumentacj¢ techniczno-ruchowag DTR w jezyku
polskim, ktéra zawiera:

e instrukcj¢ montazu i eksploatacji w tym sposob postgpowania w sytuacjach

awaryjnych oraz wykaz czg¢éci zamiennych,

e instrukcj¢ obstugi i konfiguracji sterownika,

e schematy elektryczne szafy sterowniczej,

e rysunek ztoZzeniowy,

e rysunek rozmieszczenia elementdéw umieszczony na drzwiach szafy

sterowniczej,

e karte identyfikacyjng zestawu,

e karte gwarancyjna,

e protokot z badania zestawu przez producenta,

e rzeczywistg charakterystyke hydrauliczng Q-H urzadzenia,

e deklaracj¢ zgodnosci.
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UWAGI:

1. Przed zlozeniem zamoOwienia na wyposazenie u producentéw nalezy sprawdzié¢
podane na Rysunkach domiary oraz parametry montazowe maszyn i urzadzen
w stosunku do stanu istniejgcego. W razie stwierdzenia réznic powiadomic
niezwtocznie Inspektora Nadzoru.

2. Przechowywane materialy 1 urzadzenia nalezy konserwowaé i przechowywaé
zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych i zaleceniami producenta oraz
W sposdb umozliwiajacy tatwg identyfikacje danej partii materialow 1 urzadzen.

3. Wszystkie materialy 1 urzadzenia przewidywane do wbudowania beda zgodne
z postanowieniami Umowy i poleceniami Inspektora Nadzoru. W oznaczonym
czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegdétowe informacje
dotyczace Zrodla wytwarzania materiatow oraz odpowiednie $wiadectwa badan,
dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i probki do

zatwierdzenia przez Inspektora.

45.1 Rurociggi i armatura

Wszystkie rury, ksztattki, ztaczki i kotnierze beda znormalizowane.

Rurociagi technologiczne muszg by¢ wykonane ze stali nierdzewnej nie gorszej niz
1.4301.

Kotnierze luzne musza by¢ wykonane z powlekanego aluminium lub stali
nierdzewnej nie gorszej niz 1.4301.

Wszystkie materiaty ztaczne (Sruby, nakretki podktadki) musza by¢ wykonane ze
stali kwasoodpornej, (z tym, ze na stykach rurociggéw ze stali kwasoodpornej z innymi
materiatami muszg by¢ izolowane przektadkami wielomateriatowymi, dostosowanymi
do rodzaju styku).

Mocowania 1 podpory rurociggdéw przy pomocy typowych elementéw mocujacych
ze stali nierdzewne] z uszczelka gumowg nalezy uwzgledni¢ w cenie montazu
rurociggow.

Materialami wystepujacymi w instalacjach technologicznych sa miedzy innymi:

rury spawane o $rednicy 48,3 x 2,0 mm, stal gat. 1.4301;

— rury spawane o $rednicy 76,1 x 2,0 mm, stal gat. 1.4301 wraz z ksztattkami,
— rury spawane o $rednicy 88,9 x 2,0 mm, stal gat. 1.4301 wraz z ksztattkami,
— rury spawane o $rednicy 114,0 x 2,0 mm, stal gat. 1.4301 wraz z ksztattkami;
— rury spawane o $rednicy 168,3x 2,0 mm, stal gat. 1.4301 wraz z ksztattkami;

— rury spawane o $rednicy 219,1 x 2,0 mm, stal gat. 1.4301 wraz z ksztattkami;
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— rury spawane o $rednicy 273,0 x 2,0 mm, stal gat. 1.4301 wraz z ksztattkami;
— zasuwy nozowe miedzykotnierzowe do $ciekow

— zawory kulowe odcinajace

— zawory kulowe zwrotne

— przejscia szczelne tancuchowe

45.2 Urzadzenia

W zakresie dostawy urzadzen uwzgledni¢ nalezy: aparature, osprzet elektryczny,
materiaty elektryczne instalacyjne, kable, przewody, osprz¢t drobny, armature
obicktowg oraz wszystkie prefabrykaty takie jak: szafy, tablice, pulpity, skrzynki,
stojaki, kasety itp.(kompletnic wyposazone, pomalowane i oznakowane) wraz z
elementami ukladu sterowania stanowigcymi badz wyposazenie urzadzen
technologicznych badz element systemu sterowania i AKPIA ,wykonanie robot
montazowych oraz wszystkich potaczen (spawanych, koinierzowych, zgrzewanych
rurociggéw 1 armatury) niezbednych do spelniania przez uktady opisanych funkcji
technologicznych wraz z materialami taczeniowymi (uszczelki, podktadki, Sruby,
elektrody itp.)

Przechowywane materialy 1 urzadzenia nalezy konserwowac i przechowywac
zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych i zaleceniami producenta oraz w spos6b
umozliwiajacy tatwg identyfikacje danej partii materiatow 1 urzadzen.

Wszystkie materiaty i urzadzenia przewidywane do wbudowania bgda zgodne z
postanowieniami Umowy i poleceniami Inspektora. W oznaczonym czasie przed
wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace zrdodla
wytwarzania materiatdw oraz odpowiednie $wiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia

do obrotu i stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia przez Inspektora.

4.6 Sprzet wykonawcy

Ogdlne wymagania dotyczace stosowania sprz¢tu podano w Wymaganiach
Ogolnych.

Zgodnie z technologia zalozong do wykonania robot montazowych proponuje si¢
uzy¢ migdzy innymi nastepujgcego sprzetu:

— zuraw samochodowy,

weciagnik o udzwigu do 1,5 t z napgdem elektrycznym,

rusztowanie kolumnowe,

urzadzenie do spawania r¢gcznego w ostonie z argonu,
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— zestaw acetylenowo-tlenowy
— sprezarka powietrza,
— spawarka elektryczna wirujaca,
— zgrzewarka do rur HDPE czotowa i oporowa,
— wiertarka,
— narzedzia tnace do cigcia rur,
— szlifierki katowe,
— gietarki,
— gwinciarka,
— ucinacze.
Sprzgt uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania Sprzetu sprawnego oraz takiego, ktory nie

spowoduje niekorzystnego wptywu na srodowisko i jako§¢ wykonywanych Robot.

4.7 Transport
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Wymaganiach Ogdlnych.
Zgodnie z technologiag zatozong do transportu proponuje si¢ uzy¢ takich srodkéw

transportu, jak:

samochod skrzyniowy,

— przyczepa skrzyniowa.

— ciagnik kotowy z przyczepa
— samochdd dostawczy

Wytadunek materiatow 1 urzadzen musi odbywac¢ si¢ z zachowaniem wszelkich
srodkow ostroznos$ci uniemozliwiajacych ich uszkodzenie.

Uzyte $rodki transportu muszg by¢ sprawne technicznie.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania przepisow
ruchu drogowego (kotowego, szynowego, wodnego) tak pod wzgledem formalnym jak i
rzeczowym.

Obowiagzkiem Wykonawcy jest utrzymanie kot sprzgtu, w takim stanie by nie
nanosily zanieczyszczen na jezdnie drog znajdujgcych sie poza obszarem Terenu
Budowy. W przypadku zabrudzenia jezdni Wykonawca jest zobowigzany ja oczys$ci¢

I przywroci¢ do stanu pierwotnego.
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4.8 Wykonanie robot
4.8.1 Ogélne warunki wykonania

Ogolne warunki wykonania zgodne z Wymaganiami Ogolnymi.

Montaz wyposazenia nalezy wykonac tak, aby spetniato przewidziane dla niego
funkcje. Jezeli wykonawca zaoferuje urzadzenie albo armatur¢ spetniajaca wszystkie
wymagania lecz taka, ze potaczenie z innymi urzadzeniami, armaturg lub rurociggami
beda wymagaly zastosowania dodatkowych elementow, to wszystkie elementy
dodatkowe zespalajace elementy podstawowe w uklad funkcjonalny musza by¢

uwzglednione w cenie zaoferowanych elementow.

4.8.2 Urzadzenia

Przed montazem urzadzen i instalacji nalezy opracowaé szczegbélowy plan montazu.
Plan winien by¢ skoordynowany z wykonawstwem prac budowlanych, elektrycznych
i AKP.

Przed rozpoczeciem prac montazowych powinny by¢ zakonczone prace
konstrukcyjno — budowlane wraz z wewnetrznymi instalacjami elektryczna, przytacza
wodnego, kanalizacji, wentylacji w zakresie umozliwiajgcym swobodne prowadzenie
prac przy instalacjach technologicznych.

Zespoty urzadzen podane w niniejszym punkcie ST, musza stanowic¢ calosé
pochodzacy od jednego Dostawcy i posiadac jego gwarancje.

W obrebie dostawy poszczegdlnych zespotoéw technologicznych wymaga sie, aby
urzadzenia te stanowily kompletne podzespoty ciagu technologicznego, w zakresie
okreslonym w niniejszej Specyfikacji oraz spetniaty wszelkie okreslone w tym
opracowaniu wymagania.

Wszystkie urzadzenia muszg posiada¢ dokumentacj¢ techniczno-ruchowg (DTR),
certyfikaty lub aprobaty techniczne, odpowiada¢ wymogom PN, BN a ponadto uzyska¢
akceptacje Inspektora przed wbudowaniem.

Montazu nalezy dokonywa¢ w oparciu o rysunek zestawieniowy, DTR urzadzen i
wymagania specyfikacji technicznej. Wszystkie odst¢pstwa nalezy uzgodni¢ z
Inspektorem Nadzoru.

Wszystkie urzadzenia winny by¢ zamontowane zgodnie z wytycznymi zawartymi w
instrukcjach obstugi i DTR-kach oraz pod nadzorem producenta urzadzen jezeli
producent tego wymaga.

4.8.3 Rurociagi i Armatura

Zakres rurociggdéw technologicznych obejmuje rurociggi odpowiednio wewnatrz
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obiektu tacznie z przejsciem rurociggu przez Sciany obiektu lub rurociagi
wprowadzajace medium na obiekt zgodnie z dokumentacja projektowa.

Sposob uktadania i montazu rurociggéw wykonaé¢ zgodnie z wytycznymi 1 pod
nadzorem producenta rur.

Do montazu rurociggéw technologicznych (odcinki taczace poszczegodlne
urzadzenia) nalezy  przystagpi¢ po zamontowaniu istniejacych  urzadzen
technologicznych. Rurociagi nalezy mocowa¢ do $cian, posadzki lub stropu za pomoca
stalowych uchwytéw montazowych z wktadkg gumowa (od strony rury, wkiadka
gumowa na catej dlugosci obwodu obejmy), ktore powinny zapewniac latwy i trwaly
montaz 1 ewentualny demontaz oraz gwarantowa¢ swobodne wydluzanie si¢
rurociggow.

Rozstaw uchwytéw montazowych zachowa¢ zgodnie z wytycznymi producenta rur.

Przewody nalezy uklada¢ w kierunku prostopadtym lub rownoleglym do
najblizszych $cian.

Przej$cia rurociggdéw technologicznych przez $ciany wykonaé jako szczelne z
zastosowaniem tacznikéw do wmurowania i przej$é tancuchowych. Sruby i nakretki w
przej$ciach szczelnych wykonane ze stali kwasoodporne;j.

Przejscia szczelne wykonaé zgodnie z wytycznymi producenta rur i przejsé
szczelnych.

Wszystkie rurociagi przeznaczone do zabetonowania winny posiada¢ ciagly wieniec
zlacza spawanego, uszczelnione potaczenia lub podobne rozwigzania w celu
zachowania maksymalnej szczelnosci odcinka prowadzonego w konstrukcji betonowe;j.

Po zamontowaniu rurociggéw technologicznych nalezy przeprowadzi¢ probe
szczelno$ci rurociaggow 1 instalacji.

Wykona¢ oznakowanie rurociggéw technologicznych, armatury i urzadzen.

Po wykonaniu robot nalezy przeprowadzi¢ szkolenia zatogi w obstudze urzadzen.
Rurociagi z rur stalowych nierdzewnych

Rury i ksztattki ze stali nierdzewnej laczy¢ przez spawanie, przy armaturze i
urzadzeniach polaczenia kolierzowe. Do potaczen kotierzowych stosowaé kotnierze
luzne i uszczelki gumowe EPDM. Rurociagi taczone przez spawanie winny by¢
wyposazone w niezbedne kolnierze, w taki sposob, aby istniata mozliwos¢ tatwego
demontazu rurociagu.

Wszystkie rurociagi technologiczne winny by¢ odpowiednio zamocowane, podparte

lub podwieszone.
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Dla rur stalowych, nierdzewnych (1.4301) stosowa¢ rozstaw podpar¢:

e DN25-DN50 —-do 1,5m

e DNG65-DN100 - do 2,5m

e DN150 - DN200 —do 3m

Dodatkowo podpory wykona¢ przy kazdej zmianie kierunku rury (w poziomie i w
pionie), przy armaturze i zaworach oraz przy trojnikach.

Zamocowania rurociggéw ze stali nierdzewnej wykona¢ za pomocg systemowych
obejm, szyn i katownikéw wykonanych ze stali nierdzewnej.

Do mocowania rur stosowa¢ obejmy z wkladka gumowa. Obejmy musza by¢
wyposazone w nakretki wspawane w ,,uszy” jednej z potowek, do taczenia na $ruby.
Nie dopuszcza si¢ obejm z krétkim gwintem utworzonym na grubosci ptaskownika
obejmy.

Do spawania stali kwasoodpornej zar6wno w warunkach warsztatowych, jak i na
Placu Budowy, nalezy uzy¢ metody spawania z elektrodag wolframowa w otoczeniu
gazu obojetnego (TIG) lub elektroda metalowa w otoczeniu gazu obojetnego.
W przypadku wykonania warsztatowego dopuszcza si¢ metode spawania tukiem krytym
lub tukiem plazmowym. Niezaleznie od przyjetej metody, wewnetrzna strona spawow
powinna by¢ chroniona czystym, oboj¢tnym gazem.

W celu zapewnienia wysokiej jakosci spawow elementéw taczacych, rurarzu i
innego wyposazenia wykonanego ze stali kwasoodpornej, w miar¢ mozliwosci zaleca
si¢ wykonanie tych prac w warunkach warsztatowych.

Roboty wykonane zostang zgodnie z normami. W przypadku spawania stali
kwasoodpornej nalezy spetni¢ ponizsze wymagania:

— dopuszcza si¢ wytacznie stosowanie spoin czotowych do taczenia rurarzu podczas
budowy instalacji, wymagane jest trawienie spawow,

— wyklucza si¢ stosowanie podktadek pierscieniowych podczas spawania,

— niedopuszczalne jest pozostawienie jakichkolwiek odbarwien Iub uszkodzen
powierzchni materialu stanowigcych potencjalne ogniska koroz;ji,

— nie dopuszcza si¢ uzycia piaskowania W przypadku materiatdw wykonanych ze stali
kwasoodpornej.

Wszystkie spawy wykonane zostang przez wykwalifikowanych i do§wiadczonych
spawaczy posiadajacych wymagane uprawnienia. Wykonawca jest odpowiedzialny za
sprawdzenie kwalifikacji zawodowych spawaczy i znajomosci specyfiki powierzonego

im zadania.
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Wykonawca przedtozy do wgladu rejestry procedur spawalniczych oraz wyniki
testow potwierdzajacych kwalifikacje spawaczy.
Armatura

Armatura powinna odpowiada¢ warunkom pracy (ci$nienie, temperatura) instalacji,
w ktorej jest zainstalowana. Armatur¢ montowa¢ w trakcie wykonywania przewodu.
Potaczenia z przewodem nalezy dokona¢ za pomoca ksztaltek przejSciowych. Miejsce
zamontowania armatury winno by¢ dostgpne celem umozliwienia obstugi i konserwacji.
Przed zamontowaniem nalezy usung¢ =z armatury zaslepki, ewentualne
zanieczyszczenia. Po oczyszczeniu nalezy sprawdzi¢ czy wrzeciono jest proste, korpus
nieuszkodzony, a pokretto daje si¢ lekko obraca¢. Na przewodach poziomych armaturg
nalezy ustawia¢ w takim potozeniu by wrzeciono byto skierowane do goéry. Armaturg
zaporowg 1 zwrotng nalezy ustawiac tak, aby kierunek strzatki na korpusie byt zgodny z
kierunkiem ruchu czynnika w przewodzie.
Niedopuszczalne jest:
— przesuniecie si¢ osi tagczonych elementow

— przestonigcie otworow taczonych elementéw

4.8.4 Uruchomienie i proby urzadzen - rozruch

Po zakonczeniu montazu urzadzen 1 instalacji, a przed ich uruchomieniem nalezy
przeprowadzi¢ kontrol¢ prawidlowosci jako$ci montazu 1 stanu zabezpieczen
antykorozyjnych.

Nastepnie nalezy wykona¢ kolejno nastgpujace czynnosci:

— sprawdzi¢ zgodno$¢ ze schematem,

— sprawdzi¢ skuteczno$¢ zerowania korpuséw urzadzen i konstrukcji,

— dokonac¢ sprawdzenia szczelnosci poszczegdlnych instalacii,

— przeprowadzi¢ rozruch probny urzadzen z napedem elektrycznym ( 0 ile to mozliwe

I konieczne przy wspotudziale przedstawicieli serwisu producenta),

— stworzy¢ odpowiednie protokoty odbiorowe.

W ramach prac rozruchowych Wykonawca Robo6t opracuje dokumentacje
rozruchowg, dokumentacje porozruchowa, instrukcje stanowiskowe bezpiecznej obstugi
urzadzen. W dokumentacji rozruchowej Wykonawca Robdét uwzgledni badania
laboratoryjne.

Rozruchowi podlegaja nowe urzadzenia oraz instalacje technologiczne wraz z ich

synchronizacjg z istniejagcym i nowo wybudowanym uktadem technologicznym.

46



Modernizacja oczyszczalni sciekow w Grabowie i pompowni sieciowych

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru robot Budowlanych

4.8.5 Oznakowanie rurociagéow, armatury i urzadzen

Na zamontowanych rurociggach nalezy trwale oznaczy¢ kierunki przeptywu i
media.

Na zmontowanych zasuwach z napgdem r¢cznym nalezy trwale oznaczy¢ potozenie
otworz-zamknij.

Wykonawca Rob6t budowlanych wykona zgodnie z opracowanym projektem
oznakowania obiektow (b¢dacym elementem sktadowym dokumentacji projektowej)
oznakowanie ciggdéw technologicznych i instalacji w budynkach oraz potozenie zasuw i
zaworOw oraz kolorystyke rurociggow .

Urzadzenia winny posiada¢ tabliczki znamionowe lub inny trwaty opis, niezbedny
do identyfikacji urzadzenia. Wszystkie napisy na urzadzeniach lub tabliczkach
znamionowych, instrukcje, ostrzezenia itp., niezbedne do identyfikacji urzadzen i ich
bezpiecznej obstugi wykona¢ w jezyku polskim.

Zamontowane rurociagi nalezy pomalowa¢ zgodnie z kolorystyka podang w normie

PN-92/N-01270.01.

4.8.6 Szkolenie

Po stronie Wykonawcy Robodt lezy szkolenie pracownikéw Zamawiajagcego w
zakresie obstugi urzadzen i ciggdéw technologicznych.

Po wykonaniu robodt nalezy przeprowadzi¢ szkolenia zatogi w obstudze urzadzen.
Program szkolenia powinien uwzgledniaé przekazanie szkolonym pracownikom
wszystkich niezbednych informacji do obstugi, eksploatacji 1 konserwacji urzadzen.
Wykonawca przygotuje i przeprowadzi szkolenie odpowiednie do typu i rodzaju
dostarczanego urzadzenia, tgcznie z drukowanymi materiatami szkoleniowymi.
Szkolenie odbedzie si¢ w jezyku polskim, na terenie oczyszczalni i pompowni
sieciowych.

Nalezy przeprowadzi¢ szkolenie w zakresie obstugi, eksploatacji i konserwacji
urzadzen technologicznych, szkolenie w zakresie obstugi, eksploatacji i konserwacji
urzadzen pomiarowych, szkolenie w zakresie obstugi, eksploatacji 1 konserwacji
urzadzen automatyki 1 sterowania, szkolenie w zakresie obstugi wyposazenia
dodatkowego.

W programie szkolenia nalezy przewidzie¢ zajecia praktyczne w zakresie
wlasciwego 1 bezpiecznego uzytkowania i konserwacji dostarczanych urzadzen.

Zakres oferowanego szkolenia powinien wynika¢ z wymagan przedstawionych

w specyfikacjach technicznych urzadzen.
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4.9 Szczegoélowe warunki wykonania robét

Zakres rurociggoéw technologicznych w poszczegdlnych obiektach obejmuje
rurociaggi odpowiednio wewnatrz obiektu I3acznie z przejSciem rurociggu przez $ciany
obiektu lub rurociggi wprowadzajgce medium na obiekt tgcznie z pionowym odcinkiem
rurociggu wychodzacego z ziemi od kolana dolnego, zgodnie z dokumentacja
projektowa.

Sposob uktadania 1 montazu rurociggdéw wykona¢ zgodnie z wytycznymi
producenta rur.

Montaz rurociggéw wykonaé po zainstalowaniu urzadzen. Mocowania rurociagow
uja¢ w cenie jednostkowe;j.

Przejscia rurociggow technologicznych przez $ciany komor wykonaé jako szczelne.
Wykona¢ probe szczelnosci rurociagdw technologicznych i uja¢ w cenie jednostkowe;.

Wykonaé oznakowanie rurociggdw i armatury i ujaé w cenie jednostkowey.

Montaz urzadzen nalezy wykona¢ wedlug dokumentacji techniczno-ruchowej
producenta (tzw. DTR). Dokumentacja techniczno-ruchowa urzadzen dostarczanych z
autonomicznym ukladem sterowania powinna zawiera¢ schematy ukladow
I szczegOlowy opis dziatania.

Montaz w/w urzadzen wg wytycznych oraz pod nadzorem producentéw lub

autoryzowanych przedstawicieli producentow.

4.9.1 Sitopiaskownik

Parametry technologiczne:

— przepustowos¢ sitopiaskownika Qmax=15,00 I/s

— efektywno$¢ usuwania piasku 90% dla piasku o $rednicy ziarna > 0,2 mm, dla
przeptywu 20 I/s

— naptyw $ciekow pompowy za posrednictwem komory rozpregznej.

— miejsce instalacji wewnatrz budynku na antresoli

— Wwykonanie materiatowe: wszystkie elementy majace kontakt ze Sciekiem, skratkami
i piaskiem wykonane ze stali nierdzewnej min. AISI304L (1.4307) za wyjatkiem
spiral i napedéw. Spirale wykonane ze stali specjalnej o podwyzszonej odpornosci
na zuzycie.

Na doplywie zainstalowana komora rozprezna.

Parametry techniczne sitopiaskownika

1. Sito spiralne zintegrowane z transporterem skratek:

— $érednica sita spiralnego min. 285 mm
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— przeswit sita 6 mm perforacja

— czyszczenie perforacji sita szczotka tworzywowa w okuwce metalowej
zainstalowana na spirali

— $rednica spirali sita min. 275 mm

— listwy slizgowe spirali stal Hardox min.

— wyrzut skratek zamknigta rynna zrzutowa pionowa

—  wysoko$¢ wysypu ~2,0 m liczac od poziomu posadowienia kontenera na skratki

— naped sita 1,5kW, 400V, 50Hz, IP55, F

— komora naptywowa na sito z uchylng pokrywa,

— przelew awaryjny w komorze sita umozliwiajace przeptyw Sciekow przez
urzadzenie w przypadku nieplanowanego postoju sita (np. brak zasilania, czynnosci
serwisowe)

— czujnik poziomu $ciekéw sonda konduktacyjna zataczajaca prace urzadzenia,
zamontowany w komorze sita

— krociec wlotowy dostosowany do istniejagcego rurociggu tlocznego sciekow do
urzadzenia, wraz z podtagczeniem do rurociagu

2. Piaskownik poziomy:

— wymiary komory piaskownika szerokos¢ min. 780mm, dtugo$¢ min. 2500mm,
wymiary dostosowane do istniejgcych warunkow zabudowy urzgdzenia w budynku.

— komora piaskownika wyposazona w pokrywy uchylne przykrgcane uszczelnione

— krociec wylotowy dostosowany do istniejacego rurociaggu odptywowego, wraz
z podtaczeniem do rurociagu,

—  krociec spustowy DN50 z zaworem recznym kulowym nierdzewnym 2”

— zgarniacz denny piasku spiralny, dwuwstggowy, poziomy o $rednicy spirali min.
160 mm

— naped zgarniacza piasku 0,37kW, 400V, 50Hz, IP55, F

— transporter wynoszacy i odwadniajgcy piasek spiralny, dwuwstegowy, ukos$ny
0 $rednicy spirali min. 160mm

— naped transportera piasku 0,37kW, 400V, 50Hz, IP55, F

— wyrzut piasku zamknigta rynna zrzutowa pionowa

— wysoko$¢ wysypu ~2,0 m liczac od poziomu posadowienia kontenera na piasek

3. Szafa zasilajaco — sterownicza sitopiaskownika

Dla automatycznej pracy urzadzenia zainstalowana zostanie szafa zasialajgco-
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sterownicza, wyposazona w:

—  sterownik,

—  Wwylacznik gtowny,

— kontrolka zasilania,

— wylacznik bezpieczenstwa,

— kontrolka pracy i awarii,

—  bezpieczniki,

—  wylaczniki przecigzeniowe silnikow,

—  przetacznik trybu pracy REKA/AUTOMAT

— obudowa szczelna z poliestru wzmacnianego witoknem szklanym, ochrona min.
IP65

— okablowanie,

4. Komora rozpre¢zna

Urzadzenie zostanie wyposazone w komore rozpr¢zng oraz mozliwo$¢ omini¢cia na

wypadek awarii.

— wymiary komory rozprgznej: szeroko$¢ min. 500mm, dhugo$¢ min. 600mm, wys.
1000mm / wymiary dostosowane do istniejgcych warunkow zabudowy urzadzenia
w budynku,

— komora rozprgzna Wyposazona W pokrywe uchylna, przykrecana, uszczelniong

— materiat stal nierdzewna kl. min 1.4307,

5. Rurociagi technologiczne
Projektuje si¢ nowe rurociagi technologiczne: rurocigg ttoczny na odcinku wyjscie

z posadzki — komora rozprgzna a takze rurociagi grawitacyjne: komora rozprezna —

sitopiaskownikiem oraz bypass sitopiaskownika o parametrach:

Rurociag ttoczny

— wymiary rur i ksztattek: 88,9 x 2,0 mm

— materiat: stal nierdzewna kl. min 1.4301

Rurociag grawitacyjny — komora rozprezna — sitopiaskownik

— wymiary rur i ksztattek: 114,3 x 2,0 mm

— materiat: stal nierdzewna kl. min 1.4301

Bypass sitopiaskownika

— wymiary rur i ksztaltek: 114,3 x 2,0 mm

— materiat: stal nierdzewna kl. min 1.4301

Armatura odcinajacg - zaSuwa nozowa:
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srednica nominalna DN 100,

1los¢ — 2 szt.

opis wyrobu:

szczelno$¢ w obu kierunkach przeptywu

uszczelka obwodowa o ksztalcie profilowanym dla elementu odcinajgcego
z wktadka stalowa

skrobaki czyszczace powierzchni¢ elementu odcinajacego (n6z)

korpus monolityczny - w catym zakresie $rednic wykonany z zeliwa
sferoidalnego EN-GJS 400-15

ksztalt komory umozliwia usuwanie wszelkich zanieczyszczen w koncowe;j fazie
zamknigcia

trzpien ze stali nierdzewnej z walcowanym gwintem i scalonym kotnierzem
trzpienia 1.4021

wrzeciono tozyskowane za pomocg nisko tarciowych podktadek z tworzywa
oraz mosigdzu

uszczelnienie komory dtawigcej - sznur bezazbestowy oraz profil gumowy NBR
nakretka wykonana z mosigdzu prasowanego

ochrona antykorozyjna - powtoka na bazie zywicy epoksydowej, minimum 250
um wg normy PN-EN 14091

sruby i podktadki taczace elementy wykonane ze stali nierdzewnej

Zgodno$¢ wyrobu z PN-EN 1074-1, PN-EN 1074- 2, PN-EN 1171

Potaczenia rurociggéw wykonanych z roznych materialtow za pomoca ztaczek

systemowych typu RK o parametrach:

korpus, kotnierze wykonane z zeliwa sferoidalnego EN-GJS 500-7,

elastyczne pozycjonowanie rury z strefa buforowa

Mmosiezny pierscien zaciskajacy rur¢ PE i zabezpieczajacy ja przed wysunieciem,
rura nie rusza si¢ wewnatrz podczas instalacji, co zapewnia szczelne potgczenie
uszczelnienie z gumy EPDM dopuszczonej do stosowania w instalacjach wody
pitnej.

guma jest odporna na dzialanie srodkow chemicznych do uzdatniania wody

i oferuje doskonatg kompresje, zdolno$¢ do odzyskiwania pierwotnego ksztattu
zestaw uszczelniajgco-wzmacniajacy

kotnierz i uszczelnienie pakowane jako komplet

51



Modernizacja oczyszczalni sciekow w Grabowie i pompowni sieciowych

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru robot Budowlanych

e cisnienie konstrukcyjne 35 bar zgodnie z PN-EN 12842. Cisnienie robocze max.
16 bar. Maksymalne ci$nienie probne zgodnie z norma
e ochrona antykorozyjna powtoka na bazie zywicy epoksydowej, min. 250 mm wg
normy PN-EN 14091
e potaczenia kotnierzowe i przytacz wg. PN-EN 1092-2 (DIN 2501), ci$nienie
PN10, PN16
Wszystkie elementy montazowe: ztaczne (Sruby, nakretki, podktadki), oraz kotwigce
(kotwy pierscieniowe, tuleje kotwiace, a takze podpory rurociggow wykonane ze stali

nierdzewnej kl. min 1.4301.

4.9.2 Pompownia glowna

Parametry techniczne wyposazenia pompowni PG.

1. Pompy pompowni PG

a. Cechy charakterystyczne pomp:

Jednostopniowa pompa odsrodkowa przeznaczona do tloczenia wody brudnej,

procesowej oraz nieoczyszczonych $ciekow surowych, przeznaczona do montazu

statego, na mokro, jako urzadzenie wolnostojace na autoztgczu.

Pompa

— korpus pompy, pokrywa silnika i wirnik sa wykonane z zeliwa (EN-GJL-250).

— wszystkie powierzchnie elementow wykonanych z zeliwa sg zabezpieczone
powtoka kataforetyczng. Nastepnie powierzchnie zeliwnych elementow pompy
pokrywa si¢ przyjazng dla §rodowiska farbg proszkowsg (typ NCS 9000N (czarna),
potysk 30, grubos¢ 100 um) Pompa montowana z pomalowanych elementéw, co
zapobiega powstawaniu rdzy i osadzaniu kamienia kotlowego w zaglebieniach
migdzy cze$ciami itp.

— wirnik otwarty SuperVortex (symetryczny wielotopatkowy wirnik z topatkami o
zakonczeniach typu winglet). Dzigki takiej konstrukcji ciecz przeplywa poza
wirnikiem, a kontakt wirnika z ciecza jest ograniczony. To umozliwia swobodne
przepompowanie dtugich witokien, szmat 1 innych czastek przez pompe¢ oraz
zapobiega ich zaczepianiu prowadzacemu do zatykania pompy

— podwdjne  uszczelnienie  mechaniczne  walu  skutecznie  zapobiegajace
przedostawaniu si¢ pompowanej cieczy od silnika. Uszczelnienia watlu znajdujg si¢
w jednoczes$ciowej kasecie.

— uszczelnienie glowne: Weglik krzemu/weglik krzemu (SiC/SiC)

— uszczelnienie dodatkowe: Wegiel/ceramika
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uszczelnienie watu dwukierunkowe, co zapewnia prawidlowg prace w przypadku

przeptywu zwrotnego przez pompe.

Silnik

silnik wodoszczelny, catkowicie hermetyczny i wyposazony w kabel zasilajacy
10 m. Wtyczka ze stali nierdzewnej jest mocowana za pomocg nakretki taczacej.
Nakretka i pierscienie O-ring zapobiegaja przenikaniu cieczy,

kabel zasilajacy podtaczony do pompy z wykorzystaniem wtyczki. Wtyczka pokryta
poliuretanem, co zapewnia wodoszczelno$¢ i trwatos¢ uszczelnienia potaczenia
kabla. Zapobiega to przedostawaniu si¢ wody do silnika przez kabel w przypadku
uszkodzenia kabla lub nieprawidtowej obstugi podczas montazu lub serwisowania,
kompaktowa konstrukcja silnika z krotkim watem pozwala na ograniczenie drgan,
zwiekszenie sprawnosci i przedtuzenie zywotnosci uszczelnienia watu i1 tozysk
kulkowych,

silnik wyposazony we wbudowane zabezpieczenie termiczne chronigce silnik przed
przegrzaniem i zapewniajace niezawodng prace,

pompa przeznaczona do pracy z regulowang predkosciag obrotowa, co umozliwia
zminimalizowanie zuzycia energii. Aby zapobiec ryzyku odktadania si¢ osadoéw
w rurach, zalecamy prace pompy z regulowang predkoscia obrotowa w zakresie
predkosci 30% — 100% przy predkosci > 1 m/s.

zamontowany czujnik wilgoci

Parametry techniczne

przeptyw obliczeniowy: 12,01/s
wysokos¢ podnoszenia pompy: 10,14 m

typ wirnika: SUPER VORTEX
max. wielkos¢ czesci statych: 80 mm

krociec tloczny DN 80
Ci$nienie PN 10

max. glgboko$¢ montazu 20m

moc wejsciowa P1 4.9 kwW
nominalna moc silnika - P2 4,0 kW
czestotliwos$¢ podstawowa 50 Hz

napigcie nominalne 3x380-415V
tolerancja napiecia +10/-10 %

max zatgczen na godzing 20
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— predkos¢ nominalna 2930 obr/min
— rodzaj ochrony (IEC 34-5): IP68

— Kklasa izolacji (IEC 85 H

— typkabla LYNIFLEX
— masa netto 121 kg

2. Szafa sterownicza pompowni PG

Specyfikacja szafy sterowniczej pompowni gléwne;j.

Zaprojektowana rozdzielnica elektryczne jest aparaturg zasilajgco-sterujaca
przeznaczong do zasilania 2 pomp. Urzadzenia wykorzystujg hydrostatyczny czujnik
poziomu cieczy do okre$lania poziomu wlaczania i poziomu wylgczania pomp.
Dodatkowo sterownice wykorzystuja ptywakowe sygnalizatory poziomu do okreslania
poziomu suchobiegu i poziomu maksymalnego. Sterownice musza by¢ przygotowane
do montowania na wolnym powietrzu.

Wykonawca automatyki w pompowni musi dostarczy¢ uklad sterowania zgodny
z przyjetym standardem. Uklad sterowania nalezy oprze¢ o sterownik PLC z
odpowiednig liczba wejs¢ i wyjs¢ oraz z portem komunikacyjnym RS232/485 z
protokotem MODBUS RTU oraz zapewni¢ buforowe zasilanie ww. urzadzen.
Wykonawca szafy automatyki musi dostarczy¢ komplet oprogramowania
narzedziowego i aplikacyjnego dla sterownika PLC. Do sterownika PLC nalezy
podiaczy¢ modut przeznaczony do tacznosci z nadrzgdnym uktadem monitoringu
zamontowanym w oczyszczalni $ciekow Grabow nad Pilica. W ramach zadania
wlaczenia do istniejgcego systemu monitoringu wykonawca automatyki musi
przewidzie¢ ewentualne koszty zwigzane z rozbudowa klucza licencyjnego SCADA
i rozbudowg aplikacji wizualizacyjnej oraz systemu raportowania.

Zaprojektowana szafa zasilajaco-sterownicza zapewnia:

naprzemienng prace pomp dla jednakowego ich zuzycia

— automatyczne przelaczenie pomp w chwili wystgpienia awarii lub braku
potwierdzenia pracy

— automatyczne przetaczanie pracujacej pompy po przekroczeniu maksymalnego
czasu pracy z mozliwoscig wylaczenia opcji

— blokade zalaczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy —

redukuje czestotliwos¢ zataczen pomp, funkcja z mozliwoscia wytaczenia

— kontrole termikéw pompy i wylacznikéw silnikowych,
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sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnatu
Z ptywakow 1 sondy hydrostatycznej 1 na podstawie rozkazow przesytanych ze
Stacji Dyspozytorskiej przez operatora (START/STOP pompy, odstawienie,
blokada pracy rownolegtej)

sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu wystanego
ze stacji operatorskiej

w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prac¢ pompowni w oparciu o sygnat
z dwoch sygnalizatorow ptywakowych,

w momencie awarii sterownika PLC, prace pompowni w oparciu o sygnat z dwoch
sygnalizatorow ptywakowych

odczyt wszystkich parametrow pompowni z lokalnego panelu operatorskiego bez
koniecznosci podtgczania jakichkolwiek dodatkowych urzadzen,

automatyczne czyszczenie pompowni W zadanym przez operatora rezymie
czasowym, funkcja z mozliwoS$cig wyltaczenia,

podglad 1 sygnalizowanie podstawowych informacji o dziataniu 1 stanie
przepompowni:

e wejscia i wyjscia sterownika

e aktualny poziom $ciekéw w zbiorniku

e nastawiony poziom zataczenia pomp i wytaczenia pomp

e nastawiony poziom dotgczenia drugiej pompy

e liczba zatgczen kazdej z pomp

e liczba godzin pracy kazdej z pomp

e prad pobierany przez pompy

zmiana podstawowych parametréw pracy przepompowni, po Wwczesniejszej
autoryzacji (wpisanie kodu) operatora:

e poziomu zalaczenia pomp

e poziomu wylaczenia pomp

e poziomu dotgczenia drugiej pompy

e zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatycznej

e zakresu pomiarowego uzytego przektadnika pradowego

prezentacja na wyswietlaczu LCD komunikatow o biezagcych awariach:

e kazdej z pomp

e zasilania
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e wystgpieniu poziomu suchobiegu i poziomu przelewu
e Dblednym podtaczeniu ptywakow /sondy hydrostatycznej
e wlamaniu - otwarciu szafy/ otwarciu wiazu
Wytyczne wykonania oraz wyposazenia rozdzielnicy zasilajaco-sterowniczej dla
pompowni SciekOw:
Obudowa o wymiarach dopasowanych do zainstalowanych urzadzen o parametrach:
— wykonana z tworzywa sztucznego,
— odporna na promieniowanie UV,
— P66,
— stopien odpornos$ci na udary 1K10;
Wyposazenie:
— zamek patentowy w drzwiach zewnetrznych oraz drugi zamek o innej konstrukcji
mechanicznej,
— drzwi wewngtrzne z tworzywa sztucznego odporne na promieniowanie UV na
ktérych sa zainstalowane:
e sterownik PLC,
e wylacznik gtowny zasilania,
e Oraz gniazda serwisowe;
e kontrolki:
o poprawnosci zasilania,
o awarii 0golnej,
o awarii pompy nr 1,
o awarii pompy nr 2,
o pracy pompy nr 1,
o pracy pompy nr 2;
e wylacznik gléwny zasilania, przetacznik agregat — sie¢,
e przelacznik trybu pracy pompowni (Regczna — 0 — Automatyczna),
e przyciski Start i Stop pompy w trybie pracy r¢cznej,
e stacyjka z kluczem.
— plyta montazowa z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm,
— posadowienie: fundament z tworzywa do wkopania w ziemig, z przegroda kablowa
oraz demontowalng ptyta czotows,;
Urzadzenia elektryczne:

— dla silnikéw o mocy ponizej SkW rozruch bezposredni;
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dla silnikéw 0 mocy powyzej SkW tagodny rozruch i zatrzymanie softstarterami,

zabezpieczenie przeciwzwarciowe silnikow pomp;

zabezpieczenie przecigzeniowe silnikow pomp;

zabezpieczenie przeciwprzepigciowe typu I+II [klasy B+C];

mikroprocesorowy sterownik PLC ze zintegrowanym panelem operatorskim, z

portami komunikacyjnymi RS232/485 i protokotem komunikacji MODBUS RTU”.

Oprogramowanie sterownika oparte jest o zestaw komunikatow tworzacych

,,menu”. Parametry sterownika:

e zasilanie 24VDC,

e wyswietlacz STN LCD o wysokim kontrascie umozliwiajacy prace
W bezposrednim oswietleniu promieniami stonecznymi. Wyswietlacz stuzy do
przekazywania komunikatow do operatora oraz wskazywania aktualnych
wartosci parametrow i wielkosci technologicznych Za pomoca klawiszy
operator moze wskazaé, Kktére dane powinny by¢ wyswietlone lub
dokonywaé¢ niezbednych zmian parametréw i nastaw w programie
dziatania sterownika pompowni. Informacje o stanie pomp i pompowni
wyswietlane na wy$wietlaczu sterownika:

o licznik godzin pracy —funkcja realizowana przez sterownik,
o licznik liczby zataczen —funkcja realizowana przez sterownik,
o aktualny poziom $ciekow w zbiorniku

o nastawiony poziom zalgczenia pomp i wylaczenia pomp

o nastawiony poziom dolaczenia drugiej pompy

o prad pobierany przez pompy

o biezace awarie kazdej z pomp

o stan zasilania

o wystgpienie poziomu suchobiegu i poziomu przelewu

o btedne podiagczeniu ptywakow / sondy hydrostatycznej

o wlamaniu - otwarciu szafy/ otwarciu wtazu

e mozliwo$¢ programowania via port USB,

e 16 wejs¢ cyfrowych w tym 2x5kHz

e kabel komunikacyjny JZ-PRG z wtyczka RS232,

przetacznik rodzaju sterowania,

reczne sterowanie miejscowe Auto-0-Start

gniazdo serwisowe 230VAC z zabezpieczeniem nadmiarowo-pradowym,
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— gniazdo serwisowe 24VAC z zabezpieczeniem nadmiarowo-pragdowym,

— uktad grzejny dobrany do pojemnosci cieplnej urzadzenia wraz z termostatem,

— przetworniki pomiaru pradu[PIF]

— syrenka alarmowa, umozliwiajaca odlaczenie sygnalizacji akustycznej awarii,

— sygnalizator optyczny awarii, umieszczony na gornej czgsci obudowy, widoczny
z kazdej ze stron, z zasilaczem umozliwiajacym odlaczenie,

— uklad powiadamiania 0 sytuacjach awaryjnych zgodny ze standardem
monitorowania  pompowni  sieciowych, przyjetym przez  Uzytkownika
I Eksploatatora systemu, zawierajacy:

— sonde hydrostatyczng z membrang ceramiczng do pomiaru poziomu - sygnat 4-
20mA

— plywakowe sygnalizatory poziomu 2 kpl.

— armature z tancuchem i obcigznikiem do powieszenia sygnalizatoréw i sondy,

— czujnik krancowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej

— czujnik krancowy otwarcia wtazu pompowni.

3. Rurociagi technologiczne

Wewnatrz pompowni wykonane zostang nowe rurociagi ttoczne z rur stalowych

zakonczone Kotnierzami luznymi o parametrach:

— $rednica 88,9 x 2,0 mm:

— materiat stal nierdzewna kl. min 1.4301,

— ilos¢ — 2 kpl.

4.9.3 Pompownie sieciowe

Przedmiotem dokumentacji jest modernizacja pompowni sieciowych:

— pompownia P2 Grabow zlokalizowana w m. Graboéw nad Pilicg dz. 246

— pompownia P3 Grabéw zlokalizowana w m. Graboéw nad Pilicg dz. 233

— pompownia P4 Grabow zlokalizowana w m. Graboéw nad Pilicg dz. 98/1

— pompownia P2 Wyborow zlokalizowana w m. Wyborow dz. 247/1

— pompownia P6 Grabéw Nowy zlokalizowana w m. Mateczyn dz. 323/2

W pompowniach sieciowych projektuje si¢ catkowita wymiane istniejacego

wyposazenia technologicznego, montaz nowego wyposazenia technologicznego:

pompy, rurociagi tloczne, szafa sterownicza, uktady pomiarowe (sonda hydrostatyczna,

sygnalizatory poziomu), wymiang mocowania pomostow, drabin 1 pokrywy

z zastosowaniem kotew wykonanych ze stali kwasoodpornej (kl. A4).

58



Modernizacja oczyszczalni sciekow w Grabowie i pompowni sieciowych

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru robot Budowlanych

Parametry techniczne wyposazenia pompowni sieciowych

ZamawiajaCy wymaga, aby takie same urzadzenia zastosowane podczas modernizacji

pompowni pochodzity od jednego producenta i charakteryzowaty si¢ opisanymi ponizej

parametrami:

1. Pompy pompowni sieciowych

a.

Cechy charakterystyczne pomp:

Jednostopniowa pompa odsrodkowa przeznaczona do ttoczenia wody brudnej,

procesowej oraz nieoczyszczonych $ciekow surowych, przeznaczona do montazu

statego, na mokro, jako urzadzenie wolnostojgce na autozigczu.

Pompa

korpus pompy, pokrywa silnika i wirnik sa wykonane z zeliwa (EN-GJL-250).
wszystkie powierzchnie elementow wykonanych z zeliwa zabezpieczone powloka
kataforetyczng. Nastepnie powierzchnie zeliwnych elementéw pompy pokryte
przyjazng dla srodowiska farbg proszkowa (typ NCS 9000N (czarna), potysk 30,
grubos¢ 100 pm) Pompa montowana z pomalowanych elementéw, co zapobiega
powstawaniu rdzy i osadzaniu kamienia kotlowego w zaglebieniach migdzy
czesciami itp.

wirnik otwarty SuperVortex (symetryczny wielotopatkowy wirnik z topatkami
0 zakonczeniach typu winglet). Dzigki takiej konstrukcji ciecz przeptywa poza
wirnikiem, a kontakt wirnika z cieczg jest ograniczony. To umozliwia swobodne
przepompowanie dlugich witokien, szmat i innych czastek przez pompe oraz
zapobiega ich zaczepianiu prowadzacemu do zatykania pompy,

podwodjne  uszczelnienie  mechaniczne  walu  skutecznie  zapobiegajace
przedostawaniu si¢ pompowanej cieczy od silnika. Uszczelnienia watu znajdujg si¢
w jednoczgs$ciowej kasecie.

uszczelnienie glowne: Weglik krzemu/weglik krzemu (SiC/SiC)

uszczelnienie dodatkowe: Wegiel/ceramika

uszczelnienie watu dwukierunkowe, co zapewnia prawidtowa prace w przypadku

przeptywu zwrotnego przez pompg.

Silnik

silnik wodoszczelny, catkowicie hermetyczny i wyposazony w kabel zasilajgcy
10 m. Wtyczka ze stali nierdzewnej jest mocowana za pomocg nakretki taczacej.
Nakretka i pierscienie O-ring zapobiegajg przenikaniu cieczy

kabel zasilajacy podtaczony do pompy z wykorzystaniem wtyczki. Wtyczka pokryta
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poliuretanem, co zapewnia wodoszczelno$¢ i trwato$¢ uszczelnienia polgczenia
kabla. Zapobiega to przedostawaniu si¢ wody do silnika przez kabel w przypadku
uszkodzenia kabla lub nieprawidtowej obstugi podczas montazu lub serwisowania.

— kompaktowa konstrukcja silnika z krotkim watem pozwala na ograniczenie drgan,
zwigkszenie sprawnosci 1 przedtuzenie zywotnosci uszczelnienia watu 1 tozysk
kulkowych

— silnik jest wyposazony we wbudowane zabezpieczenie termiczne chronigce silnik
przed przegrzaniem i zapewniajgce niezawodng prace

— pompa jest przeznaczona do pracy z regulowang predkoscig obrotowsg, CO umozliwia
zminimalizowanie zuzycia energii. Aby zapobiec ryzyku odktadania si¢ osadow w
rurach, zalecamy prac¢ pompy z regulowang predkoscig obrotowa w zakresie
predkosci 30% — 100% przy predkosci > 1 m/s.

— zamontowany czujnik wilgoci.

2. Szafy sterownicze pompowni sieciowych oraz systemu monitoringu.

Wykonawca pompowni w Gminie, powinien dostarczy¢ uktady sterowania
zgodne z przyjetym i obowigzujacym standardem szaf sterowniczych oraz systemu
monitoringu GPRS zatwierdzonym przez uzytkownika i eksploatatora systemu
kanalizacji.

Celem zachowania spdjnego standardu na kazdym obiekcie nowo uruchamiane
uktady sterowania pompowni muszg zosta¢ wlaczone do istniejgcego, otwartego
systemu monitoringu GPRS. Wymog ten, jest spowodowany koniecznoscig zachowania
jednego spojnego standardu uktadow sterownia oraz komunikacji i transmisji danych do
systemu wizualizacji SCADA.

Wymaga si¢, aby uklady sterownia oznaczone byly znakiem CE. Wymaga
si¢ aby szafy zasilajaco-sterownicze byly dostarczone wraz z dokumentacja
fabryczna oraz byly wyprodukowany zgodnie z obowiazujacymi przepisami
I normami. Wymaga si¢ aby szafy zasilajaco-sterownicze posiadaly wykonane
badania kontrolno-odbiorcze zgodne z PN-EN 61439-3:2012. Wyniki prob i badan
nalezy umiesci¢c w protokole i zalaczy¢ do Swiadectwa kontroli jakoSci
dostarczonego wraz z szafg zasilajaco-sterownicza.

Specyfikacja szaf sterowniczych oraz systemu monitoringu.

Zaprojektowane rozdzielnice elektryczne sg aparaturg zasilajgco-Sterujaca
przeznaczong do zasilania 2 pomp. Urzadzenia wykorzystujg hydrostatyczny czujnik

poziomu cieczy do okre§lania poziomu wlaczania i poziomu wylgczania pomp.
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Dodatkowo sterownice wykorzystuja ptywakowe sygnalizatory poziomu do okre$lania
poziomu suchobiegu i poziomu maksymalnego. Sterownice muszag by¢ przygotowane
do montowania na wolnym powietrzu.
Wykonawca automatyki w pompowni musi dostarczy¢ uktad sterowania zgodny
z przyjetym standardem. Uklad sterowania nalezy oprze¢ o sterownik PLC  Z
odpowiednig liczbg wejs¢é i wyj$¢ oraz z portem komunikacyjnym RS232/485 z
protokotem MODBUS RTU oraz zapewni¢ buforowe zasilanie ww. urzadzen.
Wykonawca szafy automatyki musi dostarczy¢ komplet oprogramowania
narz¢dziowego i aplikacyjnego dla sterownika PLC. Do sterownika PLC nalezy
podiagczy¢ modut telemetryczny (np. typu K-POSv5) przeznaczony do lacznosci
z nadrzgdnym uktadem monitoringu GPRS, zasilany z buforowanego zasilacza.
Zmodernizowane pompownie sieciowe musza by¢ objete funkcjonujagcym w Gminie
Grabow nad Pilica systemem wizualizacji i monitoringu. Oprogramowanie
zmodernizowanych pompowni musi by¢ zintegrowane i kompatybilne z istniejagcym
systemem monitoringu. Gmina nie dopuszcza zamiany istniejagcego systemu Sterowania
i monitoringu na inny, a takze nie dopuszcza budowy rownolegtego systemu sterowania
obejmujacego tylko zmodernizowane pompownie sieciowe.
Wykonawca automatyki musi przewidzie¢ ewentualne Koszty zwigzane
z rozbudows klucza licencyjnego SCADA i rozbudowa aplikacji wizualizacyjnej oraz
systemu raportowania.
Telemetryczne karty do systemu monitoringu pompowni dostarcza Urzad Gminy.
Szafy zasilajgco-sterownicze zapewniaja:
— haprzemienng prac¢ pomp dla jednakowego ich zuzycia
— automatyczne przelaczenie pomp w chwili wystgpienia awarii lub braku
potwierdzenia pracy
— automatyczne przetaczanie pracujgcej pompy po przekroczeniu maksymalnego
Cczasu pracy z mozliwoscig wylaczenia opcji
— blokade zataczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy —
redukuje czestotliwos¢ zatgczen pomp, funkcja z mozliwoscig wylaczenia
— kontrolg termikoéw pompy i wytacznikow silnikowych,
— sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnatu
Z ptywakow 1 sondy hydrostatycznej 1 na podstawie rozkazéw przesytanych ze
Stacji Dyspozytorskiej przez operatora (START/STOP pompy, odstawienie,

blokada pracy rownolegtej)
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sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu wystanego
ze stacji operatorskiej

w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prac¢ pompowni w oparciu 0 sygnat
z dwoch sygnalizatorow ptywakowych,

w momencie awarii sterownika PLC, pracg pompowni w oparciu 0 sygnat z dwoch
sygnalizatorow ptywakowych

odczyt wszystkich parametrow pompowni z lokalnego panelu operatorskiego bez
koniecznos$ci podtaczania jakichkolwiek dodatkowych urzadzen,

automatyczne czyszczenie pompowni w zadanym przez operatora rezymie
czasowym, funkcja z mozliwoscig wylgczenia,

podglad 1 sygnalizowanie podstawowych informacji o dziataniu 1 stanie
przepompowni:

e Wejscia i wyjscia sterownika

e aktualny poziom $ciekoéw w zbiorniku

e nastawiony poziom zalgczenia pomp i wylgczenia pomp

e nastawiony poziom dotgczenia drugiej pompy

e liczba zalaczen kazdej z pomp

e liczba godzin pracy kazdej z pomp

e prad pobierany przez pompy

zmiana podstawowych parametréw pracy przepompowni, po wczesniejszej
autoryzacji (wpisanie kodu) operatora:

e poziomu zataczenia pomp

e poziomu wylaczenia pomp

e poziomu dotaczenia drugiej pompy

e zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatyczne;j

e zakresu pomiarowego uzytego przektadnika pradowego

prezentacja na wyswietlaczu LCD komunikatéw o biezacych awariach:

e kazdej z pomp,

e zasilania,

e Wwystapieniu poziomu suchobiegu i poziomu przelewu,

e Dblednym podtaczeniu ptywakow oraz sondy hydrostatycznej,

e wlamaniu - otwarciu szafy/ otwarciu wtazu
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Wytyczne wykonania oraz wyposazenia rozdzielnicy zasilajaco-sterowniczej dla

pompowni Sciekow:

a.

Obudowa o wymiarach dopasowanych do zainstalowanych urzadzen o parametrach:
wykonana z tworzywa sztucznego,
odporna na promieniowanie UV,
IP66,
stopien odpornosci na udary 1K10;
wyposazenie:
zamek patentowy w drzwiach zewnetrznych oraz drugi zamek o innej konstrukcji
mechanicznej,
drzwi wewnetrzne z tworzywa sztucznego odporne na promieniowanie UV na
ktorych sa zainstalowane:
e sterownik PLC,
e wylacznik glowny zasilania,
e 0raz gniazda serwisowe;
e kontrolki:
o poprawnosci zasilania,
o awarii ogdlnej,
o awarii pompy nr 1,
o awarii pompy nr 2,
o pracy pompy nr1,
o pracy pompy nr 2;
e wylacznik glowny zasilania, przetacznik agregat — siec,
e przelgeznik trybu pracy pompowni (R¢czna — 0 — Automatyczna),
e przyciski Start i Stop pompy w trybie pracy recznej,
e stacyjka z kluczem.
gniazdo/wtyk do podiaczenia agregatu 400V/32A, 5 bolcow, umieszczone na
zewnatrz obudowy, 0 pradzie znamionowym umozliwiajagcym ciagla prace, co
najmniej jednej pompy, przy zasilaniu z agregatu pradotworczego,
ptyta montazowa z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm,
posadowienie: fundament z tworzywa do wkopania w ziemig, z przegroda kablowa
oraz demontowalng ptyta czotows,;
urzadzenia elektryczne:

dla silnikow o mocy ponizej SkW rozruch bezposredni;
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— dla silnikéw o mocy powyzej SkW tagodny rozruch i zatrzymanie softstarterami,

— zabezpieczenie przeciwzwarciowe silnikow pomp;

— zabezpieczenie przecigzeniowe silnikow pomp;

— Zzabezpieczenie przeciwprzepigciowe typu I+11 [klasy B+C];

— mikroprocesorowy sterownik PLC ze zintegrowanym panelem operatorskim, z
portami komunikacyjnymi RS232/485 i protokotem komunikacji MODBUS RTU.
Oprogramowanie sterownika oparte jest o zestaw komunikatow tworzacych
,menu”. Parametry sterownika:

e zasilanie 24VDC,

e wyswietlacz STN LCD o0 wysokim kontrascie umozliwiajacy prace
W bezposrednim o$wietleniu promieniami stonecznymi. Wyswietlacz stuzy do
przekazywania komunikatow do operatora oraz wskazywania aktualnych
wartosci parametrow i wielkoSci technologicznych Za pomoca klawiszy
operator moze wskazaé, ktére dane powinny by¢ wysSwietlone lub
dokonywaé¢ niezbednych zmian parametréw i nastaw w programie
dziatania sterownika pompowni. Informacje o stanie pomp i pompowni
wyswietlane na wyswietlaczu sterownika:

o licznik godzin pracy —funkcja realizowana przez sterownik,
o licznik liczby zataczen —funkcja realizowana przez sterownik,
o aktualny poziom $ciekow w zbiorniku

o nhastawiony poziom zalgczenia pomp i wytaczenia pomp

o nastawiony poziom dotaczenia drugiej pompy

o prad pobierany przez pompy

o biezace awarie kazdej z pomp

o stan zasilania

o wystapienie poziomu suchobiegu i poziomu przelewu

o Dbledne podigczeniu ptywakow / sondy hydrostatycznej

o wlamaniu - otwarciu szafy/ otwarciu wlazu

e mozliwo$¢ programowania via port USB,

e 16 wejs¢ cyfrowych w tym 2x5kHz

e kabel komunikacyjny JZ-PRG z wtyczka RS232,

— Przelgcznik rodzaju sterowania,

— Reczne sterowanie miejscowe Auto-0-Start

— Gniazdo serwisowe 230VAC z zabezpieczeniem nadmiarowo-pradowym,
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— Gniazdo serwisowe 24VAC z zabezpieczeniem nadmiarowo-pradowym,
— Uklad grzejny dobrany do pojemnosci cieplnej urzgdzenia wraz z termostatem,
— Przetworniki pomiaru pradu[PIF]z mozliwo$cig transmisji danych o wartosciach
pradu przez modem GPRS;
— Syrenka alarmowa, umozliwiajgca odtgczenie sygnalizacji akustycznej awarii,
— Sygnalizator optyczny awarii, umieszczony na gornej czesci obudowy, widoczny z
kazdej ze stron, z zasilaczem umozliwiajagcym odtaczenie,
— uklad powiadamiania 0 sytuacjach awaryjnych zgodny ze standardem
monitorowania  pompowni  sieciowych, przyjetym przez  Uzytkownika
i Eksploatatora systemu, zawierajacy:
e Wwydzielony modut telemetryczny KPOSv5 do obustronnej transmisji danych
GSM/GPRS o parametrach technicznych:
o aluminiowa obudowa o wymiarach 97x78x36 mm
o zintegrowany modem GSM
o zasilanie 8-50VDC,
o 3diody LED okreslajacych status urzadzenia,
o 2 porty komunikacyjne standardu ETH,
o 1 port komunikacyjny RS-485/232
o 1 port komunikacyjny USB
o dwa gniazda dla karty SIM[GSM]
o gniazdo antenowe SMA dla anteny GSM,
e anten¢ GSM kierunkowsa lub dookolng 0 zysku energetycznym powyzej 50%,
e modut zasilania buforowego dla modutu GPRS 1 sterownika PLC,
— sondg hydrostatycznag z membrang ceramiczng do pomiaru poziomu - sygnat
4 20mA
— plywakowe sygnalizatory poziomu 2 kpl.
— armature z fancuchem i obcigznikiem do powieszenia sygnalizatorow i sondy,
— zasilanie o$wietlenia zewngtrznego z czujnikiem zmierzchowym,
— czujnik krancowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej

— Czujnik krancowy otwarcia wtazu pompowni.

4.9.3.1 Parametry techniczne pomp pompowni sieciowych:

1. Pompownia P2 Grabéw

— przeptyw obliczeniowy: 12,7 /s
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wysoko$¢ podnoszenia pompy:
typ wirnika:

max. wielkos$¢ czgsci statych:
krociec tloczny

Ci$nienie

max. gleboko$¢ montazu
moc wejsciowa P1
nominalna moc silnika - P2
czestotliwos¢ podstawowa
napigcie nominalne
tolerancja napiecia

max zatgczen na godzing
predkos¢ nominalna

rodzaj ochrony (IEC 34-5)
klasa izolacji (IEC 85)

typ kabla

masa netto

Pompownia P3 Grabow
przeptyw obliczeniowy:
wysokos¢ podnoszenia pompy:
typ wirnika:

max. wielkos¢ czesci statych:
krociec ttoczny

cisnienie

max. gltebokos¢ montazu
moc wejsciowa P1
nominalna moc silnika - P2
czestotliwos$¢ podstawowa
napigcie nominalne
tolerancja napiecia

max zatgczen na godzing
predkos¢ nominalna

rodzaj ochrony (IEC 34-5):

8,30 m

SUPER VORTEX

80 mm

DN 80

PN 10

20m

2,7 kW

2,2 kW

50 Hz
3x380-415V
+10/-10 %
20

1462 obr/min
IP68

H
LYNIFLEX
102 kg

8,6 1/s
6,2 m

SUPER VORTEX

80 mm

DN 80

PN 10

20m

1,8 kW

1,3 kW

50 Hz
3x380-415V
+10/-10 %
20

1460 obr/min
IP68
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klasa izolacji (IEC 85
typ kabla

masa netto

Pompownia P4 Grabow

przeptyw obliczeniowy:

wysoko$¢ podnoszenia pompy:

typ wirnika:

max. wielkos¢ czesci statych:
krociec ttoczny

Ci$nienie

max. glteboko$¢ montazu
moc wejsciowa P1
nominalna moc silnika - P2
czestotliwos$¢ podstawowa
napigcie nominalne
tolerancja napiecia

max zalaczen na godzing
predko$¢ nominalna

rodzaj ochrony (IEC 34-5):
klasa izolacji (IEC 85

typ kabla

masa netto

Pompownia P2 Wyboréw

przeplyw obliczeniowy:

wysokos¢ podnoszenia pompy:

typ wirnika:

max. wielko$¢ czesci statych:
kréciec tloczny

Cisnienie

max. gleboko$¢ montazu
moc wejsciowa P1
nominalna moc silnika - P2

czestotliwos$¢ podstawowa

H
LYNIFLEX
94 kg

6,5 1/s
8,3m

SUPER VORTEX

80 mm

DN 80

PN 10

20m

1,9 kw

1,5 kwW

50 Hz
3x380-415V
+10/-10 %
20

1452 obr/min
IP68

H
LYNIFLEX
95 kg

491/s
229 m

SUPER VORTEX

65 mm
DN 65
PN 10
20m
4,9 kW
4,0 kW
50 Hz
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— napigcie nominalne

— tolerancja napigcia

— max zalaczen na godzine

— predkos¢ nominalna

— rodzaj ochrony (IEC 34-5):

— Kklasa izolacji (IEC 85

— typ kabla

— masa netto

5. Pompownia P6 Grabéw Nowy
— przeptyw obliczeniowy:

— wysoko$¢ podnoszenia pompy:
— typ wirnika:

— max. wielkos¢ czgsci statych:
— krociec ttoczny

— Ci$nienie

— max. gleboko$¢ montazu

— moc wejsciowa P1

— nominalna moc silnika - P2
— Czestotliwos¢ podstawowa

— napiecie nominalne

— tolerancja napigcia

— Max zalaczen na godzing

— predkos$¢ nominalna

— rodzaj ochrony (IEC 34-5):

— Kklasa izolacji (IEC 85

— typ kabla

— masa netto

3x380-415V
+10/-10 %

20

2930 obr/min
IP68

H

LYNIFLEX
117 kg

4,4 1/s

23,6 m

SUPER VORTEX
65 mm

DN 65

PN 10

20m

4,9 kW

4,0 kW

50 Hz
3x380-415V
+10/-10 %

20

2930 obr/min
IP68

H

LYNIFLEX
117 kg

4.9.3.2 Pozostale wyposazenie technologiczne pompowni sieciowych

1. Prowadnice pomp

Kazda pompa zostanie wyposazona w dwie prowadnice rurowe o parametrach

— wymiary min. 48,3 x 2,0

— material: stal nierdzewna kl. min. 1.4301
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. Armatura odcinajaca - zasuwa nozowa obudowana

$rednica nominalna DN 80 (pompownia P 2, 3, 4 Grabow),

srednica nominalna DN 65 (pompownia P 6 Grabow Nowy, P2 Wyboroéw),

opis wyrobu:

szczelnos¢ w obu kierunkach przeptywu

uszczelka obwodowa o ksztalcie profilowanym dla elementu odcinajacego
z wktadka stalowa

skrobaki czyszczace powierzchnie elementu odcinajacego (n6z)

korpus monolityczny - w catym zakresie $rednic wykonany z zeliwa
sferoidalnego EN-GJS 400-15

ksztalt komory umozliwia usuwanie wszelkich zanieczyszczen w koncowej fazie
zamknigcia

trzpien ze stali nierdzewnej z walcowanym gwintem i Scalonym kolnierzem
trzpienia 1.4021

wrzeciono tozyskowane za pomoca nisko tarciowych podktadek z tworzywa
oraz mosigdzu

calkowita zabudowa elementu odcinajagcego (n6z) przed penetracja
zanieczyszczen z zewnatrz

uszczelnienie komory dtawigcej - sznur bezazbestowy oraz profil gumowy NBR
nakretka wykonana z mosiagdzu prasowanego

ochrona antykorozyjna - powloka na bazie zywicy epoksydowej, minimum
250 um wg normy PN-EN 14901

sruby 1 podktadki taczace elementy wykonane ze stali nierdzewnej

. Armatura zwrotna - Zawér kulowy zwrotny kolnierzowy z wyczystka:

$rednica nominalna DN 80 (pompownia P 2, 3, 4 Grabow),

srednica nominalna DN 65 (pompownia P 6 Grabow Nowy, P2 Wyboréw),

opis wyrobu:

tatwy w konserwacji dostep do wnetrza, w tym do kuli

prosty i petny przelot

zwarta i prosta budowa — wysoka trwatosc,

potaczenia kolnierzowe i owiercenie PN-EN 1092-2 (DIN 2501), ci$nienie PN
10,16

dhugos¢ zabudowy szereg 48 wg PN-EN 558+A1, (DIN 3202)
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korpus i pokrywa z zeliwa sferoidalnego / GGG40/ EN-GJS 400-15 PN-EN
1563 (DIN 1693)

kula wulkanizowana NBR,

uszczelnienie pokrywy o-ringowe: NBR,

Wyrob przeznaczony jest do pracy w uktadach pompowych, element odcinajacy
przeptyw — kula o gestosci wiekszej niz woda (kula tonaca).

ochrona antykorozyjna powtoka na bazie zywicy epoksydowej, minimum 250
mikronéw wg normy PN-EN 14091

sruby taczace pokrywe z korpusem ze stali nierdzewnej, wpuszczane i

zabezpieczone masg zalewowa

. Armatura laczaca — lacznik rurowy RR:

$rednica nominalna DN 80 (pompownia P 2, 3, 4 Grabow),

srednica nominalna DN 65 (pompownia P 6 Grabow Nowy, P2 Wyborow),

opis wyrobu:

elastyczne pozycjonowanie rury z strefa buforowa

mozliwos$¢ odchylenia osiowego do +8°

korpus i kotnierz wykonany z zeliwa sferoidalnego EN-GJS 500-7

ksztatt uszczelki umozliwia tatwe osadzenie rur bez ukosowania,

zapewnia dobre przyleganie w miejscach matych ubytkow, nieréwnosci, wzerow
powstatych na wskutek korozji

sruby montazowe ze stali nierdzewnej

ochrona antykorozyjna powloka na bazie zywicy epoksydowej, minimum
250 mikronéw wg normy PN-EN 14091

. Rurociagi tloczne wewnatrz pompowni:

rury i ksztattki 88,9 x 2,0 (pompownia P 2, 3, 4 Grabow),

rury i ksztattki 76,1x 2,0 (pompownia P 6 Grabow Nowy, P2 Wyborow),

kothierze luzne DN 80 (pompownia P 2, 3, 4 Grabow),

kothierze luzne DN 65 (pompownia P 6 Grabow Nowy, P2 Wyborow),

materiat: stal nierdzewna kl. min 1.4301.

Przylacze do plukania rurociagu tlocznego

zawor odcinajacy kulowy GW/GZ

$rednica nominalna DN 50 (2"),

materiatl stal nierdzewna kl. min 1.4301,
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7.

nasada strazacka STORZ 52 GW + zaslepka.
e Srednica nominalna DN 50 (2"),
e materiat: aluminium AK 11.

Zurawik

Zurawik przenoény o udzwigu min 150 kg do obshugi pompowni, materiat: stal

weglowa cynkowany ogniowo.

6.

Drobne elementy montazowe

Wszystkie elementy montazowe: ztaczne (Sruby, nakretki, podkiadki) oraz kotwiace

(kotwy pierscieniowe, tuleje kotwiace, wykonane ze stali nierdzewnej kl. min A4.

4.10 Kontrola jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci podano w Wymaganiach Ogoélnych.

Nalezy przeprowadzi¢ nast¢pujace badania:

zgodnosci z Dokumentacja Projektowa,

materiatow 1 urzadzen zgodnie z wymaganiami ST,

dostosowania montazu do wszystkich ewentualnych zmian wprowadzonych w trakcie
wykonywania robdt budowlanych obiektow, ktore beda wyposazane
sprawdzenie kompletnosci dostaw urzadzen,

sprawdzenie kompletno$ci wyposazenia obiektow,

sprawdzenie prawidtowosci ustawienia 1 zamontowania obiektow, urzadzen,
sprawdzenie montazu maszyn, urzadzen i konstrukcji wsporczych,
prawidlowego wykonania polaczen,

ulozenia przewodow:

e odchylenia osi przewodu,

e rzednych uloZenia przewodu,

e odchylenia spadku,

e zmiany kierunkdéw przewodow,

e zabezpieczenia przewodow przed zamarzaniem,

e kontrola polaczen przewodow,

szczelno$ci rurociggdow technologicznych wraz z zamontowang armatura,
oznakowania urzadzen, armatury i rurociggow,

sprawdzenie powtok malarskich zgodnie z PN-EN 1SO 12944:2001
sprawdzenie powtok antykorozyjnych zgodnie PN-EN 1SO 14713:2000

Realizacja kontroli jakosci na budowie powinna odbywaé si¢ w postaci kontroli
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biezacej (wykonywanej zespolowo lub jednoosobowo zawsze z udziatem Inspektora)
lub odbioru, ktory powinien by¢ dokonany zawsze komisyjnie, z obowigzkiem
sporzadzenia odpowiedniego protokotu 1 wniesienia odpowiedniego wpisu do
Dziennika Montazu.

Kazda czynno$¢ montazowa podlega kontroli jakosci obejmujacej prawidtowosc¢ i
poprawno$¢ wykonania. Oceny prawidlowosci wykonania nalezy dokonywacé na
podstawie wynikow przeprowadzonych bezposrednio pomiaréw lub na podstawie
dokumentu zawierajagcego wyniki wczesniej zrealizowanego pomiaru.

Poprawno$¢ wykonania jednej czynnosci montazowej nalezy uznaé za osiggnieta,
jezeli wykonanie przebiega zgodnie z projektem technologii i organizacji montazu, z
zasadami sztuki montazowej oraz z wymaganiami Warunkéw technicznych wykonania
1 odbioru robot.

Wykonawca powinien przedtozy¢ Inspektorowi wszystkie proby i atesty gwarancji
producenta dla stosowanych materiatow i urzadzen, ze zastosowane materialy spetniaja

wymagane normami warunki techniczne.

4.11 Odbior robot

Przedmiotem odbioréw i badan powinny by¢ w szczegolnosci:

— zgodno$¢ wykonania z ST i Dokumentacja Projektowa,

— dlugosci przewodow,

— szczelnos¢ rurociagow,

— polaczen spawanych, zgrzewanych 1 kotnierzowych,

— prawidlowos$¢ montazu obiektow, urzadzen, armatury i potaczen rurowych,

— material rurociagu (gatunek stali, grubo$¢ $cianki),

— dla potaczen spawanych rur stalowych — radiogramy szczelnosci ztgczy spawanych
— kompletnosci wyposazenia obiektow,

— grubos¢ powlok malarskich 1 antykorozyjnych

— izolacji cieplnych

— oznakowanie rurociaggdw i armatury

Przy odbiorze rob6t powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:

— Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami,

— Dziennik Prac Montazowych,

— dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia 1 zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania

robot,
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— protokoty cze¢sciowych odbioréw poprzednich faz robot,
— protokot przeprowadzonego badania szczelno$ci przewodow,
— dokumentacja techniczno-ruchowa i karty gwarancyjne urzadzen,

Wykonawca powinien przedtozy¢ Inspektorowi wszystkie proby i atesty gwarancji
producenta dla stosownych materiatdéw i urzadzen, ze zastosowane materiaty spetniaja
wymagane normami warunki techniczne.

Odbioér robdt powinien by¢ potwierdzony protokdtem odbioru.

Odbior robdt zanikajacych nalezy zglasza¢ Inspektorowi z odpowiednim

wyprzedzeniem, aby nie spowodowaé przestoju w realizacji pozostatych robot.

4.12 Dokumenty odniesienia
Podstawag do wykonania robdt sa nastgpujace nizej wymienione elementy

dokumentacji projektowej, normy oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne.

4.12.1 Elementy dokumentacji projektowej

Podstawg do wykonania robot sg nastgpujace elementy dokumentacji projektowej:

— Projekt Modernizacji oczyszczalni $ciekow w Grabowie nad Pilica i pompowni
sieciowych

— informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

4.12.2 Normy

Numer normy polskiej i
odpowiadajacej jej normy Tytul normy

europejskiej i miedzynarodowej

PN-1EC 60038:1999 Napigcia znormalizowane IEC.

PN- EN 982+A1:2008 Bezpieczenstwo maszyn. Wymagania bezpieczenstwa
dotyczace uktadéw hydraulicznych i pneumatycznych
i ich elementow. Hydraulika.

PN-EN 953:1999 Maszyny. Bezpieczenstwo. Ostony. Ogdlne
wymagania dotyczace projektowania i budowy oston
statych i ruchomych.

PN-EN I1SO 14121-1:2008 Maszyny. Bezpieczenstwo. Zasady oceny ryzyka

PN-EN 60073:2003 Zasady postgpowania i bezpieczenstwa przy
wspotdziataniu cztowieka z maszyna, oznaczanie i
identyfikacja. Zasady kodowania wskaznikow i
elementow manipulacyjnych.

PN-EN 60204-1:2006 Bezpieczenstwo maszyn. Wyposazenie elektryczne
maszyn. Wymagania ogolne.
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PN-EN 61310-1:2000
IDT EN 61310-1:1995
IDT IEC 1310-1:1995

Bezpieczenstwo maszyn. Wskazywanie, oznaczanie i

sterowanie. Wymagania dotyczace

zygnatow

wizualnych, akustycznych i dotykowych.

PN-80/M-49060

Czesciowo zastgpione przez PN-
EN 547-1:2000 w zakresie p.1.3.1,
1.3.2,133,21.2,2.2,2.3, 2.6.3,
2.9.2;Zmiany Bl 8/86 poz. 65.

Maszyny i urzgdzenia. Wejscia i dojscia. Wymagania

PN-M-71080:1997

Zbiorniki i aparaty stalowe spawane. Zasady

postepowania przy projektowaniu,
odbiorze.

wykonaniu i

PN-M-71088:1998

Aparaty, zbiorniki i rurociggi wygumowane i

ebonitowane. Wytyczne wykonani
odbiorcze wyktadzin gumowych i

a i badania
ebonitowych.

PN-M-71089:1998

Aparaty, zbiorniki i rurociggi wygumowane i
ebonitowane. Wytyczne konstrukcyjne.

PN-M-71085:1996

Zbiorniki i aparaty. Kotnierze i potagczenia
kotierzowe. Wymagania i metody badan.

PN-M-71086:1997

Zbiorniki i aparaty. Pomosty. Wymagania

konstrukcyjne.

PN-M-71087:1997

Zbiorniki 1 aparaty. Drabiny 1 scho
Wymagania konstrukcyjne.

dy do pomostow.

PN-62/M-74000

Zamocowania rurociaggéw. Podziat i symbole.

PN-92/M-74001
Poprawki Bl 15/93 poz. 85.

Armatura przemystowa. Ogdélne wymagania i badania

PN-92/M-74002

Armatura przemystowa. Znakowanie i rozpoznawcze

malowanie.

PN-70/N-01270.01

Wytyczne znakowania rurociggow
ogolne.

. Postanowienia

PN-70/N-01270.02

Wytyczne znakowania rurociaggdéw
nazwy i okreslenia.

. Podstawowe

PN-70/N-01270.03
Zmiany:
Bl 8/74 poz. 71

Wytyczne znakowania rurociggow
rozpoznawczych dla przesylanych

. Kod barw
czynnikow

PN-70/N-01270.04
Zmiany:
Bl 8/74 poz. 71

Wytyczne znakowania rurociggow
ostrzegawcze 1 uzupetniajace.

. Barwy

PN-70/N-01270.07 Wytyczne znakowania rurociggéw. . Opaski
identyfikacyjne.

PN-70/N-01270.08 Wytyczne znakowania rurociagow. Tabliczki.

PN-70/N-01270.09 Wytyczne znakowania rurociggow. Znaki
ostrzegawcze

PN-70/N-01270.12 Wytyczne znakowania rurociagéow. Napisy.
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PN-70/N-01270.14 Wytyczne znakowania rurociggéw. Podstawowe
wymagania.

PN-81/C-89203 Ksztaltki kanalizacyjne z nieplastyfikowanego

Zmiany 1 BI 1/90 poz. 1 polichlorku winylu

PN-80/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfikowanego

Zmiany 1 BI 1/90 poz. 1 polichlorku winylu

PN-C-89207:1997 Rury z tworzyw sztucznych. Rury ci§nieniowe z
polipropylenu PP-H, PP-B, PP-R.

PN-93/C-89218 Rury i ksztaltki z tworzyw sztucznych. Sprawdzanie
wymiaréw.

PN-C-8922:1997 Rury z tworzyw termoplastycznych do przesytania
ptynéw. Wymiary.

PN-B-02424:1999 Rurociagi. Ksztattki. Wymagania i metody badan.

PN-68/H-74301 Rurociagi i armatura. Sruby, nakretki, tuleje

wyroéwnawcze do potaczen konierzowych.
Wymagania ogoélne.

PN-M-74203:1996 Armatura przemystowa. Kotka reczne.
PN-86/H-74374.01 Armatura i rurociagi. Potaczenia kotnierzowe.
Poprawki 1 BI 2/89 poz. 9. Uszczelki. Wymagania ogélne.

PN-H-74242:1985 Rury stalowe bez szwu wysokostopowe ze stali
PN-H-74242/Az2:1996 odpornej na korozj¢ i zaroodpornej

PN-EN ISO 8501-1:2008 Przygotowanie podiozy stalowych przed naktadaniem

farb 1 podobnych produktéw. Wzrokowa ocena
czysto$ci powierzchni. Czgs¢ 1- Stopnie
skorodowania i stopnie przygotowania
niezabezpieczonych podtozy stalowych oraz podiozy
stalowych po catkowitym usunigciu wczesniej
natozonych powlok.

PN-84/H-97080.05 Ochrona czasowa. Oczyszczanie.

PN-EN 61293:2000 Znakowanie urzadzen elektrycznych danymi
znamionowymi dotyczacymi zasilania elektrycznego.
Wymagania bezpieczenstwa.

PN-90/E-05029 Kod do oznaczania barw

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod
IP)

PN-EN 10088-1 Stale odporne na korozje

4.12.3 Inne dokumenty i ustalenia techniczne
—  Wiarunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robdt Budowlano - Montazowych
— Prawo energetyczne D.U. 54 Ustawa 348 z dnia 10.04.1997 r.

— Urzad Dozoru Technicznego .Warunki techniczne Dozoru Technicznego
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DT-UC-90,WO. Wymagania ogdlne.

DT-UC-90, KW. Urzadzenia cisnieniowe. Kotty i rurociagi.

Rozporzadzeniem Ministra Budownictwa i Przemystu Materialéow Budowlanych z dnia
28.03.1972r. (Dz. U. Nr 13z dn. 10.04.1972r.)

Rozporzadzeniem Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 15 czerwca 1999r.
w sprawie przewozu drogowego materialdéw niebezpiecznych (Dz. U. Nr 57, poz. 608
ze zmianami)

BHP transport reczny Dz. U. 22/53 poz. 89

,»Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa” z dnia 1
pazdziernika 1993r. W sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy w oczyszczalniach
sciekow (Dz.U.Nr 96 z 1993r. poz. 438, rozdzial 1,4,8).

,,Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej” z dnia 26.06.97 W sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U.129/97 poz.844)

,,Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa” z dnia 14.12.94r.
Podstawowe zasady zwigzane z warunkami bhp jakim powinny odpowiada¢ budynki
ich usytuowanie (Dz. U.15/99, poz. 140)

,»Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa” z dnia 27.01.94r
Przepisy w zakresie bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy stosowaniu S$rodkoéw
chemicznych do uzdatniania wody i $ciekow(Dz. U. 21/94 poz.73)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych z  10.09.1966r. W sprawie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego w malarniach i lakierniach (Dz. U. nr 40, poz. 242)
Rozporzadzenie Rady Ministrow z 21.08.1969r. okresla najwyzsze dopuszczalne
stezenia substancji szkodliwych dla zdrowia (Dz. U. nr 53, poz. 326)

Rozporzadzenie Ministrow: Pracy 1 Opieki Spolecznej, Gornictwa 1 Energetyki,
Przemystu Cigzkiego, Przemystu Lekkiego, Przemystu Rolnego i Spozywczego,
Zeglugi, Komunikacji, Zdrowia oraz Budownictwa z 12.09.1959r. W sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy uzyciu aparatow natryskowych (Dz. U. nr 54, poz.
420).

Uwaga: Obowiazujaca edycja norm bedzie wydanie najnowsze.
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