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1.Wstep

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ST-0 “Wymagania Og6lne” odnosi si¢ do wymagan technicznych dotyczacych
wykonania i odbioru robdt, ktdre zostang wykonane w ramach zadania : Zagospodarowanie terenu poprzez
przebudowe biezni na terenie Zespolu Szkol w Grabowie nad Pilica.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacje¢ Techniczng jako czgs¢ Dokumentdw Przetargowych 1 Kontraktowych, nalezy odczytywac i
rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania Robot opisanych w pkt. 1.1. Wymagania Ogodlne nalezy
rozumie¢ 1 stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi Szczegdtowymi Specyfikacjami Technicznymi:

SST-01 B.01.00.00 — Roboty w zakresie przygotowania terenu i roboty ziemne —CPV 45111200-0
SST-02 B.02.00.00 — Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drég: korytowanie wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza —CPV 45233320-9
SST-03 B.03.00.00 — Roboty w zakresie ksztattowania placow zabaw: podbudowa pod nawierzchnie. Warstwa
odsgczajaca 1 odcinajgca —CPV 45112723-9

SST-04 B.04.00.00 — Roboty w zakresie ksztattowania placow zabaw: podbudowa pod nawierzchnie z thucznia
kamiennego —CPV 45112723-9

SST-05 B.05.00.00 — Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drég: obrzeza betonowe 1 kostka brukowa —CPV 45233320-9

SST-06 B.06.00.00 — Roboty w zakresie ksztalttowania placow zabaw: montaz elementow matej architektury
—CPV 45223800-4

SST-07 B.07.00.00 — Roboty w zakresie wykonywania nawierzchni placu zabaw: nawierzchnia poliuretanowa
—CPV 45233000-9

SST-08 B.08.00.00 — Roboty w zakresie ksztattowania terenow sportowych i rekreacyjnych: trawniki,

nasadzenia —CPV 45112720-8
SST-09 B.09.00.00 — Roboty w zakresie oczyszczania terenu —CPV 45111213-4
SST-10 B.10.00.00 — Roboty pomiarowe 1 geodezyjne —CPV 45000000-7

W réznych miejscach Specyfikacji Technicznej podane sa odno$niki do norm krajowych. Normy te winny by¢
traktowane jako integralna cz¢s¢ Specytfikacji Technicznych czytane w polaczeniu z Dokumentacjg Projektows
1 Specyfikacjami, w ktorych sa wymienione. Wykonawca jest zobowiazany do przestrzegania innych norm
krajowych, ktore obowiazuja w zwigzku z wykonywaniem prac objetych Kontraktem i1 stosowania ich
postanowien na réwni z wszystkimi innymi wymaganiami, zawartymi w Specyfikacjach Technicznych. Zaklada
sie, 1z Wykonawca doglebnie zaznajomi si¢ z trescig 1 wymaganiami tych norm.

1.3.Zakres Robot objetych ST

Zakres Robot obejmuje wykonanie szkolnego placu zabaw o nawierzchni syntetycznej

wraz z wyposazeniem i ogrodzeniem.

1.4.0kreslenia podstawowe

Obiekt budowlany — nalezy przez to rozumie:

— Budowle stanowiacg catos$¢ techniczno- uzytkowa wraz z instalacjami i

urzadzeniami;

— Obiekt matej architektury;

Budowla — obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub obiektem matej architektury, jak: lotnisko, drogi, linie
kolejowe, mosty, estakady, tunele, sieci techniczne, wolno stojgce maszty antenowe, wolno stojace trwale
zwigzane z gruntem urzadzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne,
hydrotechniczne, zbiorniki, wolnostojgce instalacje przemystowe lub urzadzenia techniczne, oczyszczalnie
sciekow, sktadowiska odpadow, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne i podziemne
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przej$cia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze, pomniki, a takze czesci
budowlane urzadzen technicznych (kottow, piecoOw przemystowych 1 innych urzadzen) oraz fundamenty pod
maszyny i urzadzenia, jako odrgbne pod wzgledem technicznym czgsci przedmiotéw sktadajacych si¢ na calosé
uzytkows.

Obiekt matej architektury — niewielkie obiekty, a w szczegolnosci:

a) Kult religijnego, jak: kapliczki, krzyze przydrozne, figurki,

b) Posagi, wodotryski 1 inne obiekty architektury ogrodowej;

c¢) Uzytkowe stuzace rekreacji codziennej utrzymaniu porzadku, jak:

piaskownice, hustawki, drabinki, $mietniki.

Tymczasowy obiekt budowlany — obiekt budowlany przeznaczony do tymczasowego uzytkowania w okresie
krétszym od jego trwatosci technicznej, przewidziany do przeniesienia w inne miejsce lub rozbidrki, a takze
obiekt budowlany niepolaczony trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioski uliczne, pawilony sprzedazy ulicznej 1
wystawowe, przekrycia namiotowe 1 powloki pneumatyczne, urzadzenia rozrywkowe, barakowozy, obiekty
kontenerowe.

Budowa — wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a takze odbudowe, rozbudowe, nadbudowe
obiektu budowlanego.

Roboty budowlane — prace polegajace na budowie, przebudowie, montazu remoncie lub rozbiorce obiektu
budowlanego.

Remont - wykonanie w istniejagcym obiekcie budowlanym robot budowlanych polegajacych na odtworzeniu
stanu pierwotnego, a niestanowigcych biezacej konserwacji;

Urzadzenia budowlane — urzadzenie techniczne zwigzane z obiektem budowlanym zapewniajace mozliwos¢
uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak przylacza i urzadzenia instalacyjne, w tym stuzace
oczyszczaniu lub gromadzeniu $ciekdw, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $Smietniki.
Teren budowy — przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez
urzadzenia zaplecza budowy.

Prawo do dysponowania nieruchomoscia na cele budowy —tytut prawny wynikajacy z prawa wlasnosci,
uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego prawa rzeczowego albo stosunku zobowigzanego,
przewidujacego uprawnienia do wykonania robot budowlanych.

Pozwolenie na budowe —decyzja administracyjna zezwalajgca na rozpoczecie i prowadzenie budowy lub
wykonanie robot budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego.

Dokumentacja budowy — pozwolenie na budow¢ wraz z zalaczonym projektem budowlanym, dziennik budowy,
protokoty odbioréw czesciowych 1 koncowych, w miar¢ potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu,
operaty geodezyjne i ksigzke obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektéw metoda montazu — takze dziennik
montazu.

Dokumentacja powykonawcza — dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonywania robét oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

Teren zamkniety — teren, o ktérym mowa w przepisach prawa geodezyjnego 1 kartograficznego:

— Obronnosci lub bezpieczenstwa panstwa, bedacy w dyspozycji jednostek organizacyjnych podlegtych
Ministrowi Obrony Narodowej, Ministrowi Spraw Wewnetrznych 1 Administracji oraz Ministrowi Spraw
Zagranicznych;

— Bezposredniego wydobywania kopalni ze ztoza, bedacy w dyspozycji zaktad

gorniczego;

Wiasciwy organ — nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno — budowlanego lub organ
specjalistycznego nadzoru budowlanego, stosowanie do ich wtasciwosci okreslonych w rozdziale 8.

Wyréb budowlany — wyrdb w rozumieniu przepisow o ocenie zgodnos$ci, wytworzony w celu wbudowania,
wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzony do
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obrotu jako wyréb pojedynczy lub jako zestaw wyboréw do stosowania we wzajemnym potaczeniu
stanowigcym integralng cato$¢ uzytkowa.

Organ samorzadu zawodowego — organ okreslony w ustawie z dnia 15 grudnia 2000r. o samorzadach
zawodowych architektow, inzynierow budownictwa oraz urbanistow (Dz.U. z 2001r. Nr5, poz. 42 z pdzn. zm.)
Obszar oddziatywania obiektu — teren wyznaczony w otoczeniu budowlanym na podstawie przepisoéw
odrebnych, wprowadzajacych zwigzane z tym obiektem ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

Optata — kwota naleznos$ci wnoszona przez zobowigzanego za okre$lone ustawg obowigzkowe kontrole
dokonywane przez wlasciwy organ.

Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw
obstugujacych roboty budowlane na czas ich wykonania, przewidziang do usunigcia po ich zakonczeniu.
Dziennik budowy — dziennik wydany przez wtasciwy organ zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
stanowiacy urzegdowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w czasie wykonywania robot.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu , ponoszaca ustawowa odpowiedzialnos$¢ za
prowadzong budowg.

Rejestr obmiaréw— akceptowana przez Inspektora nadzoru ksigzka z ponumerowanymi stronami, stuzaca do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie
dodatkowych zatgcznikdw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru
budowlanego.

Czes¢ obiektu lub etap wykonania — cz¢$¢ wykonania obiektu budowlanego zdolng do spetnienia
przewidywanych funkcji techniczno — uzytkowych 1 mozliwa do odebrania i

przekazania do eksploatacji.

Ustalenie techniczne — ustalenie podane w normach, aprobatach technicznych i szczegdétowych specyfikacjach
technicznych.

Laboratorium — laboratorium jednostki naukowej, zamawiajgcego, wykonawcy lub inne laboratorium badawcze
zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia niezbgdnych badan i prob zwigzanych z
oceng jakosci stosowanych wyrobow budowlanych oraz rodzajow przeprowadzonych robot.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacja

Projektowa 1 Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera. Materiaty uzyte do wykonania
robot powinny by¢ nowe i pelnowartosciowe, za wyjatkiem materiatdéw uzywanych do odtworzenia czgsci
chodnikow, kraweznikow, nawierzchni z ptyt betonowych, w pozycjach kosztorysu, w ktérych zostato to
wskazane jako ,,materiat z odzysku”.

Odpowiednia (bliska) zgodno$é - zgodnos¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi

tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Rob6t budowlanych.

Polecenie Inspektora Nadzoru — wszelkie polecenie przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie
pisemnej dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowej lub adaptacji
projektu typowego.

Przedmiar rob6t — zestawienie przewidzianych do wykonania robot wedtug technologicznej kolejnosci ich
wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilo$ci robot w ustalonych jednostkach przedmiarowych.
Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowania i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenu naruszonego
w czasie realizacji budowy lub robdt budowlanych

Aprobata techniczna — dokument potwierdzajacy pozytywna oceng techniczng wyrobu stwierdzajaca jego
przydatnos¢ do stosowania w okre§lonych warunkach, wydany przez jednostke upowazniong do udzielania
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aprobat technicznych; spis jednostek aprobujacych zestawiony jest w Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki
Przestrzennej 1 Budownictwa z dnia 19 grudnia 1994 r. W sprawie aprobat i kryteriéw technicznych
dotyczacych wyrobdéw budowlanych (Dz. U. Nr 10 z dnia 8 lutego 1995 r. P0z.48, rozdziat 2).

Certyfikat zgodnosci — dokument wydany zgodnie z zasadami systemu certyfikacji wykazujacy, ze zapewniono
odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowano
wyrob, proces lub ustuga sa zgodne z okreslong norma lub innymi dokumentami normatywnymi w odniesieniu
do wyrobow dopuszczonych do obrotu i stosowania. W budownictwie (zgodnie z Ustawg z dnia 7 lipca 1994 r.
Prawo budowlane, art. 10) certyfikat zgodnos$ci wykazuje, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu z PN lub aprobate
techniczng (w wypadku wyrobdow, dla ktérych nie ustalono PN).
Znak zgodnosci — zastrzezony znak, nadawany lub stosowany zgodnie z zasadami systemu certyfikacji,
wskazujacy, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania iz dany wyrob, proces lub ustuga sg zgodne z
okreslong norma lub innym dokumentem normatywnym.

Skata — jest definiowana jako wszystkie materialy wymagajace — zdaniem Inspektora Nadzoru — wysadzenia lub
zastosowania klindow metalowych 1 mtotow dwurecznych, lub zastosowania wiercen pneumatycznych w celu
ich usunigcia, ktorych to materiatow nie mozna wydoby¢ poprzez zrywanie ciggnikiem o mocy uzyteczne;j
réwnej co najmniej 150 KM z pojedyncza, wysokowydajng zrywarka zamontowang z tytu.

1.5.0gélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa ( Projekt Budowlany; Projekt Wykonawczy ), Szczegétowymi Specyfikacjami Technicznymi i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach Umowy przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, poda lokalizacj¢ 1 wspotrzedne
punktow gtéwnych obiektu oraz reperow, przekaze Dziennik Budowy oraz jeden egzemplarz Dokumentacji
Projektowe;j 1 jeden komplet SST. Wykonaweca jest zobowigzany do przestrzegania warunkow wydanych przez
jednostki uzgadniajace, opiniujace oraz wiascicieli terendw, na ktérych prowadzone beda prace. Przed
rozpoczeciem robot Wykonawca jest zobowigzany do pisemnego powiadomienia wszystkich zainteresowanych
stron (wtascicieli lub administratorow terendw, wiascicieli urzadzen, inne jednostki zgodnie z uzgodnieniami
dokumentacji projektowej) o terminie rozpoczecia prac oraz o przewidywanym terminie zakonczenia. Koszty
zwigzane z nadzorami wilascicieli terenow lub urzadzen, wynikajace z warunkdw, na jakich zostaty wydane
pozwolenia na budowe oraz na jakich uzgodniono dokumentacje projektowa nalezy poda¢ w formie
jednostkowej. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru koncowego Robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne. Wykonawca
odtworzy 1 utrwali na wlasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja Projektowa i Powykonawcza

Przekazana dokumentacja projektowa ma zawieraé opis, czg$¢ graficzng, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegdélowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje
projektow3a:

— Dostarczong przez Zamawiajacego;

— Sporzadzong przez Wykonawce;

W sktad dokumentacji wchodzi:

a) Dokumentacja Projektowa zataczona do Dokumentdéw Przetargowych - wg spisu zawartego w dokumentacji
przetargowe;j;

b) Dokumentacja Projektowa Powykonawcza do opracowania przez Wykonawceg w ramach Ceny umowne;.
Wykonawca w ramach Ceny umownej winien wykona

dokumentacj¢ powykonawczg catosci wykonanych roboét, w tym rowniez:
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— dokumentacj¢ geodezyjna ( + szkice polowe),

Dokumentacja powykonawcza powinna zawiera¢ wszystkie zmiany w stosunku do projektu wynikte w trakcie
realizacji robot.

1.5.3.Zgodnos$¢ Roboét z Dokumentacja Projektowa i Szczegélowymi Specyfikacjami Technicznymi
Dokumentacja Projektowa i Szczegotowe Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru stanowig zataczniki do umowy, a wymagania wyszczegdlnione w cho
by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku
rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich wazno$ci wymieniona w
,0golnych warunkach umowy”. Wykonawca nie moze wykorzystywac btedoéw lub opuszczen w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory dokona
odpowiednich zmian, poprawek lub interpretacji tych dokumentow. Wszystkie wykonane Roboty 1 dostarczone
materialy majg by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa i SST. W przypadku stwierdzenia ewentualnych
rozbieznos$ci podane na rysunku wielko$ci liczbowe wymiarow sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.
Dane okre$lone w Dokumentacji Projektowej i w SST begda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow 1 elementow
budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnos¢ z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub
wykonane Roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub SST i1 wptynie to na
niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty beda niezwlocznie zastapione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa Terenu Budowy w okresie trwania
realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru koncowego Robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie
utrzymywac¢ tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, o§wietlenie, sygnaty 1 znaki
ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robdt, wygody spotecznosci 1 innych a w
szczegblnosci:

a) Utrzyma warunki bezpiecznej pracy 1 pobytu 0sob wykonujacych czynnosci zwigzane

z budow3 1 nienaruszalno$¢ ich mienia stuzacego do pracy a takze zabezpieczy Teren

Budowy przed dostgpem 0s6b nieupowaznionych, W SZCZGOLNOSCI DZIECI.

b) Fakt przystapienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony
z Inspektorem nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach okreslonych przez Inspektora nadzoru,
tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora. Tablice informacyjne begda
utrzymywane przez Wykonawce¢ w dobrym stanie przez caly okres realizacji Robot.

1.5.5.0chrona srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowiagzek znac 1 stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykonywania Robo6t wykonczeniowych Wykonawca
bedzie utrzymywac Teren Budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojace;j;

a) stosowac si¢ Ustawy z 27.06.1997 r o odpadach (Dz.U.97.96.592 z dn. 13 sierpnia

1997r);

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw 1 norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb
lub wlasnosci spolecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan begdzie miat szczegdlny wzglad na:

a) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych;

b) $rodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:
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— zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi;

— zanieczyszczeniem powietrza pytami 1 gazami,

— mozliwo$cig powstania pozaru;

1.5.6.0chrona przeciwpozarowa

Wykonaweca bedzie przestrzega¢ przepisdw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywacé
sprawny sprze¢t przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materialy tatwopalne bgda
sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza
si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od dopuszczalnego.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robot beda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddzialywania tych materiatdéw na srodowisko.
Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Roboét ich szkodliwos¢
zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajgcy powinien otrzymac zgode na uzycie
tych materialow od wlasciwych organéw administracji panstwowe;j. Jezeli Wykonawca uzyt materialow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie
srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8.0chrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable, sieci itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wlascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca
zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy. Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla wszelkiego
rodzaju Robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji 1 urzagdzen podziemnych na Terenie
Budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru oraz wtadze lokalne o zamiarze rozpoczgcia Robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i
zainteresowanych uzytkownikow oraz begdzie z nimi wspdlpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebne;j
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.9.0graniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatlow i
wyposazenia na i z terenu Rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz, co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow 1 w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora
Nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo
ukonczony fragment budowy w obregbie Terenu Budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe
wszelkich Robdt w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.
1.5.10.Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadba

, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
niespelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie
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urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. W szczegdlnosci Wykonawca
zobowigzany jest do przestrzegania przepisow BHP wynikajacych z :
— Rozporzadzenia Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowlanych z dn. 28.03.1972 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robdt budowlano-montazowych i rozbiérkowych (Dz. U. Nr
13, poz. 43 ) Kierownik budowy, zgodnie z art. 21a ustawy Prawo Budowlane, jest zobowigzany sporzadzi¢ lub
zapewni¢ sporzadzenie ( przed rozpoczgciem budowy ), Planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, zwanego

,, Planem BOIZ  na podstawie, ,,Informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ” sporzadzong przez
projektanta.

,» Plan BIOZ  nalezy opracowac zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r.
w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia ( Dz. U. Nr 120, poz. 1126), uwzgledniajac rowniez wymagania okreslone w Rozporzadzeniach:
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
robot budowlanych( Dz. U. Nr 47, poz. 401) oraz Ministra Pracy 1 Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r.
w sprawie ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy ( Dz. U. Nr 169, poz. 1650 ). Uznaje sig¢, ze
wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie 1 sg
uwzglednione w Cenie umowne;j.

1.5.11.0chrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robot 1 za wszelkie materiaty 1 urzadzenia uzywane do Robot
od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego. Wykonawca bedzie utrzymywac Roboty do czasu
koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byty w
zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru koncowego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek
czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie
pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne 1 miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i bgdzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow 1 wytycznych podczas prowadzenia Robot. W szczegdlnosci Wykonawca
zastosuje si¢ do:

— Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych ( Dz. U. z dn.

19.03.2003 r. Nr 47, poz. 407 ).

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod 1 w sposob ciagly bedzie
informowac Inspektora Nadzoru o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w Cenie jednostkowej umowne;.

2.Materialy

Wszystkie materiaty, ktérych Wykonawca uzyje do wbudowania musza odpowiada

warunkom okreslonym w art.10. Ustawy ,,Prawo Budowlane” z dnia 7 lipca 1994 r. (tekst jednolity wg
Obwieszczenia Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z 10 listopada 2000 r.). Ponadto powinny by¢
zgodne z Polskimi Normami lub powinny posiada

aprobate techniczng oraz certyfikat zgodnosci lub znak zgodnos$ci oraz certyfikat na znak bezpieczenstwa
(zgodnie z Rozporzadzeniem Rady Ministrow z dn. 9.11.1999 r. — Dz. U. Nr 5/00 r. poz. 53.). Wykonawca dla
potwierdzenia jakosci uzytych materialow dostarczy atesty wytworcy lub §wiadectwa potwierdzajace
odpowiednig jako$¢ materiatow.

ALEKSANDER SALAGACKI ARCHITEKTURA A.S.A
ul. Henryka Poboznego 16/38; 50-241 Wroctaw

e -mail: salagacki.a@post.pl, tel. 607693579 Strona 9


mailto:salagacki.a@post.pl

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

2.1.Zrédla szukania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczonych
do Robdt Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego Zrodla wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow 1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki
do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Zatwierdzenie pewnych materialéw z danego zrodta nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do
prowadzenia badan, w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego Zrodla w sposob ciagly
spetniajg wymagania Szczegotowych Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu Robot. Pozostale materiaty
budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okre§lone Polskimi Normami, aprobatami technicznymi, o
ktorych mowa w Szczegotowych Specytfikacjach Technicznych (SST).

2.2.Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie materialow z
jakichkolwiek zrodet miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany
dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta. Wykonawca
przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez
siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru. Wykonawca ponosi
odpowiedzialnos$¢ za spelnienie wymagan ilo§ciowych 1 jakosciowych materialow z jakiegokolwiek Zrodta.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z
dostarczeniem materiatow do robot. Humus i nadktad czasowo zdj¢te z terenu wykopow, ukopdéw i miejsc
pozyskania piasku 1 zwiru bedg formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce 1 przywracaniu stanu terenu
przy ukonczeniu Robdt. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopoéw na Terenie Budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do Robdét lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora Nadzoru. Z wyjatkiem uzyskania na to pisemne;j
zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obrebie Terenu Budowy
poza tymi, ktére zostaly wyszczegolnione w umowie. Eksploatacja zroédetl materiatéw bedzie zgodna z
wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3.Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materiatow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatdw moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatow pod
wzgledem jakosci. W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru begdzie przeprowadzat inspekcje wytworni beda
zachowane nastepujgce warunki:

— Inspektor Nadzoru bedzie mial zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji.

— Inspektor Nadzoru bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie odbywa
si¢ produkcja materialow przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4.Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatow do innych robot, niz te, dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materialéw zostanie
przewarto$ciowany przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajdujg si¢ niezbadane i nie
zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i
niezaptaceniem.

2.5.Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do Robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ 1 wlasciwosci do Robot 1 byty dostepne do
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kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie Terenu
Budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza Terenem Budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.6.Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub SST przewiduja mozliwos$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatoéw
w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze, co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych
przez Inspektora Nadzoru. Wybrany 1 zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zamieniony.
3.Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw 1 ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie
organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i1 zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Liczba 1 wydajnosé
sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym umow3. Sprz¢t bedacy
wlasno$cia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by

utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony §rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli
Dokumentacja Projektowa lub SST przewiduja mozliwo§¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru 1 uzyska jego akceptacje
przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez
jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narz¢dzia nie gwarantujgce zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE

4.1.0golne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptynag niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych Robdt 1 wlasciwos$ci przewozonych Materiatow oraz stan drog. Liczba srodkow
transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej,
SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym w umowie.

4.2.Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda, spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom umowy na polecenie Inspektora Nadzoru bgda usunigte z Terenu Budowy.
Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach ladowych oraz dojazdach do Terenu Budowy

5.Wykonanie robot

5.1.0golne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot, zgodnie z umowa, oraz za jakos$¢ zastosowanych
materiatdéw 1 wykonywanych Robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami SST, PZJ,
projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za
doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci wszystkich elementdw Robot zgodnie z wymiarami i
rzg¢dnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pi§mie przez Inspektora Nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu Robot
zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

ALEKSANDER SALAGACKI ARCHITEKTURA A.S.A
ul. Henryka Poboznego 16/38; 50-241 Wroctaw

e -mail: salagacki.a@post.pl, tel. 607693579 Strona 11


mailto:salagacki.a@post.pl

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnos$ci za ich doktadnos¢. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materiatéw 1 elementow Robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
Dokumentacji Projektowej 1 w SST, a takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor
Nadzoru uwzgledni wyniki badan materialow i Robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy
badaniach materiatow, dos§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace
na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inspektora Nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez
Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg zatrzymania Robot. Skutki
finansowe z tytulu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6.Kontrola jakosci roboét

6.1.Program Zapewnienia Jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i1 przedstawienie do zaakceptowania przez Inspektora
Nadzoru Programu Zapewnienia Jako$ci ( PZJ ), w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania
Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujgce wykonanie Robot zgodnie z
Dokumentacja Projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.
Program Zapewnienia Jakosci bedzie zawiera

a) cze$¢ 0golng opisujacy:

— organizacj¢ wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadzenia Robot;

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot;

—  bhp;

—  wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne;

—  wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczegolnych elementow Robot;

—  system (sposob 1 procedure) proponowanej, kontroli sterowania jako$cig wykonywanych Robot;

—  wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium,
ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan);

—  sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow,

—  nastaw mechanizmow sterujacych a takze wycigganych wnioskow 1 zastosowanych

—  korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme¢ przekazywania tych informacji
Inspektorowi Nadzoru;

b) cze$¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

—  wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne;

— rodzaje i 1lo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
kruszyw itp.;

—  sposoOb zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu;

—  sposob 1 procedure pomiardw i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,

—  wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementow Robot;
sposob postepowania z materiatami 1 Robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom;

W przypadku gdy wykonawca posiada certyfikat ISO 9001, jest zobowigzany do

opracowania Programu Zapewnienia Jakosci zgodnie z wymaganiami certyfikatu. Projekt Programu

Zapewnienia Jako$ci zostanie przedstawiony do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru najp6zniej razem z

Harmonogramem w terminie 21 dni po podpisaniu umowy. Koszty zwigzane z wykonaniem projektu Programu

Zapewnienia Jakosci nalezy poda¢ w cenie umowne;j.
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6.2.Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggna¢ zatozong
jako$¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrolg Robot i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wtgczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz Robodt. Przed zatwierdzeniem systemu
kontroli Inspektor Nadzoru moze zazagda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze
poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatow
oraz Robot z czestotliwoscig zapewniajacg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i SST. Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢
sg okreslone w SST, normach 1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor
Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z umowa.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacjg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inspektor Nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociggni¢ciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie
na wyniki badan, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do Robot badanych materiatéw 1 dopusci je
do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem
badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3.Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan. Inspektor Nadzoru bgdzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek.
Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwos¢, co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub
ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania
probek beda, dostarczone przez Wykonawceg 1 zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Probki dostarczone
przez Wykonawce do badan bgda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

6.4.Badania i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru. Koszt
wykonania niezbgdnych pomiaréw i badan powinien zosta¢ uwzgledniony w cenie jednostkowej, ktorej
dotyczy, jak przedstawiono w p. 9.2. Szczegotowych Specytfikacji Technicznych.

6.5.Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
pOzniej jednak niz w terminie okreslonym w Programie Zapewnienia Jako$ci. Wyniki badan (kopie) beda
przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych,
przez niego zaaprobowanych
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6.6.Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celoéw kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatow u zrodta ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu kontroli zapewniona
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy 1 producenta materialéw. Inspektor Nadzoru, po
uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot, prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$é
materiatow 1 Robot z wymaganiami SST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.
Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatéw 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo
oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatdéw 1 Robdt z Dokumentacjg
Projektowa 1 SST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania
probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7.Atesty jakosci materialow i urzadzen

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby 1 materiaty, ktore:

a) Posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z

kryteriami technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm przenoszacych europejskie normy
zharmonizowane, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow

1 informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. ( Dz.U. 99/98 );

b) Posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Normg lub

— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa
objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 1 ktore speiniajg wymogi SST;

¢) Znajduja si¢ w wykazie wyrobow, o ktérych mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (DZ. U. 98/99 ).

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty s3 wymagane przez SST, kazda ich partia dostarczona do
Robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Przed wykonaniem badan
jakosci materiatow przez Wykonawce, Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajace atest
producenta stwierdzajacy ich pelng zgodno$¢ z warunkami podanymi w SST. Produkty przemystowe beda
posiada¢ atesty wydane przez producenta poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan.
Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru. Materialy posiadajace
atesty na urzadzenia - wazne legalizacje moga by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona
niezgodnos¢ ich wlasciwosci z SST to takie materiaty i/lub urzadzenia zostang odrzucone.

6.8.Dokumenty budowy

a) Dziennik Budowy ( i Dziennik Montazu -w przypadku realizacji obiektu metoda montazu )

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego 1 Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do

konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z art. 45 Ustawy
Prawo Budowlane spoczywa na Kierowniku budowy. Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na
biezaco 1 bedg dotyczy¢ przebiegu Robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zataczone do Dziennika
Budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatacznika i1 opatrzone datg 1
podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé¢ w szczegolnosci:
—  date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy;

—  date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;;

—  uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru Programu Zapewnienia Jakos$ci 1 harmonograméw Robot;
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— terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementow Robot;

—  przebieg Robot, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy 1 przyczyny przerw w Robotach;

— uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru;

— daty zarzadzenia wstrzymania Robo6t, z podaniem powodu;

—  zgloszenia i daty odbioréw Robdt zanikajacych, ulegajacych. zakryciu, czesciowych i koncowych
odbioréw Robot;

—  wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy;

—  stan pogody 1 temperature powietrza w okresie wykonywania Robdt podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi;

—  zgodnos$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowe;j;

— dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
Robat;

—  dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot

— dane dotyczace jako$ci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,
kto je przeprowadzat;

—  wyniki préb poszczeg6lnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat;

— inne istotne informacje o przebiegu Robot ;

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy bedg przedtozone Inspektorowi

nadzoru do ustosunkowania si¢. Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca

podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska. Wpis projektanta do Dziennika Budowy

obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma

uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robdt ;

b) Ksiazka Obmiarow

Ksigzka Obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow

Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposob ciaglty w jednostkach przyjetych w

Wycenionym Przedmiarze Robdt lub w SST 1 wpisuje do Ksigzki Obmiardw.

¢) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow, atesty materiatow,

orzeczenia o jakos$ci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bgda gromadzone w

formie uzgodnionej w Programie Zapewnienia Jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru Robot.

Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

d) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. (a)-(b) nastepujace

dokumenty:

—  pozwolenie na budowe wraz z zalagczonym projektem budowlanym lub zgloszenie robot;

—  protokoty przekazania Terenu Budowy;

—  umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne;

—  protokoty odbioru Robot;

—  protokoty z narad i ustalen;

—  plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia;

—  operaty geodezyjne;

—  korespondencje¢ na budowie;

e) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
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przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7.0bmiar robot

7.1.0go6lIne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robot begdzie okresla¢ faktyczny zakres w wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa i
SST, w jednostkach ustalonych w Wycenionym kosztorysie. Obmiaru Robdt dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych Robot i terminie obmiaru, co najmniej
na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiegi Obmiaru. Jakikolwiek biad lub
przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich Robét. Btedne dane zostang poprawione wg ustalen
Inspektora Nadzoru na pismie. Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czestosciag wymagang do celu
miesig¢czne] ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2.Zasady okreslania ilosci Robot i materialow

Zasady okreslania ilo$ci robot podane sg w odpowiednich Szczegdtowych Specyfikacjach Technicznych
Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowe; i
kosztorysowej.

7.3.Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia
te lub sprzet wymagaja badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania Robot.

7.4.Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary beda przeprowadzane przed czesciowym lub koncowym odbiorem Robét, a takze w przypadku
wystepowania dhuzszej przerwy w Robotach 1 zmiany Wykonawcy Robo6t. Obmiar Robdt zanikajacych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed
ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie Ksiggi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogg by¢
dotaczone w formie oddzielnego zatgcznika do Ksiegi Obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z
Inspektorem nadzoru.

8.0dbior robaét

8.1.Rodzaje odbiorow Robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich Szczegdtowych Specyfikacji Technicznych, Roboty podlegaja
nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy:

a) odbiér Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu;

b) odbiorowi czgsciowemu;

¢) odbiorowi ostatecznemu ( koncowemu );

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0dbior Robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbidr Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jako$ci wykonywanych
Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania
ogolnego postepu Robot. Odbioru Robdt dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowos¢ danej czesci Robot do odbioru
zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.
Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem
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do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jakos$¢ i ilos¢ Robot ulegajacych

zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan

laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, SST i

uprzednimi ustaleniami.

8.3.0dbior czeSciowy

Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych cze$ci Robot. Odbioru czgsciowego Robot

dokonuje si¢ dla zakresu Robot okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze

ostatecznym Robdt. Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4.0dbior ostateczny Robot (koncowy)

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego Robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu do zakresu (ilo$ci)

oraz jakos$ci. Catkowite zakonczenie Robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez

Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy. Odbidr ostateczny Robot nastagpi w terminie ustalonym w

dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia Roboét i1 przyjecia

dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego Robdt dokona komisja wyznaczona

przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajagca roboty dokona ich

oceny jakos$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej

oraz zgodnosci wykonania Rob6t z Dokumentacjg Projektowa i SST. W toku odbioru ostatecznego Robot,

komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow Robdt zanikajacych 1 ulegajacych

zakryciu oraz odbiorow cze$ciowych, zwtaszcza w zakresie wykonania Robdt uzupetniajacych i Robot

poprawkowych. W przypadku nie wykonania wyznaczonych Robdt poprawkowych lub Robot uzupetniajacych

w poszczegblnych elementach konstrukcyjnych 1 wykonczeniowych oraz instalacyjnych, komisja przerwie

swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢

wykonywanych Robo6t w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja

Projektowa 1 SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu,

komisja oceni pomniejszong warto$¢ wykonywanych Robdt w stosunku do wymagan przyjetych w

dokumentach umowy.

8.4.3. Dokumenty do odbioru ostatecznego ( koficowe )

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego Robot jest protokét odbioru ostatecznego Robot,

sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

—  Dokumentacj¢ Powykonawcza, tj. dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonania Robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi;

—  Szczegbdtowe Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne);

—  Recepty i ustalenia technologiczne;

—  Uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze Robot zanikajacych 1 ulegajacych
zakryciu, i udokumentowanie wykonania Jego zalecen;

—  Dzienniki Budowy 1 Ksiggi Obmiaru (oryginaly);

—  Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z SST i Programem
Zapewnienia Jakosci (PZJ);

—  Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z SST i1 Programem Zapewnienia Jakos$ci (PZJ);

— Opinig¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zalaczonych do

dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgodnie z PZJ 1 SST;

—  Sprawozdanie techniczne;
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—  Geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza Robot 1 sieci uzbrojenia terenu;

—  Kopie mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej;

—  Inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Sprawozdanie techniczne bedzie zawiera

—  Zakres 1 lokalizacje wykonywanych Robdt;

—  Wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez
Zamawiajgcego;

—  Uwagi dotyczace warunkow realizacji Robot;

Date rozpoczecia 1 zakonczenia Robot;

W przypadku, gdy wedtug komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe

do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru

ostatecznego Robdt. Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot
uzupehiajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

8.5.0dbior pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunieciem wad, ktére ujawnig si¢ w

okresie gwarancyjnym i rekojmi. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualne;j

obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,, Odbior ostateczny Robot

9. Podstawa platnosci

9.1.Ustalenia ogolne

Podstawg ptatnosci Robot wycenionych jako jednostkowe jest wartos¢ (kwota) skalkulowana i podana

przez Wykonawce i przyjeta przez zamawiajacego w dokumentach umowy (ofercie). Wynagrodzenie

bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej Roboty w SST i w Dokumentaciji Projektowej. Wynagrodzenie Robot bedzie
obejmowac::

—  Robocizng bezposrednig wraz z narzutami;

—  Warto$¢ zuzytych materialdéw wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na Teren Budowy;

—  Wartos$¢ pracy sprzegtu wraz z kosztami jednorazowymi, (sprowadzenie sprzgtu na Teren Budowy i z
powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy, narzuty);

—  Koszty posrednie, w sktad ktérych wchodza,: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw
nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy; baraki socjalne, utwardzenie 1
ogrodzenie terenu zaplecza budowy i placu budowy (w tym doprowadzenie energii i wody, budowa drég
dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowana Robdt, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz
budowy, optaty za dzierzawe placow, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robot, ubezpieczenia oraz
koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy;

—  Zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkow mogacych
wystapi¢ w czasie realizacji Robot w okresie gwarancyjnym;

—  Podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢
podatku VAT;

Wartos¢ wynagrodzenia zaproponowana przez Wykonawce jest ostateczna i niezmienna oraz

wyklucza mozliwo$é¢ zgdania dodatkowej zaptaty za wykonanie Robo6t objetych realizacja przedmiotu

Umowy.
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9.2.Zaplecze Zamawiajgcego

Wykonawca w ramach Kontraktu jest zobowigzany zapewni¢ Zamawiajagcemu pomieszczenie do
przeprowadzenia narad roboczych z udziatem 6 osob. Koszty zwigzane ze spelnieniem tego wymagania
Wykonawca uwzgledni w ramach wynagrodzenia jednostkowego.

10. Przepisy zwigzane

Specyfikacje Techniczne w roznych miejscach powotuja si¢ na Polskie Normy (PN), przepisy branzowe,
instrukcje. Nalezy je traktowac jako integralng czegs¢ i nalezy je czyta

facznie z Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystepowaty. Rozumie si¢, iz Wykonawca jest w
pelni zaznajomiony z ich zawartos$cig 1 wymaganiami. Zastosowanie beda miaty ostatnie wydania Polskich
Norm (datowane nie p6zniej niz 30 dni przed datg sktadania ofert), o ile nie postanowiono inaczej. Roboty beda
wykonywane w bezpieczny sposob, Scisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) 1 przepisami obowigzujagcymi w
Polsce. Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania innych norm krajowych, ktére obowigzuja w zwiazku z
wykonaniem prac objetych Umowg i stosowania ich postanowien na réwni z wszystkimi innymi wymaganiami,
zawartymi w Szczegotowych Specyfikacjach Technicznych. Zaktada sig, iz Wykonawca doglebnie zaznajomit
si¢ z treScig 1 wymaganiami tych norm.

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2000 r. Nr 106 poz. 1126. Nr 109 poz. 1157 i Nr
120 poz. 1268, z 2001 r. Nr 5 poz. 42, Nr 100 poz. 1085, Nr 110 poz. 1190, Nr 115 poz. 1229. Nr 129 poz. 1439
1 Nr 154 poz. 1800 oraz z 2002 r. Nr 74 poz. 676 oraz z 2003 r. Nr 80 poz. 718).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.062002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu 1
rozbiodrki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony
zdrowia (Dz. U. 22002 r. Nr 108 poz. 953).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2000 r. Nr 71 poz. 838 z pdzZniejszymi
zmianami).

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z

2003 r. Nr 48 doz. 401).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-01 B.01.00.00
Roboty w zakresie przygotowania terenu i roboty ziemne
- CPV 45111200-0
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1.Wstep

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace realizowania
zadania : Zagospodarowanie terenu poprzez przebudowe biezni na terenie Zespotu Szkét w Grabowie nad Pilica
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
wykopdw zwigzanych z budowa placu zabaw.

1.4.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach i1 wytycznych
oraz okresleniami podanymi w ST-0 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5.0go6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na terenie
budowy , metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru. Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne” pkt.1.5
2.Materialy

2.1.Wymagania ogodlne

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robot musza by¢ zgodne z wymaganiami niniejszej SST i
dokumentacji projektowej. Do wykonania robdt moga by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajace warunki
okreslone w:
—  Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003r., Nr

207, poz. 2016; z pdZniejszymi zmianami).
—  Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r., Nr 92.poz. 881);
—  Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002r., Nr
166. poz. 1360, z pdzniejszymi zmianami).

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wymaganej przez w/w
ustawy lub rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw. Ogdlne wymagania dotyczace stosowanych
materialdow podano w ST -0 ,,Wymagania ogdlne” punkt 2.

2.2.Wymagania szczegolowe

Przy wykonaniu robdt ziemnych zwigzanych z wykonaniem wykopow materiaty wystepuja jako zabezpieczenie
skarp wykopow 1 elementy odwodnienia. Do odwodnienia wykopdw nalezy stosowac nastepujace materiaty:
— rury drenarskie O100+150 mm z tworzywa sztucznego;

— geowtokniny odpowiadajace wymaganiom normy PN-EN 13252:2002;

— kruszywo gruboziarniste odpowiadajace wymaganiom normy PN-B- 11111:1996;

2.3.Piasek

Piasek stosujemy do niwelacji powierzchni terenu.

3.Sprzet

Roboty ziemne moga byt wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzetu
przeznaczonego do wykonywania zamierzonych robot, np.:

— rowniarki lub spycharki uniwersalne;

— walce statyczne, wibracyjne lub plyty wibracyjne;

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza. Sprzet
wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie 1 spetnia

wymagania techniczne w zakresie BHP. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0 "Wymagania
ogolne" pkt. 3.
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4. Transport i skladowanie

Materialy z wykopdéw moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, dopuszczonymi do wykonywania
zamierzonych robdt. Urobek nalezy umiesci

rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej 1 zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem. Wszelkie
zanieczyszczenia lub uszkodzenia drog publicznych i dojazdéw do terenu budowy Wykonawca bedzie usuwat
na biezaco i na wlasny koszt. Wykonawca rob6t bedacy posiadaczem odpadow (wytwoérca) zobowigzany jest
posiada

stosowne pozwolenia na prowadzenie gospodarki odpadami w tym na ich transport (Ustawa z dnia 27.04.2001
r. 0 odpadach - Dz. U. nr 62 poz. 628 z pézniejszymi zmianami). Srodki transportu wykorzystywane przez
Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie 1 spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz
przepiséw o ruchu drogowym. Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 " Wymagania og6élne”
pkt 4.

5.Wykonanie robot

5.1.Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST-0 "Wymagania og6lne" pkt. 5.1. Wykonanie robét
powinno by¢ zgodne normami PN-B-06050.1999, PN- 02205:1998 i BN- 88/8932-02.

5.2.Sprawdzenie zgodno$ci warunkow terenowych z projektowymi.

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow, nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ rzednych terenu z danymi
podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykona¢ kontrolny pomiar sytuacyjno-wysokosciowy. W trakcie
realizacji wykopow konieczne jest kontrolowanie warunkow gruntowych w nawigzaniu do badan
geologicznych. W przypadku wystapienia odmiennych warunkéw gruntowych od uwidocznionych w projekcie
budowlanym Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym fakcie Inspektora Nadzoru i Projektanta oraz wstrzymac
prowadzenie robot, jezeli dalsze ich prowadzenie moze wptyna¢ na bezpieczenstwo konstrukcji lub robot.
Zgode na wznowienie robot wydaje Inspektora Nadzoru na wniosek Wykonawcy po przedtozeniu przez
Wykonawce:
— opinii Projektanta co do sposobu dalszego prowadzenia robot oraz wprowadzenia

ewentualnych zmian konstrukcyjnych;
—  skutkow finansowych wynikajacych z wykonania dalszych robot w sposob 1 w zakresie odmiennym od
pierwotnego;

5.3.Roboty przygotowawcze

Przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z budowa obiektu inzynieryjnego powinno by

wykonane przygotowanie terenu pod budowe. Sposob wykonania dojazd do obiektu powinien zawiera¢ projekt
organizacji robdt opracowany przez Wykonawcg i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Roboty ziemne
zwigzane z wykonywaniem wykopow nalezy poprzedzi¢ wykonaniem przekopdéw kontrolnych w celu
zlokalizowania infrastruktury podziemnej w rejonie prowadzonych robot. Urzadzenia usytuowane w
najblizszym sasiedztwie wykopdw nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem. Sposob zabezpieczenia powinien
by¢ zgodny z dokumentacja projektows, a jezeli dokumentacja projektowa nie zawiera takiej informacji to
sposOb zabezpieczenia powinien byt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Przed rozpoczeciem 1 w trakcie
wykonywania wykopdw nalezy wykonywa¢ pomiary geodezyjne zwigzane z:
—  wyznaczeniem osi 1 ustawieniem kotkéw kierunkowych;
—  ustawieniem law wysoko$ciowych i reperéw pomocniczych;
—  wyznaczeniem krawedzi 1 zataman wykopow;
— niwelacja kontrolng robdt ziemnych 1 dna wykopu;

5.4.Zasady wykonywania wykopow

W trakcie prowadzenia prac budowlanych Wykonawca zobowigzany jest uwzgledni
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ochrong srodowiska na obszarze prowadzenia prac, a w szczego6lnos$ci ochrong gleby, zieleni, naturalnego
uksztaltowania terenu i1 stosunkéw wodnych (Ustawa 27.04.2001r. Prawo ochrony srodowiska — Dz. U. Nr 62
poz.627 z pdzniejszymi zmianami). Wykopy powinny by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury
gruntu ponizej projektowanego poziomu posadowienia. Sciany wykopow nalezy tak ksztaltowaé lub obudowaé
aby nie nastgpito obsuniecie si¢ gruntu. Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego odwodnienie
W sposob zgodny ze zwyczajowq praktyka inzynierska w catym okresie trwania robot ziemnych. Przyjety
sposob odwodnienia wykopu nie mozne powodowa¢ powstania w gruncie zjawisk niekorzystnych, np. takich
jak:
—  wytworzenie glebokich lejow depresyjnych w gruntach zagrozonych sufozja;
— ,rozpompowanie” warstwy wodonos$nej;
—  zmiana kierunkow przeplywu wod gruntowych;
—  zwigkszenie wspotczynnika filtracji gruntow;
Wykonywanie wykopow powinno postgpowac w kierunku podnoszenia si¢ niwelety, aby umozliwi¢ odpltyw
wod z wykopu. Wode z wykopu nalezy odprowadzaé poza teren rob6t. Nalezy przeciwdziata¢ powstawaniu
zastoisk wody w wykopie oraz rozmywaniu skarp wykopu. W przypadku przeglebienia wykopu ponizej
przewidzianego poziomu, a zwtaszcza ponizej poziomu projektowanego posadowienia wg dokumentacji
projektowej, nalezy porozumie

si¢ z Inspektorem Nadzoru celem podjecia odpowiednich decyz;ji.

5.5.0dwodnienie wykopow
Wykonawca robot powinien wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod gruntowych 1
opadowych poza obszar wykopu. W tym celu, w zalezno$ci od warunkow gruntowych, moze zastosowac
systemy iglofiltrow lub drenaz opaskowy ze studniami zbiorczymi z ktérych woda bedzie odpompowywana
poza wykop. Niedopuszczalne jest pompowanie wody bezposrednio z wykopu. Odprowadzenie wod do
istniejacych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone uzgodnieniami z
odpowiednimi instytucjami.

5.6.Tolerancje wykonywania wykopow:
Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu wykopodw wynosza:
— %15 cm - dla wymiaréw wykopoéw w planie;
— =+ 2 cm - dla ostatecznej rzednej dna wykopu;
— =+ 10 % - dla nachylenia skarp wykopow;

5.7.Zageszczenie dna wykopu
Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczenia. Zaggszczenie podtoza nalezy
kontynuowac¢ do osiggnigcia wskaznika zageszczonego nie niniejszego od podanego. Wskaznik zaggszczenia
nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931- 12. W przypadku gdy gruboziarnisty material tworzacy podioze
uniemozliwia przeprowadzenie zaggszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen
ptytowych. Nalezy okresli¢ wtorny modut odksztatcenia podioza wedlug BN- 64/8931-02. Wilgotno$¢ gruntu
podioza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnos$ci optymalnej z tolerancjg od -20% do +20%.
5.8.Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza
Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie. Jezeli po
wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i1 zagg¢szczaniem podioza nastapi przerwa w robotach 1
Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przed roztozeniem folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru. Jezeli wyprofilowane 1 zaggszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podtoza
Inspektor Nadzoru oceni stan 1 ewentualnie zleci wykonanie niezbgdnych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.
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5.9.Podsypki
Wykonawca moze przystapi¢ do zasypywania wykopow po uzyskaniu zezwolenia Inspektora Nadzoru, co
powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy. Warunki wykonania zasypki:
—  Zasypanie wykopow powinno by¢ wykonane bezposrednio po zakonczeniu przewidzianych w nim robot;
—  Przed rozpoczgciem zasypywania dno wykopu powinno by¢ oczyszczone z odpadkow materiatow
budowlanych 1 $mieci;
—  Ukladanie i zaggszczanie gruntéw powinno by¢ wykonane warstwami o grubosci:
— 0,25 m — przy stosowaniu ubijakoéw recznych;
— 0,50-1,00 m — przy ubijaniu ubijakami obrotowo-udarowymi (zabami) lub ciezkimi tarczami;
— 0,40 m — przy zageszczaniu urzgdzeniami wibracyjnymi;
—  Wskaznik zageszczenia gruntu wg dokumentacji technicznej lecz nie mniejszy niz Js = 0,95 wg proby
normalnej Proctora;
6. Kontrola jakos$ci robot
Wymagania dla rob6t ziemnych zwigzanych z wykonaniem wykopow i zasypki; podano w pkt. 5. Sprawdzenie
jakosciowe 1 odbior robot ziemnych powinny by¢ wykonane zgodnie z normami wyszczeg6lnionymi w pkt. 10.
Sprawdzenie 1 kontrola w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinny obejmowa

—  sprawdzenie zgodno$¢ wykonania robot z dokumentacja;

—  kontrole prawidtowos$¢ wytyczenie robdt w terenie;

—  sprawdzenie przygotowania terenu;

—  kontrole rodzaju i stanu gruntu w podiozu;

—  sprawdzenie wymiardw wykopow;

—  sprawdzenie zabezpieczenia i odwodnienia wykopow;

— ocena poszczegolnych etapow robdt potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST-0 ,,Wymagania ogo6lne" pkt. 6.

7.0bmiar robot

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST-0 ”Wymagania ogdlne” pkt. 7. Jednostka obmiarowa

jest m3 (metr szescienny) wykonanych wykopow.

8.0dbior robot

Ogo6lne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST-0 "Wymagania ogolne” pkt. 8. Roboty ziemne

zwigzane z wykonaniem wykopdw uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, niniejsza SST

1 wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w

dokumentacji projektowej lub w punktach 5 i1 6 niniejszej SST daty wyniki pozytywne.

9.Podstawa platnoSci

Ogo6lne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w ST-0 ”Wymagania ogolne" pkt. 9.

Podstawe ptatnos$ci stanowi cena wykonania 1 m3 wykopow 1 podsypek w gruncie, w stanie rodzimym. Cena

jednostkowa obejmuje:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze;

— oznakowanie robot;

—  wyznaczenie zarysu wykopu;

—  wykonanie umocnienia $cian wykopu palami szalunkowymi lub innymi elementami do umocnienia $cian
wykopoéw wraz z elementami usztywniajacymi i rozpierajacymi oraz ich wyciagnigciem;

— odspojenie gruntu ze ztozeniem na odktad lub zatadowaniem na samochody 1 odwiezieniem na miejsce
odwozenia mas ziemnych;

— odwodnienie wykopu;

— utrzymanie wykopu;
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—  przeprowadzenie niezbednych pomiardéw i badah wymaganych SST lub zleconych przez Inspektora
Nadzoru;

—  wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych;

— oczyszcezenie 1 uporzagdkowanie terenu robot;

10.przepisy zwigzane

10.1.Normy i Rozporzadzenia

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podzial i opis gruntow.

PN-B-04452:2002 Geotechnika. Badania polowe.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-8-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania 1 badania

BN-88/8932-02 Podtorze i podloze kolejowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

PN-EN 12063:2001 Wykonawstwo specjalnych robot geotechnicznych. Scianki szczelne

PN-EN 13252:2002 Geotekstylia i wyroby pokrewne. Wtadciwos$ci wymagane w odniesieniu do wyrobow

stosowanych w systemach drenarskich.

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka.

(lub odpowiadajace im normy EN)

10.2. Inne dokumenty

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz.U. z 2003 r., Nr 207, poz. 2016; z

pdZniejszymi zmianami),

Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r., Nr 92, poz. 881),

Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002 r.,Nr 166, poz.1360, z

pOzniejszymi zmianami),

Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (Dz. U. z 2001 1, Nr 62, poz. 628; z pdZniejszymi zmianami),

Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. z 2001 r., Nr 62, poz. 627; z pdzZniejszymi

zmianami),
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-02 B.02.00.00
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni autostrad, drog:
korytowanie wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza
CPV 45233320-9

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

1.2. Zakres stosowania ST

1.3.Zakres robot objetych ST

1.4. Okreslenia podstawowe

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot

2. Materialy

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzegtu

3.2. Sprzet do wykonania robot

4. Transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

4.2. Transport materialow

5. Wykonanie robét

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot

5.2. Warunki przystgpienia do robot

5.3. Wykonanie koryta

5.4. Profilowanie i1 zageszczanie podtoza

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza
6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robot

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Szerokos¢ koryta (profilowanego podloza)
6.2.2. Ro6wnos¢ koryta (profilowanego podioza)
6.2.3. Spadki poprzeczne

6.2.4. Rzedne wysokosciowe

6.2.5. Zaggszczenie koryta (profilowanego podloza)
6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza)
7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

7.2. Jednostka obmiarowa

8. Odbior robot

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

10. Przepisy zwiazane
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem 1 zageszczaniem podtoza gruntowego dla realizacji
zadania: Zagospodarowanie terenu poprzez przebudowe biezni na terenie Zespolu Szkol w Grabowie nad Pilica
1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i
realizacji robot, ktore zostang zrealizowane w ramach zadania: Zagospodarowanie terenu poprzez przebudowe
biezni na terenie Zespolu Szkol w Grabowie nad Pilica

1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi
w ST - 0.0 ,,Wymagania ogdlne” pkt.1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST -0.0 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.5.

2. Materialy

Nie wystepuja.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST -0.0 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cia
korzystania z nastgpujacego sprzetu: rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem;
InZynier moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny, koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu
waskich koryt), walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych. Stosowany sprz¢t nie moze
spowodowac niekorzystnego wpltywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST -0.0 ,,Wymagania ogolne” pkt. 4.

4.2. Transport materialow

Wymagania dotyczace transportu materiatéw podano w ST -0.0 pkt.4.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST -0.0 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania 1 zageszczenia podioza bezposrednio
przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezedniejsze przystapienie do
wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podloza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym
podiozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.
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5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczes$niej
przygotowane. Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzgdach réwnoleglych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie
sznurkow lub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wiekszych niz co 10 metréw. Rodzaj sprzetu, a w
szczego6lnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone sg roboty i do trudnosci
jego odspojenia. Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o maltym zakresie. Spos6b wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany
zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej 1 ST, tj. odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez
InZyniera. Profilowanie i zageszczenie podioza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt. 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Po
oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i
wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchnié¢
podtoze na glgbokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania
obowigzujace dla gérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzgdnych
wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zaggszczenia, okreslonych w tablicy 1.
Do profilowania podtoza nalezy stosowaé rowniarki. Scigty grunt powinien byé wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy
przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podloza nalezy kontynuowac do osiggnigcia wskaznika
zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podtoza (Is)

Minimalna warto$¢ Is

dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drog
korpusu ekspresowych Ruch cigzki
i bardzo ciezki
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni podtoza 1,00 1,00

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny
1 wtorny modut odksztatcenia podtoza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego 1 pierwotnego modutu
odksztalcenia nie powinien przekracza¢ 2,2. Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢
rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza
Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po
wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastgpi przerwa w robotach i
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Wykonaweca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez
InZyniera. Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni
jego stan 1 ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastagpito wskutek
zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wtasny koszt.

6. Kontrola jakos$ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST -0.0 ,,Wymagania og6lne” pkt. 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Szerokos¢ koryta (profilowanego podloza)

Szerokos¢ koryta 1 profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm
1-5cm.

6.2.2. Rownos¢ koryta (profilowanego podloza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata zgodnie z normg BN-
68/8931-04 [4]. Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg. Nierownos$ci nie mogg przekraczaé
20mm.

6.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancja £ 0,5%.

6.2.4. Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2cm.

6.2.5. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszczenia koryta 1 wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢
mniejszy od podanego w tablicy 1. Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ porownanie wartosci
modutow odksztalcenia, to warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych
zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2. Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy
bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos$¢ gruntu podtoza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie
6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do giebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne
zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar roboét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST -0.0 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST -0.0 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 8.Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
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9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST -0.0 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe 1 odwiezienie na odktad lub nasyp,
profilowanie dna koryta lub podtoza,

zageszczenie,

utrzymanie koryta lub podtoza,
przeprowadzenie pomiarow 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

Grunty budowlane. Badania probek gruntu
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych 1
podtoza przez obciazenie plyta
Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem 1 tatg

10. Przepisy zwiazane
Normy
1. PN-B-04481
2. PN-/B-06714-
17
3. BN-64/8931-02
4. BN-68/8931-04
5. BN-77/8931-12

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-03 B.03.00.00
Roboty w zakresie ksztaltowania placow zabaw:

podbudowa pod nawierzchnie. Warstwa odsaczajaca i odcinajaca
CPV 45112723-9

1. Wstep.

1.1. Przedmiot SST.

1.2. Zakres stosowania SST.

1.3. Zakres robot objetych SST

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

2. Materialy.

2.1.Wymagania ogolne.

2.2. Rodzaj materialow.

2.2.1. Kruszywo.

2.2.2.Woda.

2.3.Zr6dta materiatow.

2.4.Sktadowanie kruszywa.

3. Sprzet.

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.
3.2. Sprzet do wykonania robot.
3.2.1.Profilowanie podtoza.
3.2.2.Zaggszczanie podioza.

4. Transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
4.2. Transport kruszywa

5. Wykonanie robot

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot

5.2. Profilowanie i1 zageszczanie podtoza.
5.3. Profilowanie i zageszczanie warstwy odcinajace;.
6. Kontrola jakoSci robot

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robot
6.2. Badania przed przystapieniem do robot.
6.2.1.Szeroko$¢ koryta (profilowanego podtoza)
6.3.Badania w czasie robot.
6.3.1.Wymagania dotyczace zaggszczenia.

6.3.1.1. Zageszczenie podtoza.
6.3.1.2. Zageszczenie warstwy odcinajace;.
6.3.1.3. Nosnos¢

6.3.2.0znaczenie i wymagania dotyczace modulow odksztatcenia podtoza warstwy odcinajace;.
6.3.2.1. Oznaczenie modutow

6.3.2.2. Wymagania nosnosci .

6.3.3.Kontrola grubosci warstwy.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
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7.2. Jednostka obmiarowa

8. Odbior robaét.

8.1.Wymagania ogodlne.
8.2.Dokumenty 1 badania odbioru.
9.Przepisy zwiazane.

1. Wstep.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robo6t zwigzanych z wykonywaniem warstwy odsaczajacej i odcinajacej dla realizacji zadania:
Zagospodarowanie terenu poprzez przebudowe biezni na terenie Zespolu Szkél w Grabowie nad Pilicg

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i
realizacji robot, ktore zostang zrealizowane w ramach zadania: Zagospodarowanie terenu poprzez przebudowe
biezni na terenie Zespolu Szkél w Grabowie nad Pilicg

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
warstwy odsaczajacej 1 odcinajace;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi
w ST -0.0 ,,Wymagania ogdlne” pkt.1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST -0.0 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.5.

2. Materialy.

2.1.Wymagania ogodlne.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST-0.0 ,,Wymagania ogolne” pkt.2.

2.2. Rodzaj materialow.

2.2.1. Kruszywo.

Materiat na warstwe¢ odsaczajacag lub odcinajaca to kruszywa niewysadzinowe spetniajace nastgpujace
wymagania:

—  szczelnosci, okreslony zalezno$cia :

gdzie:

—  Dis-wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaren warstwy odcinajacej

—  dss-wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza

. zageszczalnosci, okreslony zalezno$cia:

gdzie:

—  U- wskaznik réznoziarnisto$ci

—  Dgo-wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% ziaren warstwy odcinajace;j

—  Djo-wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% ziaren gruntu podtoza

Wskaznik zaggszczenia Is warstwy odsaczajacej lub odcinajacej powinien wynosi¢ min. 0.97 wg normalne;j
proby Proctora (PN-88/B-04481, metoda I lub 1) badanego zgodnie z normg BN-77/8931-12 .

—  Zawarto$¢ zanieczyszczen:
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a) obcych- zawarto$¢ nie wigcej niz 0,3%- badanie wg PN-78/B-06714/12,

b) organicznych-barwa cieczy nie ciemniejsza od wzorcowej-badanie wg PN-78/B-06714/26.
2.2.2.Woda.
Do warstwy odcinajacej nalezy zastosowa¢ wode wodociggowa.
2.3.Zré6dla materialéw.
Zrédla materiatéw powinny by¢ wybrane przez wykonawce z wyprzedzeniem przed rozpoczeciem robot, nie
p6zniej niz 30 dni przed rozpoczgciem robot z uzyciem tych materiatow. Wykonawca powinien dostarczy¢
InZzynierowi wyniki badan laboratoryjnych i reprezentatywne probki materialdow. Wyniki badan laboratoryjnych
dostarczone przez Wykonawce powinny dotyczy¢ wszystkich wlasciwosci okre§lonych w p. 2.1.
Zaakceptowane przez Inzyniera Zrédta materiatow muszg spelnia¢ wymagania okreslone w p. 2.1.
2.4.Skladowanie kruszywa.
W przypadku okresowego sktadowania kruszywa Wykonawca powinien zabezpieczy¢ je przed
zanieczyszczeniami i zmieszaniem z innymi materiatami.

3. Sprzet.

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST -0.0 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robdét.

3.2.1.Profilowanie podloza.

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta 1 profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu: rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem;
InZynier moze dopusci¢ wykonanie koryta 1 profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny, koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu
waskich koryt), walcoéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych. Stosowany sprzet nie moze
spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

3.2.2.Zageszczanie podloza.

Do zaggszczania podtoza nalezy stosowa¢ walce okotkowane, gladkie, wibracyjne, ogumione w zaleznosci od
rodzaju gruntu wystepujacego w podlozu pod warstwg odcinajacg. Do zageszczania warstwy odsaczajacej lub
odcinajacej z kruszywa nalezy stosowac walce ogumione, wibracyjne lub inny sprzet zageszczajacy
zapewniajacy otrzymanie wymaganego wskaznika zaggszczenia.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST -0.0 ,,Wymagania ogolne” pkt. 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo dostarczane na budowe dowolnymi §rodkami transportu zaakceptowanymi przez Inzynier nalezy
zabezpieczy¢ przed wptywem warunkéw atmosferycznych, wysychaniem. Kruszywo powinno by¢ dobrze
wymieszane o wilgotnosci optymalnej. Ruch §rodkow transportowych po koronie budowanej drogi powinien
by¢ zorganizowany w sposob uniemozliwiajacy powstawanie kolein.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST -0.0 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.

5.2. Profilowanie i zageszczanie podloza.

Profilowanie koryta w wykopie i gornej plaszczyzny korpusu drogowego w nasypie polega na $cigciu
nieréwnosci 1 nadaniu ptaszczyznom pochylenia podtuznego i1 spadku poprzecznego.

Pod warstwe odsaczajaca lub odcinajaca:

- na prostej: w spadku poprzecznym 2 %,
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- na lukach: w spadku poprzecznym konstrukeji nawierzchni lecz nie mniejszym niz 4 %

Tolerancja wykonania:

- dla niwelety £2 cm,

- dla spadkow poprzecznych 0,5 % wartosci bezwzglednej spadku.

5.3. Profilowanie i zageszczanie warstwy odcinajgcej.

Dowdz, ulozenie 1 zageszczenie warstwy nalezy wykona¢ w jednej warstwie. Gore warstwy nalezy profilowac
w przekroju podtuznym zgodnie z niweleta, a w przekroju poprzecznym

- na prostej: 2 % w spadku konstrukcji nawierzchni,

- na lukach poziomych: zgodnie z przechytka konstrukcji nawierzchni.

Tolerancja wykonania

- dla niwelety - 3 cm + 2 cm,

- dla spadkow poprzecznych - £0,5 % wartosci bezwzglednej spadku.

6. Kontrola jakos$ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST -0.0 ,,Wymagania ogdélne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badanie kruszywa na warstwe odsaczajaca lub
odcinajacg wg wymagan pkt. 2.2. 1 przedstawi¢ wyniki badan Inzynierowi.

6.2.1.Szerokos¢ koryta (profilowanego podloza)

Szerokos$¢ koryta 1 profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm
i-5cm.

6.3.Badania w czasie robét.

Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie robot przy budowie warstwy odcinajacej z kruszywa podaje tabela 1.

Crestotliwosc badan

Malksymalna powierzchnia
warstwy edcinajacej {uﬁ
przypadajjca na jedno badanie

Lp- Wiyszczegdlnienie badai Minimalna kiczba badan na
driennej dziatce roboczej

1. | Uziamienie krszywa

[

Wilgomost kmszywa

[

600
3. | Zageszczenie warsowy

4. | Zawartosc zanieczyszczen oboych

5. | Zawartos zanieczyszczen organiczmych - 6000 i przy kazdej zmianie
kmszywa
6. | Grabosc warstwy 3 1200

Tabela . Czesto$¢ badan kontrolnych.

6.3.1.Wymagania dotyczace zageszczenia.

6.3.1.1. Zageszczenie podloza.

Wyprofilowane podtoze nalezy dogesci¢ do gt. 50 cm, przy czym wskaznik zaggszczenia nie powinien by¢
mniejszy niz 1,00. Jezeli zageszczenia takiego nie mozna osiggng¢, material nalezy usung¢ i wymienic.
6.3.1.2. Zageszczenie warstwy odcinajacej.

Zageszezenie warstwy odsaczajacej lub odcinajacej powinno odbywac sie¢ do osiggnigcia wskaznika
zageszczenia nie mniejszego od 1,03 wg normalnej proby Proctora wg PN-88/B-04481 (metoda I lub II). Jako
alternatywna metode badania zaggszczenia warstwy odcinajacej lub podtoza podaje si¢ metode obcigzen
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ptytowych VSS PN-64/8931-02, a jako kryterium oceny dobrego zagegszczenia podaje si¢ wskaznik
odksztalcenia rowny modutom odksztatcenia wtornego i pierwotnego.

lo< 2,2 dla gruntow sypkich
lo< 2,0 dla gruntow spoistych

6.3.1.3. Nosnos¢
Badania no$nosci za pomoca ptyt. Ugiecie mierzone za pomocg belki Benkelmana pod kotem samochodu o
obcigzeniu do 57,5 kN < 1,4 mm.

6.3.2.0znaczenie i wymagania dotyczace modulow odksztalcenia podloza warstwy odcinajace;j.
6.3.2.1. Oznaczenie modulow.

Sposob oznaczenia modutdéw E:i Eidla podioza i warstwy odcinajacej jest nastepujacy:

Powinna zosta¢ uzyta ptyta testowa o min. §rednicy 30 cm.

(a) obcigzenia wstepne do 30 kPa i1 odcigzenie

(b) cykl obcigzenia, stosujemy co najmniej 5 stopni obcigzenia od 50 do 250 kPa (pimax)

(c) po osiggnigciu pimax 0dcigzamy

(d) obcigzamy powtdrnie do wielkosci pamax= 200 kPa

(e) odcigzamy do zera

Przy kazdym stopniu predkos¢ osiadania nie powinna by¢ wieksza od 0,02 mm/min

Ap - obcigzenie dla zakresu 50 - 150 kPa

ALl - przemieszczenie catkowite odpowiadajace Ap

p2max - max obcigzenie w drugim cyklu = 200 kPa

z - przemieszczenie odwracalne w drugim cyklu odpowiadajace p2max - 0,0
a - promien powierzchni obcigzajacej

6.3.2.2. Wymagania nos$nosci .
Wymagania no$nosci podaje tabela 2.

Wartos¢ modulu wtornego E2

warstwa droga zbiorcza
podloze min 60 MPa
odcinajaca min 60 MPa

Tabela .Wymagania nosnosci.

6.3.3.Kontrola grubosci warstwy.

Kontrola rownosci 1 grubosci warstwy polega na sprawdzeniu zgodno$ci pochylen podtuznych, spadkow
poprzecznych 1 grubo$ci zageszczonych warstw.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6dt podano w ST -0.0. ,,Wymagania og6lne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
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8. Odbior robot.

8.1.Wymagania ogolne.

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST -0. ,,Wymagania ogolne” pkt. 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami InZyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2.Dokumenty i badania odbioru.

Badania te polegaja na sprawdzeniu:

technicznych dokumentéw kontrolnych,

réwnosci w przekroju podluznym i poprzecznym,
zageszczenia podloza,

grubosci i1 jako$ci warstwy,

zageszezenia 1 no$nosci warstwy odsaczajacej lub odcinajacej.

9.Przepisy zwiazane.

[1]
(2]
(3]
[4]
[3]
[6]
[7]

[8]
[9]
[10]
[11]

[12]
[13]
[14]
[15]

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-76/B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia og6lne.

PN-89/B-06714/01 Kruszywa mineralne. Badania. Podziat nazwy 1 okre$lenia badan.
PN-77/B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych.
PN-78/B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.
PN-77/B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

PN-78/B-06714/26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych.

PN-B/11111:96 Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka.
PN-B/11113:96 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
przez obcigzenie plyta.

[12]BN-70/8931-06 Pomiar ugi¢¢ nawierzchni podatnych ugigciomierzem belkowym
[13]BN-70/8931-05 Oznaczanie wskaznika no$nosci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych.
[14]BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
[15]PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-04 B.04.00.00
Roboty w zakresie ksztaltowania placow zabaw:
podbudowa pod nawierzchnie z thucznia kamiennego
CPV 45112723-9

1.Wstep

1.1.Przedmiot SST

1.2. Zakres stosowania SST

1.3. Zakres robot objetych ST

1.4.0kreslenia podstawowe

1.5.0gdblne wymagania dotyczace robot

2. Materialy

2.1. Wymagania ogdlne.

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1.Wymagania dla kruszyw

2.2.2.Woda

3. Sprzet

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

3.2. Sprz¢t do wykonania robot

4. Transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

4.2. Transport kruszywa

5. Wykonanie robét

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot

5.2. Przygotowanie podtoza

5.3.Wbudowywanie i zaggszczanie kruszywa
5.4.Utrzymanie podbudowy

6.Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
6.2.Badania przed przystapieniem do robot

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czegstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow
6.3.2. Badania wtasciwosci kruszywa
6.4.Wymagania dotyczace no$nosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Szeroko$¢ podbudowy

6.4.2. Rownos¢ podbudowy

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

6.4.4. Rzgdne wysoko$ciowe podbudowy

6.4.5. Grubos¢ podbudowy

6.4.7. Nos$nos¢ podbudowy

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy
6.5.2.Niewtasciwa grubos¢

6.5.3. Niewtasciwa no$no$¢ podbudowy
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7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
7.2.Jednostka obmiarowa
8.0dbior robaét
9.Podstawa platnosci
9.1.0g6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
9.2.Cena jednostki obmiarowej
10.Przepisy zwiazane
10.1. Normy
10.2. Inne dokumenty
1. Wstep
1.1.  Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem podbudéw z ttucznia kamiennego dla realizacji zadania:
Zagospodarowanie terenu poprzez przebudowe biezni na terenie Zespolu Szk6l w Grabowie nad Pilica
1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegbdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot, ktore zostang zrealizowane w ramach zadania: Zagospodarowanie terenu poprzez przebudowe
biezni na terenie Zespolu Szkol w Grabowie nad Pilica
1.3.  Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
podbudéw z thucznia kamiennego. Podbudowe z thucznia kamiennego wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudowe zasadnicza.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi
w ST -0.0 ,,Wymagania ogdlne” pkt.1.4.
1.4.1.Podbudowa z tlucznia kamiennego - cz¢$¢ konstrukcji nawierzchni sktadajaca si¢ z jednej warstwy nosnej
z thucznia 1 klinca kamiennego.
1.4.2. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST -0.0 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST -0.0 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.5.
2. Materialy
2.1. Wymagania ogolne.
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-0.0 ,,Wymagania
og6lne” pkt. 2.
2.2. Rodzaje materialow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z ttucznia, wg PN-S-96023 [9], sa: kruszywo tamane
zwykte: thuczen 1 kliniec, wg PN-B-11112 [8], woda do skropienia podczas watowania i klinowania.
2.2.1.Wymagania dla kruszyw
Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastepujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8]:

e thuczen od 31,5 mm do 63 mm,

e kliniec od 20 mm do 31,5 mm,

e kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20mm.
Inzynier moze dopusci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybrane sposrod wymienionych w
PN-S-96023 [9], dla ktorych wymagania zostang okreslone w ST. Jakos$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z
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wymaganiami normy PN-B-11112 [8], okreslonymi dla klasy co najmniej II - dla podbudowy zasadniczej. Do
jednowarstwowych podbudoéw lub podbudowy zasadniczej nalezy stosowa¢ kruszywo gatunku, co najmniej 2.
Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicach 1 i 2 niniejszej specyfikacji

Tablica 1. Wymagania dla thucznia i klinca, wg PN-B-11112 [8]

Lp. | Wiasciwosci Klasa IT [Klasa
I

1 |Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-
06714-42 [7]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, nie |35 50
wiecej niz: 40 50
- w tluczniu
- w klincu 30 35
b) po 1/5 petnej liczby obrotow, % ubytku masy w
stosunku
do ubytku masy po pelnej liczbie obrotow, nie
wiecej niz:

2 | Nasigkliwos¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie
wigcej niz:

a) dla kruszyw ze skal magmowych i 2,0 3,0
przeobrazonych 3,0 5,0
b) dla kruszyw ze skal osadowych

3 | Odporno$¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19
[5], % ubytku masy, nie wiecej niz:

a) dla kruszyw ze skal magmowych i 4,0 10,0
przeobrazonych 5,0 10,0
b) dla kruszyw ze skal osadowych

4 | Odpornos¢ na dziatanie mrozu wedtug
zmodyfikowanej metody bezposredniej, wg PN-B-
06714-19 [5]1 PN-B-11112 [8], % ubytku masy,

nie wigcej niz: 30 nie bada

- w klincu nie bada | si¢

- w thuczniu si¢ nie bada
sie

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia i klinca w zaleznos$ci od warstwy podbudowy
thuczniowej, wg PN-B-11112 [8]

Podbudowa

Lp. Wiasciwosci jednowarstwowa | Podbudowa
lub podbudowa | pomocnicza
zasadnicza

1 Uziarnienie, wg
PN-B-06714-15
[2]
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a) zawartos¢ 3 4
ziarn mniejszych |4 5
niz 0,075 mm,
odsia-

nych na 75 65
mokro, % m/m,
nie wiecej niz: 15 25

- w thuczniu

- w klincu 15 20
b) zawarto$¢
frakcji
podstawowej, %
m/m, nie

mniej niz:

- w thuczniu i
w klincu
¢) zawartos$¢
podziarna, %
m/m, nie wiecej
niz:

- w thuczniu i
w klincu
d) zawarto$¢
nadziarna, %
m/m, nie wiecej
niz:

- w thuczniu i
w klincu

2 Zawartos¢
zanieczyszczen
obcych, wg PN- 0,2 0,3
B-06714-12 [1],
% m/m, nie
wigcej niz:

- w thuczniu 1 w
klincu

3 Zawarto$¢ ziarn
nieforemnych,
wg PN-B-06714- |40 45

16 [3], % m/m, |nie bada si¢ nie bada si¢
nie wigcej niz:
- w thuczniu

- w klincu
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4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych,

barwa cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:

- w tluczniu 1 w klincu, barwa cieczy nie

ciemniejsza wzorcowa
niz:

2.2.2.Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczania i klinowania podbudowy moze by¢ studzienna lub z wodociagu,

bez specjalnych wymagan.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST -0.0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z thucznia kamiennego powinien wykazac si¢

mozliwos$cig korzystania z nastepujacego sprzgtu:

—  rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadania thucznia i klinca,

—  rozsypywarek kruszywa do rozlozenia klinca,

—  walcow statycznych gladkich do zageszczania kruszywa grubego,

—  walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubego
klincem,

—  szczotek mechanicznych do usunigcia nadmiaru klinca,

—  walcow ogumionych lub stalowych gtadkich do koncowego doggszczenia,

—  przewoznych zbiornikow do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST -0.0 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed

Zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST -0.0 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowe thuczniowa powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST-07 ,,Korytowanie wraz z

profilowaniem i zageszczeniem podloza”. Podbudowa ttuczniowa powinna by¢ utozona na podtozu

zapewniajagcym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym, pod

podbudowa thuczniowa powinna by¢ utozona warstwa odcinajaca lub wykonane ulepszenie podtoza. W

przypadku zastosowania pomiedzy warstwa podbudowy tluczniowej a spoistym gruntem podtoza warstwy

odcinajacej albo odsaczajacej, powinien by¢ spelniony warunek nieprzenikania czastek drobnych, wyrazony

wzorem:

Dis
d85

<15

gdzie:
d15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej albo odsaczajacej,
d85 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.
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Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposdb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacja
projektowa lub wedtug zalecen Inzyniera, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach. Paliki lub
szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki
powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposdb zaakceptowany
przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz, co 10 m.

5.3.Wbudowywanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubos¢ warstwy podbudowy z thucznia nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza od 1,5-krotnego
wymiaru najwiekszych ziarn thucznia. Maksymalna grubos$¢ warstwy podbudowy po zaggszczeniu nie moze
przekracza¢ 20 cm. Podbudowe o grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywa¢ w dwoch warstwach. Kruszywo
grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki albo rowniarki.
Grubos¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu 1 zaklinowaniu
osiggneta grubos¢ projektowang. Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywatowane dwoma
przej$ciami walca statycznego, gtadkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zageszczanie
podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac si¢ pasami
podtuznymi, cz¢§ciowo naktadajacymi si¢ w kierunku osi jezdni. Zageszczenie podbudowy o jednostronnym
spadku poprzecznym powinno rozpocza¢ si¢ od dolnej krawedzi 1 przesuwac si¢ pasami podtuznymi, czesciowo
naktadajacymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi. W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po
przywatowaniu kruszywa grubego nalezy roztozy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinowania
kruszywa grubego. Do zaggszczania nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym, co najmniej 18
kN/m, albo ptytowa zaggszczarkg wibracyjng o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m2. Grubo$¢
warstwy luznego kruszywa drobnego powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego
zostaty wypelnione kruszywem drobnym. JezZeli to konieczne, operacje rozktadania i w wibrowywanie
kruszywa drobnego nalezy powtarza¢ az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penetrowa¢ warstwe
kruszywa grubego. Po zageszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy usuna¢ z podbudowy szczotkami
tak, aby ziarna kruszywa grubego wystawaty nad powierzchni¢ od 3 do 6mm. Nastepnie warstwa powinna by¢
przywatowana walcem statycznym gtadkim o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 50 kN/m, albo walcem
ogumionym w celu doggszczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania.

5.4.Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to
jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw
wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6.Kontrola jakosci roboét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST -0.0 ,,Wymagania og6lne” pkt. 6.

6.2.Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robot 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji. Badania te powinny obejmowacé
wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w pkt. 2.3 1 tablicach 1 1 2 niniejszych ST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan podano w tablicy 3.
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Tablica 3.Czgstotliwos¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z thucznia kamiennego

Czestotliw
0$¢ badan
Lp. Wyszczegolnienie Minimalne ilo$ci badan
badan na dziennej dziatce
roboczej
1 Uziarnienie kruszyw
2 Zawarto$¢ 2
3 zanieczyszczen obcych
w kruszywie
Zawarto$¢ ziarn
nieforemnych w
kruszywie
4 Scieralno$¢ kruszywa 6000
5 Nasigkliwos$¢ kruszywa 1przy
6 Odporno$¢ kruszywa na dzialanie mrozu kazdej
7 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych Zmianie
zrodta
pobierania
materialo
w

6.3.2. Badania wlasciwosci kruszywa

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan
powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi. Badania pelne kruszywa, obejmujace oceng wszystkich
wlasciwosci okreslonych w pkt. 2.3 powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce z czestotliwoscig
gwarantujaca zachowanie jakosci robot i zawsze w przypadku zmiany Zrddta pobierania materiatdéw oraz na
polecenie Inzyniera. Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy, w
obecnosci Inzyniera.

6.4.Wymagania dotyczace nosnosci i cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10cm, -5cm. Na
jezdniach bez krawegznikéw szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szeroko$ci warstwy wyzej lezacej o
co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.

6.4.2. Rownos$¢ podbudowy

Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg lub planografem, zgodnie z normg BN-
68/8931-04 [11]. Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata. Nierownosci
podbudowy nie moga przekraczac:

- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z
tolerancja £ 0,5 %.
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6.4.4. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i1 rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + lem, -2cm.

6.4.5. Grubos$¢ podbudowy

Grubo$¢ podbudowy nie moze rdzni¢ si¢ od grubo$ci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 2cm,

- dla podbudowy pomocniczej +1cm, -2cm.

6.4.7. Nosnos¢ podbudowy

Pomiary no$nos$ci podbudowy nalezy wykona¢ zgodnie z BN-64/8931-02 [10]. Podbudowa zasadnicza
powinna spetnia¢ wymagania dotyczace nosnosci, podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania no$nosci podbudowy zasadniczej w zalezno$ci od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia
Kategoria ruchu mierzony przy uzyciu plyty o
srednicy 30 cm (MPa)

1
Pierwotny M £

Ruch lekki 100
Ruch lekko sredni 1 sredni 100

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocniczej mierzony ptyta o srednicy 30 cm, powinien by¢
wiekszy od S0MPa. Zageszczenie podbudowy nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy stosunek wtdérnego modutu

17
odksztatcenia M £ do pierwotnego modutu odksztalcenia jest nie wigkszy od 2,2.
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy
Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.4, powinny by¢ naprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badania i pomiary zostang wykonane
na koszt Wykonawcy. Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm
i nie zapewni to podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢
podbudowe przez spulchnienie warstwy na petnag grubos¢, do potowy szerokos$ci pasa ruchu (lub pasa
postojowego czy utwardzonego pobocza), dotozenie materialu i powtérne zageszczenie.
6.5.2.Niewlasciwa grubos¢
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig glebokos¢,
zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnane i
ponownie zageszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.
6.5.3.Niewlasciwa nosnos$¢ podbudowy
Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbgdne
do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inzyniera. Koszty tych dodatkowych robot poniesie
Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania
robot przez Wykonawce podbudowy.
7. Obmiar roboét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST -0.0 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.
7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z thucznia kamiennego.
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8.0dbior robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST -0.0 ,,Wymagania ogdlne” pkt.8. Roboty uznaje si¢ za zgodne z
dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami InZyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
9.Podstawa platnosci
9.1.0golne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST -0.0 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 9.
9.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 podbudowy tluczniowej obejmuje:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
przygotowanie podtoza,
dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
rozlozenie kruszywa,
zageszczenie warstw z zaklinowaniem,
przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
e utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10.Przepisy zwiazane
10.1. Normy
[1] PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
[2] PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
[3] PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziaren.
[4] PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwo$ci
[5] PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metodg bezposrednia
[6] PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych
[7] PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie §cieralno$ci w bgbnie Los Angeles
[8] PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych
[9] PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego

[10] BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i1 podtoza

przez obcigzenie plyta
[11] BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tata.
10.2. Inne dokumenty
Nie wystepuja.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-05 B.05.00.00
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni autostrad, drég:
obrzeza betonowe
CPV 45233320-9
1. Wstep.
1.1.Przedmiot SST
1.2. Zakres stosowania SST.
1.3.Zakres robot SST.
1.4. Okreslenia podstawowe.
2.Materialy
2.1.0godlne wymagania dotyczace materiatow.
2.2.Stosowane materiaty.
2.3.Krawezniki betonowe-klasyfikacja.
2.3.1.Typy.
2.3.2.Rodzaje.
2.3.3.0dmiany
2.3.4.Gatunki.
2.4.Krawezniki betonowe-wymagania techniczne.
2.4.1 Ksztalty i wymiary.
2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia.
2.4.3.Sktadowanie.
2.4.4 Beton i jego sktadniki.
2.4.4.1.Beton do produkcji kraweznikow.
2.4.4.2.Cement.
2.4.4.3 Kruszywo.
2.4.44. Woda.
2.5.Materiaty na podsypke i do zaprawy.
3. Sprzet
3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu.
3.2.Sprzget.
4. Transport
4.1.0gdlne wymagania dotyczace transportu.
4.2 Transport kraweznikow.
4.3.Transport pozostatych materiatow.
5. Wykonanie robét.
5.1. Ogoblne zasady wykonania robot.
5.2.Koryto pod tawy.
5.4.Ustawienie kraweznikéw betonowych.
5.4.1.Zasady ustawiania kraweznikow.
5.4.2.Ustawienie kraweznikow.
5.4.3.Wypelnianie spoin.
6.Kontrola jakoSci robét
6.1.0golne zasady kontroli jakosci robot.
6.2.Badania przed przystapieniem do robot.
6.2.1.Badania kraweznikow.
6.2.2.Badania pozostalych materiatow.
6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraweznikow.
7.0bmiar robdt.
7.1. Ogoélne zasady obmiaru rob6t
7.0Obmiar robot.
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
7.2. Jednostka obmiarowa
8. Odbior robét
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
9. Podstawa platnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
9.2. Cena jednostki obmiarowej
10. Przepisy zwiazane
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1. Wstep.

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
ustawieniem obrzezy betonowych przy realizacji zadania: Zagospodarowanie terenu poprzez przebudowe biezni
na terenie Zespohlu Szkol w Grabowie nad Pilica

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegbdlowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu 1
realizacji robot, ktore zostang zrealizowane w ramach zadania: Zagospodarowanie terenu poprzez przebudowe
biezni na terenie Zespolu Szkol w Grabowie nad Pilica

1.3.Zakres robot SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z ustawieniem
kraweznikow betonowych na tawie betonowej z oporem.

1.4. OkreSlenia podstawowe.

Konstrukcja uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

nawierzchni

Koryto element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

Laboratorium drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,

niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan 1 prob zwigzanych z oceng
jakosci materiatow oraz robot.

Materiaty wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

Nawierzchnia warstwa lub zesp6ot warstw shuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od

ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio
oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwg $cieralng a
podbudowa, zapewniajaca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i
przekazywanie ich

na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzagca do wyréwnania nierownosci
podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od
ruchu na podtoze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadnicze;j i
podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna czg$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji
no$nych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i
przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna,
odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania
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czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.
Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajace;j
sie¢ do nawierzchni.

Podtoze nawierzchni grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gltebokosci
przemarzania.

Podtoze ulepszone gbérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w celu

nawierzchni umozliwienia przejecia ruchu budowlanego 1 wlasciwego wykonania
nawierzchni.

Dokumentacja dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku

powykonawcza wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi

Obrzeza chodnikowe prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie

ciggi komunikacyjne od terenow nie przeznaczonych do komunikacji.

Krawezniki betonowe | prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla pieszych, pasy
dzielace, wyspy kierujace oraz nawierzchnie drogowe.

2.Materialy

2.1.0golne wymagania dotyczace materialow.

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-00 ,,Wymagania
ogolne”.

2.2.Stosowane materialy.

Materiatami stosowanymi s3:

- krawezniki betonowe,

- piasek na podsypke i do zapraw,

- cement do podsypki i zapraw,

- woda,

- materialy do wykonania tawy pod krawezniki

2.3.Krawezniki betonowe-klasyfikacja.

2.3.1. Typy.

Przy budowie nawierzchni drog wewnetrznych realizowanych w ramach zadnia nalezy stosowa¢ krawezniki
typu ulicznego - U.

2.3.2.Rodzaje.

Do wbudowania przewidziane sg obrzeza betonowe prostokatne $cigte zwykle 8x25x75-100.
2.3.3.0dmiany.

Przy budowie nawierzchni drog wewnetrznych realizowanych w ramach zadnia nalezy stosowaé
krawezniki betonowe dwuwarstwowe.

2.3.4.Gatunki.

Przy budowie nawierzchni drog wewnetrznych realizowanych w ramach zadnia nalezy stosowaé
krawezniki betonowe gatunek 1 - G1.

2.4.Krawezniki betonowe-wymagania techniczne.

2.4.1.Ksztalty i wymiary.

Krawezniki betonowe o wymiarach 8x25x75-100cm. Dopuszczalne odchytki wymiarow kraweznikéw
betonowych podano w BN-80/6775-03/04

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia.

Powierzchnie kraweznikéw betonowych powinny by¢ bez rys, pekniec¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy.
Krawedzie elementow powinny by¢ rowne i proste. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i
krawedzi elementow, zgodnie z BN-80/6775-03/01.
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2.4.3.Skladowanie.

Krawezniki betonowe mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedtug typow,
rodzajow, odmian, gatunkow i1 wielkos$ci. Krawezniki betonowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i
przektadek drewnianych o wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dtugos¢ min. 5 cm wigksza niz
szeroko$¢ kraweznika.

2.4.4.Beton i jego skladniki.

2.4.4.1.Beton do produkcji kraweznikow.

Do produkcji kraweznikow nalezy stosowac beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 1 B 30. W przypadku
wykonywania kraweznikow dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa kraweznikow powinna by¢ wykonana z
betonu klasy B 30. Beton uzyty do produkcji kraweznikow powinien charakteryzowac sie:
— nasigkliwo$cia, ponizej 4%,
—  Scieralno$cig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla gatunku 2: 4 mm,
—  mrozoodpornoscig i wodoszczelno$cia, zgodnie z normg PN-B-06250 [2].

2.4.4.2.Cement.

Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz ,,32,5” wg PN-B-
19701 [10]. Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [12].

2.4.4.3. Kruszywo.

Kruszywo powinno odpowiada

wymaganiom PN-B-06712 [5]. Kruszywo nalezy przechowywaé¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z kruszywami innych asortymentow, gatunkow 1 marek.

2.4.44. Waoda.

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” 1 odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].

2.5.Materialy na podsypke i do zaprawy.

Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy
cementowo- piaskowej PN-B-06711 [4]. Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien
by¢ cementem portlandzkim klasy nie mniejszej niz ,,32,5”, odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-19701 [10].
Woda powinna by¢ odmiany ,,1”” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-0.0 ,,Wymagania og6élne” pkt.3

3.2.Sprzet.

Roboty wykonuje si¢ rgcznie przy zastosowaniu:

— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowe;,

— wibratoréw plytowych, ubijakdéw recznych lub mechanicznych.

4. Transport

4.1.0golne wymagania dotyczace transportu.

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0.0 ,,Wymagania ogo6lne” pkt.4

4.2. Transport kraweznikow.

Krawezniki betonowe moga by

przewozone dowolnymi Srodkami transportowymi. Krawezniki betonowe uktada

nalezy na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Krawezniki powinny
by

zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ 1 uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna warstwa nie powinna
wystawa

poza $ciany $rodka transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.
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4.3.Transport pozostalych materialow.

Transport cementu powinien si¢ odbywa

w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mozna przewozi

dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by

zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem. Mas¢ zalewowa nalezy pakowa
w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport powinien odbywa

si¢ w warunkach

zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bgbnow 1 beczek.

5. Wykonanie robot.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-0.0 ,,Wymagania og6lne” pkt.5

5.2.Koryto pod lawy.

Koryto pod tawy nalezy wykonywa

zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada

wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku. Wskaznik
zageszczenia dna wykonanego koryta pod fawe powinien wynosi

co najmniej 0,97 wedlug normalnej metody Proctora.

5.4.Ustawienie krawe¢znikow betonowych.

5.4.1.Zasady ustawiania kraweznikow.

Swiatto (odlegto$¢ gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powinno wynosi¢ od 10 do 12 cm, a w przypadkach
wyjatkowych (np. ze wzgledu na ,,wyrobienie” $cieku) moze by¢ zmniejszone do 6 cm lub zwigkszone do 16
cm. Zewnetrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika obsypana
piaskiem, zwirem, thuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym. Ustawienie
kraweznikow powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2.Ustawienie kraweznikow.

Ustawianie kraweznikOw na podsypce cementowo-piaskowej o grubosci 3 do 5 cm po zageszczeniu.
5.4.3.Wypelnianie spoin.

Spoiny kraweznikdéw nie powinny przekracza szerokosci 1cm. Spoiny nalezy wypelni zwirem, piaskiem lub
zaprawg cementowo-piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kraw¢znikow zaprawa
cementowo-piaskowg stosuje si¢ wytacznie do kraweznikow ustawionych na fawie betonowej. Spoiny
kraweznikow przed zalaniem zaprawa nalezy oczysci¢ 1 zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed wpltywami
temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o spoinach zalanych zaprawg nalezy
zalewa co 50 m bitumiczng masg zalewowa nad szczeling dylatacyjng tawy.

6.Kontrola jakosci roboét

6.1.0golne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-0.0 ,,Wymagania ogolne” pkt.6.

6.2.Badania przed przystapieniem do robot.

6.2.1.Badania kraweznikow.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona

badania materiatow przeznaczonych do ustawienia kraweznikow betonowych i przedstawi

wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru do akceptacji. Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy
przeprowadzi
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na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i
krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dtugosci i1 gtebokos$ci uszkodzen nalezy
wykona

za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnosciag do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021
[6]. Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementéw nalezy przeprowadzi

z doktadnos$cig do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub taSmy zgodnie z wymaganiami
tablicy 1 1 2. Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow wykonuje si¢ przez przytozenie katownika do
badanego naroza i zmierzenia odchylek z doktadnoscig do 1mm.
6.2.2.Badania pozostalych materialow.

Badania pozostatych materiatow stosowanych przy ustawianiu kraweznikow betonowych powinny obejmowac

wszystkie wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materialow w pkt. 2.
6.3.Badania w czasie robét.
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod lawe.

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu. Tolerancja dla szeroko$ci
wykopu wynosi

+ 2cm. Zageszcezenie podtoza powinno by¢ zgodne z pkt. 5.2.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraweznikow.

Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikoéw w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi = 1 cm na
kazde 100m ustawionego kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej plaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktore wynosi
+ 1cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

¢) réwnos$¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przytozenie w dwodch punktach na kazde 100m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomigdzy gorng powierzchnig kraweznika 1 przytozong fata
nie moze przekracza¢ 1 cm,

d) doktadnos$¢ wypehienia spoin bada si¢ co 10m. Spoiny muszg by¢ wypehione catkowicie na peing
glebokose.

7.0bmiar robot.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST -0.0 ,,Wymagania ogdélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru roboét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST -0.0 ,,Wymagania og6lne” pkt. 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary 1
badania z zachowaniem tolerancji wedlug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

—  wykonanie koryta pod tawe,

—  wykonanie fawy,

—  wykonanie podsypki.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-0.0 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego obejmuje:

10.
[1]
(2]
[3]
[4]
[3]
[6]
[7]
[8]
[9]
[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materialdéw na miejsce wbudowania,

wykonanie koryta pod tawe,

ew. wykonanie szalunku,

wykonanie tawy,

wykonanie podsypki,

ustawienie kraweznikéw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowej),
wypehienie spoin kraweznikow zaprawa,

ew. zalanie spoin masg zalewowa,

zasypanie zewngtrznej Sciany kraweznika gruntem i ubicie,

przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

Przepisy zwiazane

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondéw i zapraw

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
PN-B32250 Materialy budowlane. Woda do betonow 1 zapraw

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow
1 torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania 1 badania

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow
1 torowisk tramwajowych. Krawezniki 1 obrzeza chodnikowe

BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.

10.2. Inne dokumenty

[1]

katalog powtarzalnych elementéw drogowych
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-06 B.06.00.00
Roboty w zakresie ksztaltowania placow zabaw:
montaz elementow matej architektury
CPV 45223800-4

1.Wstep.

1.1.Przedmiot SST

1.2. Zakres stosowania SST.
1.3.Zakres robot SST.
1.4.0kreslenia podstawowe
1.5.0g6lne wymagania dotyczace Robot
2.Materialy

2.1.Wymagania og6lne

2.2. Elementy matej architektury.
3.Sprzet

3.1.0g6lne wymagania
4.Transport i skladowanie
5.Wykonanie robot

5.1.0golne warunki wykonania Robot
6.Kontrola jakosSci

6.1.0golne zasady

7.0bmiar robot

7.1.0golne zasady obmiaru
7.2.Zasady obmiarowania.
8.0dbior robot

8.1.0golne zasady odbioru Robot.
9.Podstawa platnosci

9.1.0g6lne zasady

9.2.Zasady rozliczenia i platnos$ci
10.Przepisy zwiazane
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1.Wstep.

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z

montazem elementoéw matej architektury przy realizacji zadania:Zagospodarowanie terenu poprzez przebudowe

biezni na terenie Zespolu Szkol w Grabowie nad Pilica . Konieczna jest weryfikacja przyjetych technologii z

technologiag montazu elementéw matej architektury danego producenta.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegbdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym 1 kontraktowym przy zlecaniu 1

realizacji robot, ktore zostang zrealizowane w ramach zadania: Zagospodarowanie terenu poprzez przebudowe

biezni na terenie Zespolu Szk6l w Grabowie nad Pilicg

1.3.Zakres robot SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z montazem

elementéw matej architektury.

1.4.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednim: normami oraz okre§leniami

podanymi w ST-0 ,,Wymagania og6lne" pkt. 1.4.

1.5.0go6lne wymagania dotyczgce Robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,

SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace robot podano w ST-0 ,, Wymagania

ogo6lne" pkt. 1.5.

2.Materialy

2.1.Wymagania ogolne

Wszystkie materialy stosowane do wykonania robot musza by¢ zgodne z wymaganiami niniejszej SST 1

dokumentacji projektowej. Do wykonania robdt mogg by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajgce warunki

okreslone w:

—  Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003r.,Nr 207, poz. 2016; z
pozniejszymi zmianami).

—  Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r.,Nr 92. poz. 881);

—  Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnos$ci(Dz. U. z 2002r.,Nr 166. poz. 1360, z
pdzniejszymi zmianami).

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wymaganej przez w/w

ustawy lub rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw. Ogdlne wymagania dotyczace stosowanych

materiatow podano w ST -0 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 2.

2.2. Elementy malej architektury.

Przewiduje si¢ wyposazenie placu zabaw w elementy matej architektury o urozmaiconej funkcjonalnoéci. Charakterystyka i opis
urzadzen wg OPISU TECHNICZNEGO DOKUMENTACJI PROJEKTOWEJ. Dopuszcza si¢ rozwiazania rownowazne pod
warunkiem zachowania parametrow jako$ciowych, estetycznych, funkcjonalnych, materialowych, gabarytowych, kolorystycznych,
technologicznych, bezpieczenstwa i gwarancji minimum zgodnych z elementami wskazanymi w projekcie. Dopuszcza si¢ 3%
odchylenia pod wzglgdem wymiaréw elementow, pod warunkiem, ze zmieszcza si¢ w obrgbie projektowanych stref bezpieczenstwa i
nawierzchni elastycznych. Przed zastosowaniem rozwigzan réwnowaznych, na etapie realizacji, nalezy uzyskac ich akceptacje u
Zamawiajacego i Projektanta. Akceptacja dokonywana bedzie na podstawie dolaczonych przez oferentéw kart technicznych i
kopii certyfikatow proponowanych urzadzen i nawierzchni bezpiecznej.

Wyposazenie winno spetnia¢ wymagania norm EN-1176 1 EN-1177, oraz posiadaé¢ stosowne certyfikaty wydane przez
niezalezne instytuty certyfikacyjne. Elementy rozmieszczono w terenie wykorzystujac wytyczne producentéw oraz jego najlepsze
cechy i warunki naturalne, a takze kierujac si¢ zasadg maksymalnego urozmaicenia i wykorzystania terenu z jednoczesnym
zachowaniem stref bezpieczenstwa i wysokos$ci upadku dla poszczegdlnych urzadzen podanych przez ich producenta. Wymaga sig,
aby montaz urzadzen wykonywata firma produkujaca lub posiadajaca zezwolenie producenta na montaz danego urzadzenia, tak by
zachowano stosowne gwarancje i zapewniono prawidtowy odbidr techniczny i bezpieczenstwo uzytkowania obiektu.

ALEKSANDER SALAGACKI ARCHITEKTURA A.S.A
ul. Henryka Poboznego 16/38; 50-241 Wroctaw

e -mail: salagacki.a@post.pl, tel. 607693579 Strona 54


mailto:salagacki.a@post.pl

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

3.Sprzet

3.1.0go6lne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0 ,,Wymagania og6élne" pkt. 3. Do montazu mozna uzy¢

dowolnego sprzetu.

4. Transport i skladowanie

Wykonawca robot bedacy posiadaczem odpaddéw (wytworca) zobowigzany jest posiada

stosowne pozwolenia na prowadzenie gospodarki odpadami w tym na ich transport (Ustawa z dnia 27.04.2001

r. 0 odpadach -Dz. U. nr 62 poz. 628 z pozniejszymi zmianami). Srodki transportu wykorzystywane przez

Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i spelnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz

przepisoOw o ruchu drogowym. Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 " Wymagania ogdlne”

pkt. 4.

5.Wykonanie robot

5.1.0golne warunki wykonania Robot

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne” pkt.5.

Montaz elementéw matej architektury nalezy wykona¢ sposobem recznym na terenie placu budowy, chyba ze

producent przewiduje inne sposoby jego wykonania. Zaleca si¢ by wszystkie elementy byly montowane pod

nadzorem producenta danego urzadzenia. Elementy nalezy rozmie$ci¢ zgodnie z projektem zagospodarowania
terenu placu zabaw zachowujac odpowiednie odleglosci miedzy urzadzeniami tak by spelni¢ wymogi
bezpieczenstwa ich uzytkowania. Po wykonaniu wszystkich robdt nalezy doktadnie oczys$ci¢ teren placu zabaw

z wszelkich pozostatosci po procesie montazu. W czasie wykonywania prac nalezy przestrzega¢ warunkow

BHP.

6.Kontrola jakoSci

6.1.0golne zasady

Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne" pkt. 6.

7.0bmiar robot

7.1.0golIne zasady obmiaru

Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w ST -0 ,,Wymagania og6élne" pkt. 7.

7.2.Zasady obmiarowania.

Jednostka obmiarowa jest szt (jedna sztuka) elementoéw malej architektury.

8.0dbior robaét

8.1.0golne zasady odbioru Robot.

Odbidr prac montazowych elementow matej architektury obejmuje:

—  sprawdzenie przygotowania brygady roboczej do wykonania robdt (ubior ochronny, narzgdzia, sprzet,
znajomos$¢ technologii 1 warunkéw BHP),

—  sprawdzenie wykonania robot ze szczegdlnym uwzglednieniem stabilnosci i bezpieczenstwa uzytkowania
elementéw zabawowych oraz estetyki montazu. Konieczna jest opinia na temat poprawnosci wykonania
montazu przedstawiciela producenta danego urzadzenia,

—  sprawdzenie rozliczenia materialow i elementdw przeznaczonych do prac montazowych,

9.Podstawa platnoSci

9.1.0golIne zasady

Ogolne zasady dotyczace warunkoéw ptatnosci podane sg w ST -0 ,,Wymagania ogolne"pkt. 9.

9.2.Zasady rozliczenia i platnoSci

Roboty rozliczane ryczattowo .

10.Przepisy zwiazane

PN-B-03215:1998 Konstrukcje stalowe-polaczenia z fundamentami-projektowanie 1 wykonanie

PN-EN 1176-1 Wyposazenie placow zabaw-ogdlne wymagania bezpieczefistwa 1 metody badan
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-07 B.07.00.00
Roboty w zakresie wykonywania nawierzchni placu zabaw:
nawierzchnia poliuretanowa
CPV 45233000-9

SPIS TRESCI

1.WSTEP

1.1.Przedmiot SST

1.2.Zakres stosowania SST

1.3.Zakres robot objetych SST
1.4.0kreslenia podstawowe
1.5.0gdlne wymagania dotyczace Robot
2.MATERIALY

2.1.Wymagania og6lne

2.2. Nawierzchnia poliuretanowa

2.3. Podbudowa dynamiczna pod poliuretan wodoprzepuszczalny
3.SPRZET

3.1.0gdblne wymagania

4. TRANSPORT I SKLADOWANIE
5.WYKONANIE ROBOT
5.1.0go6lne warunki wykonania Robot
6.KONTROLA JAKOSCI
6.1.0golne zasady

7.0BMIAR ROBOT

7.1.0g6lne zasady obmiaru

7.2. Zasady obmiarowania
8.0DBIOR ROBOT

8.1.0go6lne zasady odbioru Robét.
9.PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.0go6lIne zasady

9.2.Zasady rozliczenia i platnosci
10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy 1 Rozporzadzenia

UWAGA.

SZCZEGOLOWE PARAMETRY TECHNICZNE STOSOWANEJ NAWIERZCHNI SYNTETYCZNEJ
OKRESLA KAZDORAZOWO SPECYFIKACJA ISTOTNYCH WARUNKOW ZAMOWIENIA
SPORZADZANA DLA KONKRETNEJ INWESTYCJI, KTORA MUSI BYC ZGODNA Z ZAPISAMI I
WYTYCZNYMI NINIEJSZEJ SPECYFIKACJI.
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1.Wstep

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i

ulozenia nawierzchni z SBR + EPDM: Zagospodarowanie terenu poprzez przebudowe biezni na terenie Zespolu

Szkol w Grabowie nad Pilica

1.2.Zakres stosowania SST

Szczegbdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot, ktore zostang zrealizowane w ramach zadania: Zagospodarowanie terenu poprzez przebudowe

biezni na terenie Zespolu Szkol w Grabowie nad Pilica

1.3.Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z utozeniem nawierzchni

sportowej typu ,,poliuretan”.

1.4.0kreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednim: normami oraz okresleniami

podanymi w ST-0 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 1.4.

Poliuretan — nawierzchnia sportowa poliuretanowo- gumowa.

1.5.0go6lne wymagania dotyczgce Robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,

SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace robot podano w ST-0 ,,Wymagania

ogo6lne" pkt. 1.5.

2.Materialy

2.1.Wymagania ogolne

Wszystkie materialy stosowane do wykonania robot musza by¢ zgodne z wymaganiami niniejszej SST 1

dokumentacji projektowej. Do wykonania robdt mogg by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajgce warunki

okreslone w:

—  Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003r.,Nr 207, poz. 2016; z
pOzniejszymi zmianami).

—  Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r.,Nr 92. poz. 881);

—  Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 1. o systemie oceny zgodnos$ci(Dz. U. z 2002r.,Nr 166. poz. 1360, z
pdzniejszymi zmianami).

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wymaganej przez w/w

ustawy lub rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw. Ogdlne wymagania dotyczace stosowanych

materiatow podano w ST -0 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 2.

2.2. Nawierzchnia Poliuretanowa (zgodnie z PN-EN 1177/2009).

Nawierzchnie syntetyczne zaplanowano w kolorystyce czerwonej z liniami i cyframi w kolorach biatym, zottym

1 zielonym. Zaprojektowano nawierzchni¢ WYLEWANA, o warstwach umozliwiajacych PRZEPUSZCZANIE

WOD OPADOWY CH: dolna warstwa, ktorej zadaniem jest amortyzacja sity upadku - wykonana jest z SBR i

zwiru ptukanego o grubosci 30mm; warstwa wierzchnia EPDM (sztywniejsza) ma wigksza odpornos¢

mechaniczng na $cieranie — stanowi zewngetrzng ostone dla czesci dolnej (amortyzujacej) 1 jest w wybranym

kolorze z palety np. RAL. Uwaga nawierzchnia winna by¢ odporna na dzialanie promieni UV. Grubo$¢

nawierzchni wynosi 43 mm. Nawierzchnia instalowana na zaggszczonej podbudowie z kruszywa, ktora

zapewnia przesigkliwos$¢. Porowato$¢ nawierzchni utatwia odptyw wod opadowych umozliwiajac korzystanie z

placow zabaw lub obiektow sportowo-rekreacyjnych krotko po deszczu. Nawierzchnia uktadana rgcznie w

miejscu inwestycji. Nie wolno chodzi¢ po utozonej nawierzchni przez 48 godzin. Docelowa réwnosé

nawierzchni powinna miesci¢ si¢ w przedziale +/- 5 mm na tacie 2 m. Nawierzchnie powinny posiadaé

jednorodna fakturg zewnetrzng. Nawierzchnie bezpieczne powinny by¢ instalowane wylacznie przez

wykwalifikowanych i autoryzowanych przez producenta instalatorow. Zastosowana nawierzchnia bezpieczna -
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amortyzujaca upadki powinna spelnia¢ wymagania okre§lone w normie PN-EN 1177:2000 i PN-EN
1177:2000/A-1:2004 oraz posiada¢ stosowny certyfikat bezpieczenstwa.

WYMAGANE DOKUMENTY DOTYCZACE NAWIERZCHNI SYNTETYCZNYCH
POLIURETANOWYCH: atest higieniczny PZH, certyfikat na bezpieczenstwo upadku z wysokosci WSU przy
konkretnym urzadzeniu uzyskany zgodnie z EN-PN 1177, ew. autoryzacja producenta nawierzchni lub
przedstawiciela producenta nawierzchni na terenie PL.

Uwaga: technologia wykonania musi spelnia¢ wymogi okreslone przez producenta nawierzchni.

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA NAWIERZCHNI POLIURETANOWYCH: nalezy dba¢, aby na nawierzchni nie
znajdowaty si¢ kamienie lub inne twarde przedmioty, ktére przy nadepnigciu na moglyby spowodowac
uszkodzenie nawierzchni. Unika¢ wnoszenia na nawierzchni¢ ziemi lub btota a takze systematycznie usuwac
pojawiajace si¢ na powierzchni zabrudzenia i $§mieci (liScie, kamienie, papiery, btoto, $mieci, itp.). Nie nalezy
dopuszcza¢ do nadmiernego zabrudzenia nawierzchni np. piaskiem, ktéry moze powodowa nadmierne jej
zuzycie. Nie nalezy ustawia bezposrednio na nawierzchni zadnych obiektéw o ostrych krawedziach. Unika¢
zabrudzen olejem, emulsjg asfaltowg oraz innymi §rodkami chemicznymi powodujacymi odbarwienie
nawierzchni. Do czyszczenia nalezy stosowac §rodki zalecane przez producenta. Nie dopuszcza do jazdy na
rolkach, rowerach, motorach. Przejazd samochodami (policja, straz, pogotowie ratunkowe 1 inne stuzby
komunalne) powinien by¢ kontrolowany i ograniczony do niezbednego minimum. W przypadku zabrudzenia
nawierzchni ziemig, piaskiem czy btotem nalezy nawierzchni¢ oczysci¢ przy pomocy silnego strumienia wody.
Wigksze $mieci usunaé rgcznie lub przy uzyciu szczotki. Do gruntownego czyszczenia stosowac beztluszczowe,
aktywne detergenty. Nawierzchnie moga by odnawiane poprzez uzycie specjalnej powtoki w sprayu.

2.3. Podbudowa.

Podbudowe pod nawierzchnie elastyczne nalezy wykona¢ wg SST-03 i SST-04

3.Sprzet

3.1.0go6lne wymagania

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 3.Do uktadania nawierzchni
mozna uzy¢ dowolnego sprzetu.

4.Transport i skladowanie

Wykonawca robdt bedacy posiadaczem odpaddéw (wytworca) zobowigzany jest posiada

stosowne pozwolenia na prowadzenie gospodarki odpadami w tym na ich transport (Ustawa z dnia 27.04.2001
r. 0 odpadach -Dz. U. nr 62 poz. 628 z pozniejszymi zmianami). Srodki transportu wykorzystywane przez
Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie 1 spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz
przepiséw o ruchu drogowym. Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 " Wymagania og6élne”
pkt. 4.

5.Wykonanie robot

5.1.0godlne warunki wykonania Robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST-0 ,,Wymagania og6lne” pkt.5.

UWAGI!

1. Nawierzchnia powinny by¢ stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i projektem technicznym
opracowanym dla okreslonego zastosowania.

2. Projekt powinien by¢ zgodny z wtasciwymi normami i obowigzujacymi przepisami, w szczegolnosci z
rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U.Nr 75 z 2002 r., p0z.690).

3. Projekt techniczny obiektu sportowego lub rekreacyjnego powinien uwzglednia
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wlasciwosci techniczno - uzytkowe wyktadziny.
4. Wykonanie 1 odbidr urzadzen sportowych na podstawie aprobat technicznych I'TB, atestow higienicznych,
wymogow p.poz., warunkéw technicznych stosowania i Polskich Norm.
6.Kontrola jakoSci
6.1.0golne zasady
Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne" pkt. 6.
7.0bmiar robot
7.1.0golIne zasady obmiaru
Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w ST -0 ,,Wymagania og6élne" pkt. 7.
7.2.Zasady obmiarowania.
Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) ulozenia nawierzchni syntetycznej.
8.0dbior robaét
8.1.0golne zasady odbioru Robot.
Odbidr nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zasadami zaleconymi przez producenta nawierzchni.
Zgodnie z kartg techniczng oferowanej nawierzchni syntetyczne;j.
Badania kontrolne obejmuja kontrolg:
—  rownosci nawierzchni,
—  pochylen podtuznych i1 spadkéw poprzecznych,
—  grubosci nawierzchni,
—  technicznych dokumentoéw kontrolnych ,
8.2. Dokumenty wymagane do obioru nawierzchni poliuretanowej:
1. Badania na zgodno$¢ z normg PN-EN 1177/2009.
2. Karta techniczna oferowanej nawierzchni potwierdzona przez jej producenta.
3. Atest PZH dla oferowanej nawierzchni.
4. Autoryzacja producenta nawierzchni poliuretanowej, wystawiona dla wykonawcy na realizowang inwestycje
wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta na tg nawierzchnie.
9.Podstawa platnoSci
9.1.0golIne zasady
Ogolne zasady dotyczace warunkoéw platnosci podane sg w ST -0 ,,Wymagania ogolne"
pkt. 9.
9.2.Zasady rozliczenia i platnoSci
Rozliczenie pomigdzy Zamawiajagcym a Wykonawcg za wykonane nawierzchni typu ,,poliuretan” bedzie
dokonana wedtug nastepujacego sposobu:
Wynagrodzenie jednostkowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, i badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie nawierzchni, okreslone dla tej Roboty w SST i kosztorysie ofertowym;
Kwota jednostkowa za Roboty obejmuje:
—  robocizng bezposrednig wraz z narzutami,
—  warto$¢ zuzytych materiatow podstawowych i1 pomocniczych wraz z ubytkami wynikajacymi z
technologii robot z kosztami zakupu;
—  warto$¢ pracy sprzetu z narzutami,
—  koszty posrednie (ogdlne) 1 zysk kalkulacyjny;
—  podatki zgodnie z obowigzujacymi przepisami ;
—  przygotowanie stanowiska roboczego;
— oczyszezenie 1 likwidacja stanowiska roboczego;
Kwota jednostkowa uwzglednia rowniez przygotowanie stanowiska roboczego oraz wykonanie wszystkich
niezbgdnych robdt pomocniczych i towarzyszacych takich jak np. bariery zabezpieczajace, oswietlenie
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tymczasowe, wywoz, wykonanie zaplecza socjalno biurowego dla pracownikéw, zuzycie energii elektrycznej i
wody, oczyszczenie 1 likwidacja stanowisk roboczych 1 placu. W przypadku przyjecia innych zasad okreslenia
kwoty jednostkowej lub innych zasad rozliczen pomiedzy Zamawiajacym a Wykonawcg sprawy te musza
zosta¢ szczegdtowo ustalone w Umowie.

10.Przepisy zwiazane

10.1.Normy i Rozporzadzenia

PN-EN 1177/2009 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki (lub odpowiadajace im normy EN)
10.2. Inne dokumenty:

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r., Nr 207,

poz. 2016; z pdZniejszymi zmianami),

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r., Nr 92, poz. 881),

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002 r., Nr 166,

poz.1360, z pézniejszymi zmianami),

Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (Dz. U. z 2001 r, Nr 62, poz. 628; z pdzniejszymi zmianami),

Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. z 2001 r., Nr 62, poz. 627; z pdZzniejszymi
Zmianami),
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-08 B.08.00.00
Roboty w zakresie ksztattowania terenéw sportowych i rekreacyjnych:
trawniki, nasadzenia
CPV 45112720-8
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1.Wstep
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z urzadzeniem terenow zieleni dla wykonania zadania : Zagospodarowanie terenu poprzez
przebudowe biezni na terenie Zespolu Szkot w Grabowie nad Pilica
1.2.Zakres stosowania SST
Szczegbdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie robot zwigzanych z urzadzeniem terendéw zieleni
1.4. OkreSlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST s3g zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w ST-0 ,,Wymagania og6lne" pkt. 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-0 ,,Wymagania
ogolne" pkt. 1.5.
2.Materialy
— Trawnik rolowany- darn odcinana z gruntu;
— Wymiar Im2 - 40 x 250 cm;
—  Waga 1 m2 - ok. 20kg;
— Mieszanka nasion np.: Kostrzewa trzcinowa ASTERIX - 45%, Kostrzewa czerwona ADIO — 10%,
Zycica trwata NUI — 40%, Wiechlina takowa BILA — 5%
3.Sprzet
3.1.0go6lne wymagania
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST -0 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 3.
Roboty zwigzane z urzagdzaniem terenow zieleni wykonywa
mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.
4.Transport i skladowanie
4.1.0go6lne wymagania
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne" pkt.4
4.2. Transport.
Materiaty do urzadzenia terenow zieleni powinny by¢ przewozone odpowiednimi srodkami transportu, zeby
unikna¢ uszkodzen, trwatych odksztatcen oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.
5. Wykonanie robot
5.1.0g6Ilne warunki wykonania Robot
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt.5.
5.2. Przygotowanie podloza i montaz trawnikéw z rolki.
Pierwsza czynnoscig w przygotowaniu terenu jest sprawdzenie czy na terenie gdzie ma powstac trawnik jest
warstwa urodzajnej gleby min. 8-10 cm. W wypadku ubogiego podtoza teren nalezy uzyzni¢ dodajac substancje
organiczne w postaci substratu torfowego lub kompostu 1-5 cm na powierzchni¢. Dodatek ten poprawi stosunki
powietrzne i wodne w glebie. W wypadku gleb ciezkich nalezy doda¢ rowniez piasku zwiekszajacego
przepuszczalnos¢. Teren nalezy przekopa¢ usuwajac kamienie i inne zanieczyszczenia. Powierzchnia pod
trawnik powinna by¢ idealnie wyréwnana i ubita. Taki efekt uzyskamy poprzez kilkakrotne grabienie rownanie
terenu na przemian z ubijaniem stopami przenoszac caty ci¢zar ciala na piety, pézniej uzywajac walca 50-70 kg.
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W okresach suchych teren nalezy nawilzy¢ dzien przed rozkladaniem darni. Rozktadanie trawnika nie jest
czynnoscig skomplikowang, moga ja wykona¢ domownicy. Zakupiony material nalezy rozwing¢ jak najszybciej
na docelowym miejscu. Ukladanie najlepiej rozpoczaé¢ od naturalnej linii prostej np. wzdtuz budynku,
kraweznika. Rolki rozwijamy jedng przy drugiej starajac si¢ aby kazdy nastepny rzad byt przesunigty wzgledem
siebie o potowe dtugosci odcinka (wzor cegly w murze). Odcinki powinny stykac¢ sie $cisle nie pozostawiajac
szczelin. Na stokach darn mocujemy koteczkami 1-3 na m2. Po rozwinigciu cato§¢ zwatowac i podlaé. Przez
pierwsze 3 tygodnie najwazniejsze bedzie podlewanie. Najlepiej podlewac obficie wczesnie rano lub
wieczorem przesaczajac trawnik 1 podtoze na 8 cm. Jednak jezeli zauwazymy oznaki podsychania (trawa robi
si¢ ciemniejsza 1 traci sprezysto$é, a po nadepnigciu $lad na trawie si¢ btyszczy i trawa si¢ nie podnosi) nalezy
podla¢ nawet w srodku upalnego dnia. Pierwsze koszenie wykonujemy po tygodniu gdy wysokos¢ zdzbta
osigga ok. 10 cm. Skracamy wtedy trawnik do 6 cm. W pdzZniejszych koszeniach ($rednio raz w tygodniu)
mozemy stopniowo obniza¢ wysoko$¢ kosiarki, jednak nie nizej niz 4 cm. Proces ukorzenienia trwa okoto
trzech tygodni. W okresie przyjmowania si¢ trawnik jest staby i wrazliwy na podsychanie, czasami moze
wyglada¢ niekorzystnie. Po wytworzeniu korzeni, ktore potaczg go z podtozem jest gotowy do uzytkowania.
Niezaleznie od procesu ukorzenienia trawnik mozna uzytkowaé¢ umiarkowanie od razu po zainstalowaniu jezeli
nie jest zbyt mokry lub podsuszony. Po potozeniu obowigzuja te same zasady pielegnacji 1 nawozenia jak u
trawnikow z siewu.

5.3. Sadzenie krzewow.

Lokalizacja i dobor roslin — zgodnie z projektem budowlanym. Sadzenie krzewow na terenie ptaskim w gruncie
kat. Il z wyznaczeniem miejsc, wykonaniem dotkow o $rednicy 1 glgbokosci 30cm, posadzeniem roslin,
zaprawieniem dotkow ziemig urodzajng, wykonaniem misek, podlaniem i rozplantowaniem pozostalej ziemi.
Pod krzewami ziemi¢ nalezy przykry

5 cm warstwg kory.

6.Kontrola jakoSci

6.1.0golne zasady

Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot wyburzeniowych podano w ST-0 ,,Wymagania ogo6lne" pkt.
6.

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonania robot z umowa pod wzgledem zastosowanych
materialow 1 doktadnos$ci wykonania.

7.0bmiar robot

7.1.0golne zasady

Ogolne zasady obmiaru Robot podano w ST -0 ,,Wymagania ogolne" pkt. 7.

7.2.Zasady obmiarowania

Jednostkami obmiaru s3:
—  nawierzchnia ( trawiasta, wysypana korg) — m2;
—  krzewy zywoptotowe — szt.
—  obsadzanie rabaty — m2
—  ziemia urodzajna — m3

8.0dbior robot

8.1.0golne zasady

Ogodlne zasady odbioru Robot podano w ST -0 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 8.

8.2.0dbiér Roboét

Odbioru robdt dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodno$ci wykonania robdt z SIWZ i umowa.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
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9.Podstawa platnosci

9.1.0golne zasady

Ogodlne zasady dotyczace warunkow ptatnosci podane sa w ST -0 ,,Wymagania ogdlne" punkt 9.
9.2.Zasady rozliczenia i platnosci

Roboty rozliczane ryczattowo .

10.Przepisy zwiazane

10.1.Normy i Rozporzadzenia

Prawo ochrony $rodowiska, ustawa o ochronie przyrody, rozporzadzenie z dnia 7 sierpnia 2008 r. w sprawie
wymagan w zakresie odlegtosci 1 warunkow dopuszczajacych usytuowanie drzew 1 krzewdw, elementow
ochrony akustycznej i wykonania robdt ziemnych w sagsiedztwie linii kolejowych, a takze sposobu urzadzania i
utrzymywania zaston od$nieznych oraz paséw przeciwpozarowych itp.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-09 B.09.00.00
Roboty w zakresie oczyszczania terenu
CPV 45111213-4

1.Wstep
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1.4. Okreslenia podstawowe

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robot
2.Materialy

3.Sprzet

3.1.0gdblne wymagania

4. Transport i skladowanie
4.1.0goblne wymagania

4.2.Transport.

5. Wykonanie robot

5.1.0go6lne warunki wykonania Robot
5.2. Usunigcie z terenu resztek budowlanych, gruzu i $mieci.
6.Kontrola jakosci

6.1.0go6lne zasady

7.0bmiar robot

7.1.0g6lne zasady

7.2.Zasady obmiarowania

8.0dbior robot

8.1.0golne zasady

8.2.0dbidér Robot

9.Podstawa platnosci

9.1.0go6lne zasady

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci
10.Przepisy zwiazane

10.1.Normy i Rozporzadzenia
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1.Wstep
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdétowej Specyfikaciji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z oczyszczeniem terenu z resztek budowlanych, gruzu i $mieci: Zagospodarowanie terenu poprzez przebudowe
biezni na terenie Zespolu Szkét w Grabowie nad Pilica
1.2.Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.Zakres robot objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie robét
zwigzanych z oczyszczeniem terenu z resztek budowlanych, gruzu i $mieci
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w
ST-0 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 1.4.
1.5. Ogdblne wymagania dotyczace Robébt
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowg, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST-0 ,,Wymagania ogélne" pkt. 1.5.
2.Materiaty

— Nie wystepuje
3.Sprzet
3.1.0g6lne wymagania
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST -0 ,Wymagania ogdlne" pkt. 3.
Roboty zwigzane z oczyszczeniem terenu z resztek budowlanych, gruzu i $mieci wykonywacé recznie oraz mechanicznie
przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.
4.Transport i sktadowanie
4.1.0g6lne wymagania
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-0 ,Wymagania ogdine" pkt.4
4.2 Transport.
W czasie trwania transportu Wykonawca powinien zabezpieczy¢ fadunki przed mozliwoscig przesuwania sie oraz
dostosowac rozmiary tadunku do wymagan przepisow ruchu drogowego. Podczas transportu przewozone materiaty
powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami, utratg statecznosci, rozsypywaniu, stwarzaniu zagrozenia dla
0os6b i pojazdéw poruszajgcych sie po drogach publicznych.
5. Wykonanie robét
5.1.0g6lIne warunki wykonania Robét
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt.5.
5.2. Usuniecie z terenu resztek budowlanych, gruzu i $mieci.
Pnie (dtuzyce) Scietych drzew oraz gatezie grubsze niz10 cm nalezy zatadowac na $rodki transportowe i przewiez¢ na
miejsce wskazane przez Inzyniera, na odlegto$¢ do 2 km. Gatezie drzew, liscie i krzaki powinny byé zmielone na miejscu
w przystosowanych do tego urzadzeniach, a materiat po zmieleniu nalezy ztozy¢ na hatdach. Wykarczowane pnie drzew i
korzenie beda transportowane na sktadowisko odpaddw, zaproponowane przez Wykonawce i akceptowane przez
Inzyniera. Wycinka drzew i krzakow moze by¢ prowadzona wytgcznie poza okresem legowym ptakow. Wykonawca
powinien prowadzi¢ wycinke drzew w taki sposob aby nie uszkodzi¢ innych drzew nie przeznaczonych do usuniecia.
Doty po wykarczowanych pniach w obrebie wykopdw nalezy tymczasowo zabezpiecza¢ przed gromadzeniem sie w nich
wody, a w przypadku zawilgocenia przed zasypaniem powinny by¢ osuszone.
Resztki materiatéw budowlanych, kamienie wykopane podczas robot ziemnych, odpady powstate podczas instalacji
urzagdzen matej architektury i nawierzchni syntetycznych nalezy wywies¢ na odpowiednie sktadowisko odpadow.
6.Kontrola jakosci
6.1.0g6Ine zasady
Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci robot wyburzeniowych podano w ST-0 ,Wymagania ogélne" pkt. 6.
Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonania rob6t z umowg pod wzgledem zastosowanych Srodkow i
doktadnosci wykonania.
7.0bmiar robét
7.1.0goIne zasady
Ogodlne zasady obmiaru Roboét podano w ST -0 ,Wymagania ogélne" pkt. 7.
7.2.Zasady obmiarowania
Jednostkami obmiaru sa:
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—  gruz budowlany — m3

8.0dbior robot

8.1.0godIne zasady

Ogodlne zasady odbioru Robét podano w ST -0 ,Wymagania ogélne" pkt. 8.

8.2.0dbior Robét

Odbioru robét dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania robét z SIWZ i umowa.
Roboty uznaje sie za zgodne z Dokumentacjg Projektowg, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9.Podstawa ptatnosci

9.1.0gdIne zasady

Ogodlne zasady dotyczgce warunkow ptatnosci podane sg w ST -0 ,Wymagania ogdlne" punkt 9.

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci

Roboty rozliczane ryczattowo .

10.Przepisy zwigzane

10.1.Normy i Rozporzadzenia

Prawo ochrony srodowiska, ustawa o ochronie przyrody, rozporzgdzenie z dnia 7 sierpnia 2008 r. w sprawie wymagan w
zakresie odlegtosci i warunkoéw dopuszczajgcych usytuowanie drzew i krzewdw, elementéw ochrony akustycznej i
wykonania robét ziemnych w sgsiedztwie linii kolejowych, a takze sposobu urzadzania i utrzymywania zaston
odsnieznych oraz pasow przeciwpozarowych itp.
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SZCZEGOL.OWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-10 B.10.00.00
Roboty pomiarowe i geodezyjne
CPV 45000000-7
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3.Sprzet

3.1.0go6lne wymagania

4.Transport i skladowanie
4.1.0g6lne wymagania

4.2 Transport.

5. Wykonanie robét

5.1.0golne warunki wykonania Robot
5.2. Usunigcie z terenu resztek budowlanych, gruzu i $mieci.
6.Kontrola jakosci

6.1.0gdlne zasady

7.0bmiar robot

7.1.0gdlne zasady

7.2.Zasady obmiarowania

8.0dbior robét
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1.Wstep

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem pomiaréw geodezyjnych podczas realizacji zadania : Zagospodarowanie terenu poprzez
przebudowe biezni na terenie Zespotu Szkét w Grabowie nad Pilicg

1.2.Zakres stosowania SST

Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia pomiaréw geodezyjnych.

Pomiary sytuacyjno-wysokosciowe i obiektowe.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w
ST-0 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 1.4.

Reper - trwaly (zwykle odci$niety w odlewie zeliwnym) znak, utrwalajgcy w terenie punkt sieci niwelacyjnej o wyznaczonej
wysokosci n.p.m.

Niwelator — przyrzad stosowany do wykonywania niwelacji (rodzaj terenowych pomiaréw topograficznych i geodezyjnych,
stuzgcy do wyznaczenia wysokosci danego punktu wzgledem przyjetego poziomu odniesienia).

Dalmierz — odlegtosciomierz, przyrzad stuzgcy do pomiaru odlegtosci bez potrzeby jej przebywania.

Teodolit — przyrzad geodezyjny do mierzenia kgtéw w ptaszczyznie pionowej i poziome;.

tata geodezyjna- sztywny przymiar kreskowy, zwykle drewniany, stuzgcy do bezposrednich pomiaréw dtugosci lub
pomiaru roéznic wysokosci. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowg, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania dotyczgce robét podano w ST-0 ,Wymagania ogolne" pkt. 1.5.
2.Materiaty

Materiaty niezbedne do prowadzenia pomiaréw sytuacyjno-wysokosciowych zgodnych z SST:

- stupki drewniane iglaste $r.35-70mm

3.Sprzet

3.1.0g6lne wymagania

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST -0 ,Wymagania ogolne" pkt. 3.

Wykonawca przystepujgcy do wykonania pomiaréw geodezyjnych powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcego sprzetu: — teodolitéw i tachimetréw, — niwelatoréw, — dalmierzy, — tyczek geodezyjnych, — tat mierniczych,
- stalowych tasm mierniczych.

4.Transport i sktadowanie

4.1.0gdélne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 ,Wymagania ogélne" pkt.4

4.2.Transport.

Wyposazenie i materiaty do pomiaréw geodezyjnych moga by¢ transportowane za pomocg dowolnych srodkéw
transportu.

5. Wykonanie robét

5.1.0g6lne warunki wykonania Robét

Ogolne wymagania dotyczgce wykonania robo6t podano w ST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt.5.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK.

5.2. Wyznaczenie punktow gtéwnych

Tyczenie osi nawierzchni i elementéw matej architektury nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowe;j.

5.3. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi wykopdw na powierzchni terenu (okreslenie
granicy robot), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot .

6.Kontrola jakosci

6.1.0gdIne zasady

Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci robot wyburzeniowych podano w ST-0 ,Wymagania ogélne" pkt. 6.
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Kontrole ja kosci prac pomiarowych zwigzanych z naniesieniem punktow wysoko$ciowych nalezy prowadzi¢ wedtug
ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK

7.0bmiar robét

7.1.0g6Ine zasady

Ogdlne zasady obmiaru Robét podano w ST -0 ,Wymagania ogdlne" pkt. 7.

7.2.Zasady obmiarowania

Jednostkami obmiaru sa:

—  tyczenie obiektéw i nawierzchni bezpiecznych — ha

8.0dbioér robot

8.1.0gdIne zasady

Ogodlne zasady odbioru Rob6t podano w ST -0 ,Wymagania ogélne" pkt. 8.

8.2.0dbior Robot

Odbioru robot dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania robot z SIWZ i umowa.
Roboty uznaje sie za zgodne z Dokumentacjg Projektowg, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9.Podstawa ptatnosci

9.1.0gédIne zasady

Ogodlne zasady dotyczace warunkéw ptatnosci podane sg w ST -0 ,Wymagania ogdlne" punkt 9.

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci

Roboty rozliczane ryczattowo .

10.Przepisy zwigzane

10.1.Normy i Rozporzadzenia

. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonania prac geodezyjnych

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji GUGIK -1979

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma GUGIK -1978

. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna GUGIK -1983

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe GUGIK -1979

. Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK -1983

. Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjne GUGIK -1983
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